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Information on safe installation and use

Read the manual carefully and follow all installation and operating
instructions of the device.

This automatic opening system is intended for installation on swing gates
for homes, parking lots or garages.

Improperly installed or maintained the automatic gate opening systems
can pose a risk to the user and to people nearby.

The gate must be properly installed and must move freely in both directions
before installing the automatic opening system.

The gate must be installed in a location where there is sufficient space
between the gate and the adjacent structure during opening and closing.
Swing gates must not open in areas with public access.

The automatic opening system is intended for use only on gates used for
vehicles. Pedestrians must have a separate access gate. Pedestrian access
must be located so that people do not come into contact with the moving
swing gates.

Pedestrians must never cross the opening area of the gates.

Disconnect the mains power supply before installing the product or carrying
out maintenance work on it.

If the electrical cable is damaged, replace it with a new cable to avoid a
short circuit.

Do not try to manually stop the gates while they are in motion.

Periodically check the integrity of the system mechanisms, wear on the
arms or hinges, the correct operation of the photocells, the condition of
the electrical cables.

Use the remote control only when you have direct visibility of the gates.
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Package contents
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Description
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Extendable

arm motor

Control box and fixing screws

Lamp

Remote con

trol

Photocell

Rubber stopper

Rubber stopper fixing screw
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Manual release key
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9 Post and gate bracket

10 Post pivot bracket

11 Screws, nuts, washers

12 Screw with nut and washer

13 Clevis pin

14 Nail clip

15 Gate pivot bracket

16 Allen key (for adjusting the stroke limiter)

Tools required for installation
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Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter
and drill bits and stripper

|
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G-Clamp
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Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

N

Technical specifications

Supply voltage 230VAC+10%
Motor voltage 24V DC

Motor power 60W x 2
Rotation speed 100 rpm
Maximum length of the motor arm 340 mm
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Actuator speed 2.4cm/s.

Maximum opening angle of the gate 110°

Continuous operating time 5 min.

Maximum supported weight 600 kg (300 kg/gate leaf)
Maximum length of the gate leaf 3m

RF communication frequency 433 MHz

RF transmission power 10 mw

Protection grade IP55

Operating temperature -26°C ~+80°C

Installation diagram

No. | Description

Post pivot bracket
Post bracket

Manual release key

1
2
3 Clevis pin
4
5

Gate bracket
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Gate pivot bracket

Screw

Nail clip
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Power cable
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Description

Junction box

Left motor

Right motor

Rubber stopper

Electromagnetic lock (optional)

Photocells

Access control keyboard, RFID card reader (optional)

Solar panel (optional)
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Control box

Remote control
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Warning: power supply is required on one side only (left or right).

Important: The power cable must be inserted into a PVC tube (not included)
that must be buried in the ground to protect it from lawn mowers and
string trimmers.

Installation steps

Step 1. Align the brackets.

Warning: Make sure that the installation height of the bracket on the gate
post is exactly the same as the installation height of the bracket on the
gate.

The perfect misalignment of these two brackets will cause the motorarm
to bend, leading to failure.

Also, the pulling and pushing force of the gate will be reduced, causing the
gates to open with difficulty or even impossible to open.

Asignificant differencein installation height can lead to failure of the motor
and motor arm.

Step 2. Fix the brackets.
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No. | Description
Post bracket

Hole for bolt, nut, washer

Post/gate pivot bracket

1
2
3 Screw
4
5

Gate bracket

Step 3. Fix the motor arm.

1. Fix the fixed end of the motor arm to the bracket on the gate post and
the the other end to the bracket on the gate.
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No. | Description
1 Post bracket
2 Gate bracket
3 Clevis pin

4 Nail clip

Lift the cover and insert the key into the keyhole. Turn the key 90 degrees
clockwise. This action unlocks the motor and allows the rod to be manually
extended and retracted. To return to normal operation, turn the key 90°
counterclockwise.

Step 4. Fix the brackets to the gate.

Two types of installation are possible depending on the opening direction
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of the gates:

A Opening inwards

B Opening outwards

Warning: make sure the gates do not open onto the public domain.

Inwards-opening gates (pull to open)

The installation position of the brackets is very important. Refer to the
dimensions in the image below to determine the desired opening angle.

The values in columns A and B are expressed in mm. For example, if A is
181 mm and Bis 132 mm, the opening angle of the gate will be 100 degrees.
Determine the center point of the axis and mark it.
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B 262 210 163 118 97 223 191 132

100°

The installation position of the brackets is very important. Refer to the
dimensions in the image below to determine the desired opening angle.
The values in columns A and B are expressed in mm. For example, if A is
240 mm and B is 100 mm, the opening angle of the gate will be 90 degrees.
Determine the center point of the axis and mark it.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. According to the image below, the pole pivot bracket is attached to the
fixed pole bracket at a certain angle.

Oo8no
o 0O g
(8038

181.5

0

User manual 13 English



A: If you fix the bracket closer to the gate post, the opening angle of the
gates will be larger.

B: If you fix the bracket further from the gate post, the opening angle of
the gates will be smaller.

C: If you fix the bracket further to the left, the opening angle of the gates
will be smaller.

C: If you fix the bracket further to the right, the opening angle of the gates
will be larger.

2. Open the gate completely and retract the motor arm to the shortest
position. Put the bracket close to the gate and mark its position.
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3. Close the gate completely and extend the motor arm to its maximum.
Position the gate bracket in the previously marked location and check that
the position is correct. Drill holes and secure the gate bracket.

Warning: Before drilling holes in the gate, we recommend closing and
opening the gate, i.e. shortening and extending the motor arm to ensure
that the installation position of the bracket on the gate is correct.

a. Drilltwo holes with a diameter of 10.2 mm, at a distance of 60mm between
them.

b. Position the bracket on the gate in the place where you drilled the holes.

c. Position the motor bracket on the gate bracket and tighten it well with
screws. Note: the screws necessary to fix the bracket to the gate are not
included due to the different thicknesses that the gates can have.

d. Insert the pin and the fixing washers.
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Step 5. Fix the brackets to the pole.

1. Fix the pole brackets with dowels or by welding.

T
v

@

Drill 4 holes with a diameter of
8 mm into the wall.

Insert 4 concrete bolts
(included in the package) into
the holes.

Position and secure the motor
bracket with the included
screws.

Note: If you have metal posts and not wall posts, you can weld the post

brackets.

Drainage hole adjustment
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1 | Polebracket 4 | Water drainage hole

2 Pole pivot bracket 5 | Clevis pin

3 Nail type clip 6 Power cable

The water drainage holes and the power cord must be facing downwards.

Step 6. Install the rubber stopper.

Step 7. Manually open the gates.

When the power is off, the motor can be operated using the unlocking key
in the package.

Stroke limiter adjustment
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The stroke limiters prevent the motor from exceeding the maximum
extension or retraction length. The position of the two limiters can be
adjusted so that the actuator stops exactly at the set point. You can set the
extension and retraction limits according to your needs.

—

When the motor runs and reaches the limit point set by the stroke limiter,
the control unit cuts off the power supply immediately. Thus, the motor
stops in place. The stroke limits are easy to adjust, and the gate will
automatically stop in the desired position thanks to these limiters.

Before adjusting the stroke limiter, make sure that the motor arm is fully
retracted when the gate is fully open (for inward opening gates) or fully
closed (for outward opening gates).

The limiters are located on the underside of the arm. To make the adjustment
easier, it may be necessary to turn the arm so that the limiter screws are
accessible.

After completing the adjustment, return the arm to the correct position.
The Allen key (included) is required for adjustment. The position of the
limiter Ais set at the factory, so it does not need to be adjusted again.
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Stroke limiter adjustment for inward opening gates

When the armiis fully retracted, the gate is in the open position. When the
arm is fully extended, the gate is in the closed position.

Adjust the position of the stroke limiter B to set the gate closing limit:
+ Close the gates. The motor arm will extend.

« When the gates are fully closed, press the remote control to stop the
motor.

+Measure the length of the rod. The maximum length of the rod is 340mm.
If, in your case, with the gates fully closed, the rod has a length of 300mm,
you must move the stroke limiter 40mm inwards.

« Using the wrench provided in the package, slightly loosen the stroke
limiter screw and slide the limiter inwards. Tighten the screw back in place.

+ The gate will now close in the position set by the stroke limiter.
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Stroke limiter adjustment for outward opening gates

When the arm is fully retracted, the gate is in the closed position. When
the arm is fully extended, the gate is in the open position.

Adjust the position of the stroke limiter B to set the gate opening limit:
+ Open the gates. The motor arm will extend.
+When the gates are fully open, press the remote control to stop the motor.

» Measure the length of the rod. The maximum length of the rod is 340mm.
If, in your case, with the gates fully open, the rod has a length of 300mm,
you must move the stroke limiter 40mm inwards.

« Using the wrench provided in the package, slightly loosen the stroke
limiter screw and slide the limiter inwards. Tighten the screw back in place.

+ The gate will now open to the position set by the stroke limiter.

Mainboard connection diagram

Technical parameters:

Control unit supply voltage: 24 V. A 24V backup battery can be installed
(notincluded).

Can work with double or single gates.
Supports up to 120 remote controls.
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1.MOTOR 1: The secondary gate, which closes first and opens last. Connect
the first blue wire (from left to right) to this terminal.

2. MOTOR 2 (DELAY): The main gate, which opens first and closes last.
Connect the first red wire (from left to right) to this terminal.

Caution: If you have only one gate, connect it to the MOTOR 2 DELAY terminal.

3. 2 SIDE: for connecting any external device that controls double gates
(relay not energized).

4. COM: for connecting the ground of external devices.

5. 1 SIDE: for connecting any external device that controls a single gate
(relay not energized).

6. SWIPE CARD: for connecting any external device that controls the opening
of the gate (relay not energized).

7. COM: for connecting the ground of external devices.
8. IR: for connecting the photoelectric sensor.

9. 12V output: for connecting the photoelectric sensor (DC output <200mA)
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10. 24V battery connection: for connecting a backup battery (+)
11. 24V battery connection: for connecting a backup battery (-)

12.24V DC output: for connecting an external device such as a photoelectric
sensor, maximum consumption 1A

13. GND: for connecting the ground of external devices

14. 24V DC output: for connecting the warning lamp (+)

15. 24V DC output: for connecting the warning lamp (-)

16. LOCK(NF): NF terminal, for connecting the electromagnetic lock
17. COM (NF): for connecting the ground of the lock.

18. LOCK(NA): NO terminal, for connecting an electromagnet.
19. GND: for connecting the alarm system ground.

20. SP: Alarm output 24V DC.

21. AC 24V: for connecting the transformer.

22. Digital display: for displaying data.

23.INC+: used for increasing values during settings.

24, FUN: is for saving settings.

25. DEC-: used for decreasing values during settings.

26. Pairing button for adding/deleting remote controls.

27. ANT and GND: used for connecting the antenna.

The remote control

Button 1: to open a single gate (MOTOR 2)
Button 2: to open a double gate (MOTOR 1 and MOTOR 2)
Button 3: activates the alarm output

Pairing a remote control

Pressthe LEARN button on the Mainboard for 1 second, the LED indicator
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on the Mainboard will turn off, which means you have entered the learning
mode.

Press any key on the remote control for more than 2 seconds; the digital
screen on the Mainboard will display the remote control number, and the
LED indicator on the Mainboard will flash 4 times followed by a short beep.
The remote control has been learned successfully.

Note: If after pressing the LEARN button, the system does not receive any
signal for 5 seconds, the LED indicator will turn on and the system will exit
the pairing mode.

Deleting a remote control

Press and hold the LEARN button on the Mainboard for 5 seconds, a short
beep will be heard, and the LED indicator will turn on to confirm the remote
control has been deleted.

Connecting an access button

DB O®OO®O
SR

Connect the access button to the 2SIDE and COM terminals.

If you want to control only one gate (MOTOR 2), connect the access device
to terminal 5, 1SIDE.

Connecting an access keyboard
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Connect the access control keyboard to terminals 9, 12V and 4, COM to

power it.
Connect the access control keyboard to terminals 6, SWIPEN CARD and 4,

COM if you want to control a single gate.

Connecting the photosensor
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Connect the photocell to terminals 9, 12V and 4, COM to power it.
Connect to terminal 9, 12V the “+” of the photocell sensor (RX and TX).
Connect to terminal 4, COM the “-” of the photocell sensor (RX and TX).
Connect to terminal 8, IR, the “OUT” output of the photosensor.
Connect to terminal 7, COM, the “COM” output of the photosensor.
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Connecting the warning lamp
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Connect the lamp to terminals 14 + and 15 -.

Connecting an electromagnetic lock

B3 comz:
B | @ LocknNA

[ V)
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Connect the red wire of the electromagnetic lock to terminal 16, LOCK NF.

Connect the blue wire of the electromagnetic lock to terminal 17, COM.

Mainboard function description
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Turning on the device

After power on, the digital display will do a self-check from 00 to 99
accompanied by a sound. When the system enters the normal working
state, the LED indicator lights up and the buzzer stops..

The menu

Hold down the FUN button until PO appears on the screen. You have now
entered the settings menu. Use the INC+ and DEC- buttons to navigate
through the menu or to increase and decrease numerical values. Press the
FUN button to save the settings. You will hear a confirmation sound. After
saving the data, the menu where you made the last settings will still be
displayed on the screen. To move to the next menu, press the INC+ and
DEC- buttons to navigate through the menu and the FUN button to enter
the desired menu.

After you have set the PO value and pressed the FUN button to save it, the
screen will still show PO. If you want to enter the P1 menu, press the INC+
button, the screen will show P1 then FUN to enter the P1 settings.

PO - Soft start time setting

Available options between 0 and 3 sec. The value 0 disables this function.
Use the INC+ button to increase the value by one unit and DEC- to decrease
the value. Press FUN to save the data. The factory default is 2 seconds.

P1 - Slow stop for Motor 1

Options available between 0 and 20. After choosing the value, press the
FUN button to save the data. The factory default is 6.

P2 - Quick stop for Motor 1

Options available between 0 and 20. After choosing the value, press the
FUN button to save the data. The factory default is 10.

P3 - Slow stop for Motor 2
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Options available between 0 and 20. After choosing the value, press the
FUN button to save the data. The factory default is 6.

P4 - Quick stop for Motor 2.

Options available between 0 and 20. After choosing the value, press the
FUN button to save the data. The factory default is 10.

P5 - High speed drive time setting

Options available between 0 and 33 seconds. “0” indicates operation
without high speed, the gate opening will continue to operate at low speed.
After choosing the value, press the FUN button to save the data. The factory
setting is 5 seconds.

P6 - Automatic closing delay after the gate opening command from the
access control device

Options available between 0 and 99 seconds. The factory preset value is
10 seconds, that is, after the opening command, the gates will close
automatically after 10 seconds. Option 0 means that the gates will not close
automatically.

P7 - Setting the time interval for opening double gates

Options available between 0 and 10 seconds. “0” means that the double
gates open simultaneously. “1” means that Motor 1 starts to open 1 second
before Motor 2 starts to open. After choosing the value, press the FUN
button to save the data. The factory setting is 2 seconds.

P8 - Setting the time interval for closing double gates

Available options between 0 and 10 seconds. “0” means that the double
gates close simultaneously. “1” means that Motor 1 starts to close 1 second
before Motor 2 starts to close. After choosing the value, press the FUN
button to save the data. The factory setting is 2 seconds.

P9 - Automatic closing delay (without an access control terminal connected)
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After the gate opens, it will close automatically according to the set time.
Available options between 0 and 99 seconds. Option 0 means that the gates
will not close automatically. The factory setting is 0.

PA - Setting the lamp/alarm command

Available options between 0 and 3.

0- alarm in monostable mode, the lamp lights continuously until the gate
closes (~30s), then turns off.

1-alarmin monostable mode, the lamp will flash only when the gateisin
operation.

2 -alarmisin bistable mode and the lamp will flash continuously until the
gate closes (~30s), then turns off.

3-alarmisin bistable mode and the lamp will flash only when the gate is
in operation.

After choosing the value, press the FUN button to save the data. The factory
settingis 0.

Pb - Setting the electromagnetic door lock time
Available options between 0 and 5.

0 - means no door lock output

1-means the door stays open for 1 second, then locks
5 - means the door stays open for 5 seconds, then locks
The factory setting is 2 seconds.

Warning: The gate opening will be delayed by 0.5 seconds to allow the
electromagnetic door lock to unlock.

PC - Remote control button settings

Available options between 0 and 3.
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0 - all buttons are inactive

1-Buttons 1 and 3 are functional. Single gate control

2 - Buttons 2 and 3 are functional. Double gate control.
3-Buttons 1,2 and 3 are functional. Double or single gate control.
Pd - IR terminal type selection

Options: 0 (NC) - 1 (NO).

Default setting: 1 (NO).

PE - Gate type selection

Options: 0 (double gates, two motors) - 1 (single gate, one motor).

PF - Gate category selection
Options: 0 (common gate) - 1 (heavy gate).

Warning: if you have selected the common gate, set the value 20 for the
P1, P2, P3 or P4 menus.

Factory setting: 0 (common gate).

Po - Reset

Return to factory values.

After choosing the value, press the FUN button.

Motor direction identification

When the motor is running, if the LED is blue, the motor is in opening mode.
If the LED is red, the motor is in closing mode.

Frequently asked questions and answers

Q. The battery is connected directly to the board connectors 10 and 11?
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What type of battery is compatible? Can the board charge the battery?

A: Two 12V 7Ah, 9Ah batteries or other similar or larger batteries can be
connected in series directly to the connectors on the board. When the
board is connected to a 230V power source, it will keep the battery charged.
In the event of a power outage from the 230 V power supply, the battery
will power the board/gate opening system.

Q. What is the connection diagram for the IR sensors/photocells (connector
3,4,5)?

A: Find the connection diagram below.

Q. What is connector 12 used for?

A: Port 10 is a power terminal with an output of approximately 24-27V.

Q. The Mainboard has 2 descriptions COM and GND. Are they the same?
A:Yes, COM=GND

Q. How do input ports 3 and 5 work? What type of external device can
control the gate?

A: Ports 3, 4, 5 are for inputting opening commands from other external
devices such as: opening button, GSM module, external receiver, external
keyboard, etc.

Port 3 --- 2 SIDE, meaning the external device connected to this port can
trigger the gate’s open-stop-close cycle.

Port4-- COM

Port 5-- 1 SIDE, meaning the external device connected to this port can
trigger the gate’s open-stop-close cycle control for a single gate (for
pedestrians).

The command on these connections: COM-2Side, COM-1Side can only be
given by a non-energized relay (which closes a circuit).
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Q. Is there a difference between the input on port 3 and the input on port
6? What type of device can be connected to port 6?

A: The “2-side” input is for connecting multiple external devices that will
control the two gates. The input on port 6 “Card swipe” can receive
commands from a card reader terminal, a wired keyboard and can control
only both gates with a separate self-closing delay.

The command on these COM-Swipe connections can only be given by a
de-energized relay (which closes a circuit).

Q. How do output ports 16 and 18 work? We need, for example, NF and NA
terminals and the connection diagram.

A: ports 16 and 18 are intended for connecting 24 V latches, bolts or door/
gate closing electromagnets.

COM + port 16 =24V output only when triggered

COM + port 18 =24V continuous which will be disconnected when triggered

Q. What does the menu: “Pb - Setting the electromagnetic door lock time”
refer to? What is it used for?

A: it means the operating time of the lock for outputs 16 and 18.

Q. What s the Duty Cycle specification for this device?
A: 80% or around 42000 times/cycles

Q. What happens if the gate hits an obstacle?

A: If the photocells are not connected or do not work, there is a risk that
the gate hits an obstacle. At this point, the gate will stop according to the
blocking force set in the dedicated menu. Please check the correct operation
of the photocells before completing the installation.

If the gate has functional photocells installed, the photocell will detect the
obstacle and stop the gate regardless of whether the gate is closing or
opening.
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Q. How does the P9 setting work? When is this setting available? For what
command?

A: If enabled and you set this timer, the function will close the gate after
the time configured in the menu. The function is available only for: remote
control control or via the wired inputs COM + 1Side or COM + 2Side . If an
obstacle appears between the photocells, the gate will stop. The closing/
opening procedure will begin as soon as the obstacle is removed from the
photocells range.

Q. How does the P6 setting work? When is this setting available? For what
command?

A: This automatic closing delay is available only if the gate opening command
comes from the wired connection COM + Card Swipe.If an obstacle appears
between the photocells, the gate will stop. The closing/opening procedure
will begin as soon as the obstacle is removed from the photocells range.

EU Simplified Declaration of Conformity

ONLINESHOP SRL declares that PNI MAB600 automatic double swing
gates opener complies with the Directive EMC 2014/30/EU, ROHS 2011/65/
EU and LVD 2014/35/EU. The full text of the EU declaration of conformity
is available at the following Internet address:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications

English 32 User manual



UHopmayus 3a 6e3onaceH MOHMaXx u ynompeba

I'IpoqueTe BHMMaATENIHO PBbKOBOACTBOTO U cne,qBa|7|Te BCUYKUN NHCTPYKL NN
3a MOHTaX U eKCrnaoatTauna Ha yCTDOVICTBOTO.

Tasm cnctema 3a aBTOMATUYHO OTBapsAHe € NpejHa3Ha4Y€Ha 3a MOHTaX
Ha itofieelin ce Bpat 3a 4OMOBE, MapKUHI UK rapaxu.

HenpaBWaHO NHCTANMPAHMTE U NOAAbPXKAHN CUCTEMU 33 aBTOMATUYHO
OTBapsiHe Ha BpaTV MOraT fia npeAcTaB/isiBaT PUCK 3a NoTpebutens nsa
xopaTa Habnuso.

MopTaTa Tps6bBa ga 6bae NpaBUIHO MOHTMPAaHa 1 1a ce ABWXM CBOHOAHO
B ABETE NMOCOKU, Npeamn aa ce MOHTUpPA CMCTEMATA 32 aBTOMATUYHO
oTBapsiHe.

MopTaTa TpsibBa Aa 6bae MOHTUPaHa Ha MSICTO, KbAETO MMa JOCTAaTbYHO
NPOCTPAHCTBO MeXAY NopTaTa 1 cbCegHaTa KOHCTPYKLUS MO BPEME Ha
OTBapsiHe 1 3aTBapsHe. /lloneewunTe ce BpaTu He TpsbBa fa ce oTBapAT
B 30HU C 06LLECTBEH AOCTbI.

CucTemaTta 3a aBTOMATUYHO OTBapsiHe e NpefHa3HayeHa 3a ynoTtpeba
CaMo Ha NopTwu, U3No3BaHM 3a NPEBO3HN cpeacTBa. MNelwexogumnte TpsbBa
Aa umat oTaeneH Bxof. JoCTbNbT 3a Newexogumn Tpsbea ga 6bvae
Pa3noioXeH TaKa, Ye XxopaTa fla He BNM3aT B KOHTAKT C ABWKELUTe ce
noneeun ce BpaTu. MNewexoauunTte HUKOra He TpsabBa Aa NpeMMHaBaT
npes 30HaTa Ha OTBapsIHE Ha BpaTuTe.

N3kntoveTe 3aXpPaHBAHETO OT eNEKTPUYHECKATa MpeXa, npegn ga
MHCTaNMpaTe NpoAYyKTa Uan fga n3BbpliBaTe NOAPBXKKa.

AKo ENEKTPUHECKUNAT Kabene noepefeH, CMeHeTeroCHoOB,3aia ns3berHete
KbCO CbeANHEHNE.

He ce onnTBaliTe pbYHO fa cnvpaTe BpaTUTeE, JOKATO Ca B ABMKEHME.

Meprvogn4yHO NpoBepsiBanNTe LEeNoCTTa Ha CUCTEMHUTE MEXaHU3MU,

PbKoBOACTBO 3a ynotpeba 33 6bArapcku



M3HOCBAHETO Ha paMeHaTa U NaHTUTE, NpPaBU/IHATa pa60Ta Ha
CbOTOKI'IeTKI/ITe, CbCTOAHNETO Ha ENEKTPUYHECKNTE Kabenu.

M3nonseaiite ONCTaHUMOHHOTO ynpaBneHne CaMo KOrato uMaTe AUpPEeKTHa

BUONMOCT KbM NOPTUTE.

CvO0vp)KaHUE HaO naKema
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He. OnucaHune KonunyectBo
1 MoTop c pasTeratesiHo pamo 2
2 KyTus 3a ynpaBneHue n pukcupawm suHtose | 1
3 Namna 2
4 [ANCTaHUNOHHO yripaBieHne 2
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5 doToKeTKa 2
6 [ymeHa 3anylianka 1
7 duKcmpaly BUHT Ha ryMeHaTa 3anyLianka 2
8 Kntoy 3a pb4HO 0CBOGOXKAaBaHe 2
9 Ckoba3acTbnb nnopta 6
10 Ckoba 3a WapHUp Ha CTbNba 2
11 BuHTOBE, raku, lanbu 8
12 BUHT c ranka v wanba 8
13 lWndT cBUNKa 4
14 LLinnka 3a nnpoH 4
15 Ckoba 3a WapHUp Ha nopTa 2
16 LLlecTobeH kAtoY (3a perynnpaHe Ha 1
orpaHuynTens Ha xopga)
Heobxodumu uHCMpyMeHmMu 3a MOHMaxXx

s 0

= | \ %

Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter G-Clamp

and dfill bits and stripper

Socket set Spanner set Soldering iron
(recommended)

Voltmeter
(recommended)

TexHu4ecku cneyugukayuu

3axpaHBalLo HanpexeHne

230VAC+10%

HanpexeHwne Ha gBuratens 24V DC
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MowWHOCT Ha aBuraTens

60W x 2

CKOpOCT Ha BbpTeHe 100 rpm
MakcrumanHa gbaKnHa Ha pamoTo Ha 340 mm
ABuraTens

CKOpOCT Ha 3aABMKBaALLNA MEXAHU3 DM 2.4cm/s.
MakcMmaneH brbi Ha OTBapsHe Ha 110°
BpaTaTa

Bpeme Ha HenpekbCcHaTa paboTa 5 MUH.

MakcumanHo nogobp>XaHo Terno

600 kr (300 Kr/Kpuno Ha
BpaTaTa)

MakcrMManHa gib/mKuHa Ha KpUIoTo Ha 3m

BparTaTta

YecToTa Ha paguo4yectoTHaTta 433 MHz
KOMYHUKauus

MoLHOCT Ha pagMo4YeCcTOTHOTO 10 mW
npepasaHe

CTeneH Ha 3awmTa IP55
PaboTHa TemnepaTtypa -26°C ~+80°C

Aduazpama Ha MOHMaXxa
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o

OnuncaHue

Ckoba 3a 3aBbpTaHe Ha CTbnba

Ckoba3acTtbnb

WndT 3a BUIKa

Kntoy 3a PBYHO OCBO60)K,CI,aBaHe

Ckoba 3a BpaTa

Ckoba 3a 3aBbpTaHe Ha BpaTa

BuHT

LLnnka 3a nupoHwu

O N o (b W N

3axpaHBall kaben

@

®
®
i
®

He.  OnucaHue

PasknoHuTenHa KyTus

JlaB MoTOp

[eceH moTop

W N

[ymeHa Tana
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5 EnekTpomarHuTHa Kntoyasnka (no nsbop)

6 DOTOKMETKMU

7 KnaBuaTypa 3a KOHTPO/ Ha fOoCTbNa, YeTel Ha RFID kapTu (no
nsbop)

8 CnbHYeB naHen (no nsbop)

9 KyTusa 3a ynpaBneHune

10 | ncTaHuUMOHHO ynpaBneHune

BHMMaHwMe: 3axpaHBaHETO € HeO6XO4MMO CaMO OT efiHaTa cTpaHa (nsBa
NN gAcHa).

Ba)kHo: 3axpaHBawmaT kaben TpsibBa ga ce noctasu B PVC Tpbba (He e
BK/IHOYEHA), KOATO TpAbBa 1a 6bAe 3apoBeHa B 3eMATa, 3a 4a ce Npeanasu
OT KOCaYK/ 32 TPEBA U TPUMEPU.

CmwvnKu 3a MOHMAXX

Cmvwnka 1. [loopasHeme ckobume.

BHuMaHMe: YBepeTe ce, Ye BUCOYMHATa Ha MOHTaX Ha CKobaTa BbpXy
CTbnba Ha nopTaTa e TOYHO CbliaTa KaTo BUCOYMHATA HAa MOHTAX Ha
ckobaTa BbpXxy nopTara.

MepheKTHOTO HECHOTBETCTBME Ha TE3U [1BE CKOOU Lile A0BEAE [10 O bBaHe
Ha paMOTO Ha ABUraTesis, KOeTo Lie JoBefe A0 noBpeaa.

CbLo Taka, cunaTta Ha gbpnaHe 1 byTaHe Ha nopTaTa We 6bae HamaneHa,
KOETO LLie ;oBefe A0 TPYAHO UV AOPY HEBB3MOXKHO OTBapsiHE Ha MopTaTa.

3HauuTenHa pa3nnKa BbB BUCOYMHATA Ha MOHTaX MOXXe [la joBeae oo
noBpepfa Ha asuratend n paMmoTo Ha ABUraTens.
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Cmvnka 2. dukcupalime ckobume.

He. | OnncaHue

Ckoba3acTtbnbd

OTBOp 32 60T, raika, wanba

Ckoba 3a WwapHup Ha cTbN6/nopTa

1
2
3 BUHT
4
5

Ckoba3anopTta

Cmwnka 3. dukcupalime pamomo Ha 08uzames.
1. DUKCMpaiiTe HEMOABMKHUS Kpall HA PaMOTO Ha ABUraTesst KbM cKobaTa
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Ha cTbnba Ha nopTaTa, a APYrvs Kpan - KbM ckobaTa Ha nopTaTa.

He. | OnncaHue

Ckoba3acTtbnbd

Ckoba3anopTta

WndT 3a BUNIKA

H 0N

LLinnka 3a nnpoH

MNoBAUrHeTe Kanaka v NocTaBeTe K/toYa B KoYanKaTa. 3aBbpTeTe K/toYa
Ha 90 rpagyca no YacoBHMKOBaTa CTpesika. ToBa AelCTBME OTK/IOYBA
ABUraTensi u No3Bo/sABa PbYHOTO M3ABPMBAHE U NpubupaHe Ha NpbTa.
3apaceBbpHeTe KbM HOpMasiHa paboTa, 3aBbpTeTe Ktova Ha 90° 0bpaTHO
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Ha 4aCOBHUKOBaATa CTPEJIKa.

Y]

jre/eter}
00000
Soooo

Cmwvnka 4. dukcupalime ckobume KbM nopmama.

B 3aBMCMMOCT OT NOCOKaTa Ha OTBapsiHe Ha BpaTuUTe Ca Bb3MOXHW A,Ba
BMa MOHTaX:

A B

OTBapsiHe HaBbTpe

B OTBapsiHe HaBBbH

BHMMaHMe: yBepeTe ce, Ye NOPTUTE He Ce OTBAPST KbM OOLLECTBEHOTO
NMPOCTPaHCTBO.

Omeapawu ce Hasbmpe epamu (OpvnHeme, 3a da omeopume)
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MoHTaXHaTa no3muns Ha CKOBUTE € MHOT O BaXKHa. BuxTe pa3MepuTe Ha
VI306pa)+(eHl/IeTO no-gony, 3a fa onpenennTe XXesnaHna brb/1 Ha OTBapsaHe.

CToMHOCTUTE B KONOHW A 1 B ca n3paseHn B mm. Hanpumep, ako Ae 181
mm, a B e 132 mm, brbIbT Ha OTBapsiHE Ha NopTaTa e 6bae 100 rpagyca.
OnpepgeneTe LeHTpasHaTa TOYKA Ha OCTa U S MapKupanTe.

FA—

B 262 210 163 118 97 223 191 132

D 90° 90° 90° 90° 90° | 100° | 100° | 100°

Omeapsuwu ce Ha8vH 8pamu (HamucHeme, 3a da omeopume)
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MOHTa)kHaTa No31LKMs Ha CKOBUTE e MHOTO BaXkHa. Bu)XTe pa3mepuTte Ha
N306paXKeHNEeTO NO-A0/Y, 3a fia ONPEeAeNINTE XKeNAaHNS brr'b/l Ha OTBApSIHE.
CToMHOCTUTE B KONOHW A 1 B ca n3paseHn B mm. Hanpumep, ako A e 240
mm, a B e 100 mm, brvnbT Ha OTBapsiHe Ha nopTaTa e 6bae 90 rpagyca.
OnpepgeneTe LeHTpasHaTa TOYKA Ha OCTa U S MapKMpanTe.

=

A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. Cnopep n3o6paxeHneTo No-goy, ckobaTta 3a 3aBbpTaHe Ha CTbnba e
NpUKpeneHa KbM HenoaBMXHaTa Ckoba Ha CTb/16a Nog onpeaenieH br/i.
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181.5

A: Ako brKkcupaTe ckobaTa no-61130 4o cTbnba Ha NopTaTa, brb/IbT Ha
oTBapsiHe Ha BpaTuTe e 6b/e No-ronam.

B: Ako dmkcmpaTe ckobaTa no-ganey ot cTbiba Ha nopTaTa, brb/ibT Ha
OTBapsiHe Ha BpaTuTe Le 6bAe No-ManbK.
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C: Ako pmKcupaTe ckobaTa No-HansiBo, brb/IbT HAa OTBApPsIHE HA BpaTuTe
e 6bae Nno-ManbK.

C: Ako pukcupaTe ckobaTa No-HaASCHO, I bBT HAa OTBapsiHE Ha BpaTUTe
e 6bae no-ronam.

2. OTBOpeTe NopTaTa Hanb/IHO 1 NpubepeTe PpaMoOTO Ha ABUraTeNs A0
Hal-KbcaTa nosmuws. NocTaBeTe ckobaTa 61130 A0 NOpTaTa v MapKupaiiTe
HelHaTa no3uuus.

3. 3aTBOpEeTE HaMb/IHO NopTaTa M M3gbprainTe paMoTo Ha ABUraTens
pokpain. Mo3nunoHmpanTe ckobaTa Ha NnopTaTa Ha NpeABapuUTENHO
MapKM1paHOTO MSICTO M NPOBEPETE Janu NO3MLMsATa e NpaBuHa. Mpobuiite
OTBOPU U 3aKpeneTe ckobaTa Ha mopTaTa.

BHuMmaHwme: NMpean ga npoburete oTBOPYM B NopTaTa, NpenopbyBamMe a s
3aTBOPUTE M OTBOPUTE, T.€. la CKbCUTE U YA b/DKUTE PaMOTO Ha fiBUraTens,
3a[4aceyBepuTe, 4e MOHTaXHaTa No3mums Ha ckobaTa Bbpxy noprarta e
npasuiHa.

a.Mpobuiite aBa oTBOpPaA C ANameTbp 10,2 MM, Ha pa3CcTosiHME 60 MM MeXay
TAX.
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6. MocTaBeTe ckobaTa BbpXy NOpTaTa Ha MACTOTO, KbAETO CTE NPO6bMAN
oTBOpUTE.

B. [locTaBeTe ckobaTa Ha ABMUraTens BbpXy ckobaTa Ha nopTaTta u s
3aTerHete gobpe c BMHTOBe. 3abenexka: BUHTOBETe, Heobxoanmm 3a
3aKpenBaHe Ha CKobaTa KbM NnopTaTa, He Ca BK/IKYEHU Nopaay pas/nyHaTa
pebenviHa, KoaTo NopTUTE MoraT fAa Mar.

r.MocTaBeTe WudTa 1 GUKCUpawmTe Wanbu.

Cmwnka 5. dukcupaiime ckobume Kvm cmvaba.

1. PuKkcmpanTe ckobuTe Ha cTbnboBeTe C Ar06ENN UK Ype3 3aBapsiBaHeE.

« [lpobuiite 4 oTBOpa ¢
AMaMeTbp 8 MM B CTeHarTa.
MocTaBeTe 4 6eTOHHU 6onTa
(BK/IIOYEHN B OMaKOBKaTa) B
oTBopuUTe. [MoO3ULMOHUPaNTe
M 3aKpeneTe ckobaTa Ha
ABUraTenss C  BK/KOYEHUTe
BMHTOBE.

3abenexka: AKO MMaTe MeTaslHM CTb60BE, @ HE CTEHHU, MOXeTe Aa
3aBapuTe CkobuMTe Ha cTbnboBseTe.
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PezynupaHe Ha OpeHaXxHUs omeop

1 | CkobasacTbnb 4 | OTBOp 32 OTTMYAHE Ha BoAa

2 | Ckoba3alwapHup HacTbnb |5 WndT 3a BUAIKa

3 Wnnka Tnn nupoH 6 3axpaHBally kaben

OTBOpPUTE 32 OTTUYAHE Ha BOAATA M 3aXpaHBaLLMAT Kaben Tpsabsa fa ca
HacoYeHU Hagony.

Cmwvwnka 6. [locmaseme 2ymeHama 3anywa’sika.

Cmvnka 7. Omeopeme eapamume PbYHO.
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KoraTo 3aXpPaHBAHETO € N3KJ/TKYEHO, ABUTaTENAT MOXXE fla Ce ynpaB/isiBa
CnNoOMOLTa Ha OTKJ/TIO4YBaLlA K1Y B ONMaKOBKaTa.

PezynupaHe Ha 02paHU4UMENA Ha X00d

v

[}
([

-

e s e

S—

OrpaHMYnTeNnTe Ha Xo0fa NpPefoTBpPaTABAT MPEBMLIWABAHETO Ha
MaKCMMaJsiHaTa Ab/DKMHA Ha YA b/KaBaHe Uan npubupaHe oT gBuraTtens.
Mo3numnsaTa Ha ABaTa OrpaHUYNTENS MOXE fa Ce perynmpa Taka, 4ye
3aABVKBALLMAT MEXAHM3BM [la Crpe TOYHO B 3afafeHaTa Touka. MoxeTe
[a 3apafeTe rpaHULNTe Ha yab/KaBaHe U NpubupaHe cnopep BalmnTe
HYXAMW.

Korato gBuratenat pa60T|/| N OOCTUTHE 3afafeHaATa OT OrpaHnN4YnTenNA
Ha Xofa rpaHunua, ynpasnapawoTto yCTPOVICTBO He3abaBHO NpPpeKbCBa
3aXpaHBaHETO. Mo TO3M HaYuMH gBUraTensaT cnunpa Ha MACTO. rpaHI/ILI,I/ITe
Ha XOfa Ca NeCHW 3a perynmpaHe n noptata aBTOMaTU4HO LWWe Ccnpe B
XenaHata no3nyna 6narop,apeHV|e Ha Te€3n OrpaHnYnTeENNn.

Mpepau fa perynmpaTe orpaHUYMTENS Ha X0, yBEpPEeTe Ce, Ye paMoTo Ha
ABUraTens € Hanb/HO NPMbpPaHO, KOraTo MOpPTAaTa € HaMb/IHO OTBOPEHa
(3a mopTK, OTBapALM Ce HaBBTPE) UM HAaMBJIHO 3aTBOPEHa (3a nopTu,
OTBapSILLM Ce HAaBBH).

OrpaHuuYnTeNnTE Ca PasnosiOKeHW OT JoNIHaTa CTpaHa Ha pamMoTo. 3a Aa
Ce YNEeCHW pPerynmpaHeTo, MOXe f1a Ce HalloXM Aa 3aBbPTUTE PamoTo,

6bArapcKu 48 PbKkoBOACTBO 3a ynotpeba



TaKa Y€ BUHTOBETE Ha OrpaHnyvnTeNsia oa Ca AOCTBMHN.

Cnep 3aBbplUBaHe Ha perynMpaHeTo, BbpHeTe paMOoTO B NNpaBuiHaTa
no3uuus. 3a perynmpaHe e He06X0ANM LECTOCTEHHUST K/HOY (BK/THOYEH).
Mo3numnsTa Ha orpaHn4mTenst A e HacTpoeHa abpuryHo, TaKa Ye He e
HeobxoanMo Aa ce perynnpa oTHOBO.

Pez2ynupaHe Ha 02paHU4UMesIs Ha X00d 3d omeapsauwU ce Hagbmpe
epamu

KoraTo PaMOTO € HanbJ/IHO an6paHo, nopTaTa € BOTBOPEHO MNOJIOXXEHUE.
Korato PaMOTO € HaMb/IHO N3MBHATO, NOPTATa € B3aTBOPEHO NMO/TOXKEHUE.

Perynupante no3mumsTa Ha orpaHMuYnTens Ha xoaa B, 3a ga HacTpouTte
rpaHuLaTa Ha 3aTBapsiHe Ha nopTarTa:

« 3aTBOpeTe NnopTUTe. PamMoTO Ha fiBUraTenNs Lie ce U3Ternu.

« Korato nopTunTe Ca HaMNbJIHO 3aTBOPEHU, HATUCHETE ANCTAHLUMNOHHOTO
ynpaBneHune, 3a fla CnpeTe asurartens.

 I3mepeTe gb/mKMHATA Ha NpbTa. MakcMmManHaTa Ab/HKUHA Ha NpbTa e
340 MM. AKO BBB BalLUs C/lyYal, NPy HAMb/IHO 3aTBOPEHM NOPTU, NP BT BT
e cab/mkmHa 300 MM, TpsibBa fa NpeMecTUTe orpaHnYmMTeNs Ha xoga c 40
MM HaBbTpe.

« C nOMOLWTA Ha raevYHNS KK, npenocTtaBeH B OMaKOBKaTa, JIEKO
pa3xna6eTe BWUHTA Ha OrpaHUYNTENIA HA XO04a U NJTb3HETE OrpaHn4mnTend
HaBbTpeE. 3aTerHeTe BUHTA O6paTHO Ha MACTOTO MY.

«opTaTa cera Lie ce 3aTBOPY B NO3MLMATA, 3afaleHa OT OrpaHuiInTens
Ha xopa.
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PezynupaHe Ha ozpaHu4dumenis Ha xo0a 3a omeapsauwju ce Ha8bH
epamu

Korato pPaMOTO € HanbJ/IHO an6paHo, NnopTaTa € B3aTBOPEHO NMNOJIOXKEHUE.
KoraTo PaMOTO € HaMbJ/IHO U3MBHATO, MOPTAaTa € BOTBOPEHO NOJIOXKEHNE.

PerynupanTe no3mumsTa Ha orpaHMuYnTeNs Ha xoaa B, 3a ga HacTpouTte
rpaHuLaTa Ha OTBapsiHe Ha NopTaTa:

. OTBOpeTe nopTuTe. PamoTO Ha gBurartens e ce n3Ternu.

« Korato noptuTe ca Hanb/IHO OTBOPEHU, HATUCHETE ANCTAHLMOHHOTO
yrnpaBfieHue, 3a fa CNpeTe gBuraTens.

 I3mepeTe gb/MKMHATA Ha NpbTa. MakcMmanHaTa Ab/HKUHA Ha NpbTa e
340 MM. AKO BbB BalMs CyYal, NPU HaMb/IHO OTBOPEHW NOPTU, NP BT BT
e c AbmxknHa 300 MM, TpsibBa @ NpeMecTUTe OrpaHMYnTeNs Ha xoaa ¢ 40
MM HaBbTpe.

« C nomMoLwWTa Ha raeyHns K4, NpegocTaBeH B ONaKoBKaTa, 1€Ko
pa3x/labeTe BMHTA HAa OrPaHMYNTENS HA XO4a M NNb3HETE OrpaHNYMTENS
HaBbTpe. 3aTerHeTe BUHTA 0OpaTHO Ha MACTOTO MY.

«[opTaTa cera e ce 0TBOPU 10 NO3MLUSATA, 3a4aAEHA OT OrPaHNYNTENS
Ha xofa.
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Cxema Ha c8bp38aHe HA 0bHHAMA NJ1IamMKa

TexHuYecKu napamempu:

3axpaHBallo HanpexeHue Ha ynpaensBawus 6nok: 24 V. Moxe ga ce
MOHTMpa pe3epBHa baTepusi 24V (He e BK/IOYEHA).

Moxe fa paboTu € ABOVHU UV €UHUNYHN BPATW.

MNogpbpxa 0o 120 AUCTaHUMOHHMW yNpaB/ieHUs.

HD'I:ORI MOTOR2(DELAY>
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1. MOTOR 1: BTopn4yHaTta nopTa, KOATO Ce 3aTBaps NbpBa 1 ce oTBaps
nocnepHa. CBbpxeTe NbpPBUSA CUH MPOBOAHMK (OTNSBO HAAACHO) KbM
TO3U TepMUHa..

2.MOTOR 2 (DELAY): InaBHaTa nopTa, KOSATO ce 0TBaps NbpBa v 3aTBaps
nocnegHa. CBbpxeTe NbpBUS YePBEH NPOBOAHUK (OTNSIBO HAASICHO) KM
TO3U TEPMUHAN.

BHMMaHMe: AKO nmaTe camMo efiHa NopTa, CBbPXKETE S KbM TepMMHana
MOTOP 2 3ABAB/IEHUE.

3.2 SIDE: 3a cBbp3BaHe Ha BbHLLIHO YCTPOMNCTBO, KOETO YNPaB/siBa ABOVHN
nopTu (pene He e 3aAeiCTBaHO).

4. COM: 3a cBbp3BaHe Ha 3a3eMSABaHETO Ha BbHLUHWN YCTPOWCTBA.

5. 1 SIDE: 3a cBbp3BaHe Ha BbHLIHO YCTPOWCTBO, KOETO yNpaBnsBa
eMHNYHa NopTa (pefie He e 3aAeNCTBaHO).

6. SWIPE CARD: 3a cBbp3BaHe Ha BbHLUHO YCTPOMCTBO, KOETO yNpaBsiBa
OTBapsiIHETO Ha NopTaTa (pene He e 3a4elCTBaHO).

7. COM: 3a cBbp3BaHe Ha 3a3eMsBAHETO Ha BbHLUHWN YCTPOMCTBA.

8.IR: 3a cBbp3BaHe Ha POTOENEKTPUYHUS CEH30P.

9. 12V un3xopa;: 3a cBbp3BaHe Ha hoToenekTpmyeH ceHzop (DC n3xop <200mA)
10. CBbp3BaHe 3a 24V 6aTepus: 3a CBbP3BaHe Ha pe3epBHa baTepus (+)

11. CBbp3BaHe 3a 24V 6aTepusi: 3a CBbpP3BaHe Ha pe3epBHa baTepus (-)

12.24V DC n3xopa;: 3a CBbp3BaHe Ha BbHLIHO YCTPONCTBO, KaTo Hanpumep
poTOENEKTPUNYEH CEH30P, MaKCMMaHa KOHCyMauus 1A

13. GND: 3a cBbp3BaHe Ha 3a3eMsIBaHETO Ha BbHLUHW YCTPOMCTBA

14. 24V DC n3xog: 3a CBbp3BaHe Ha NpeaynpeguTenHaTa famna (+)

15. 24V DC n3xof: 3a CBbp3BaHe Ha NpeaynpeauTenHata namna (-)

16. LOCK(NF): NF knema, 3a CBbp3BaHe Ha e1eKTPOMarHMTHaTa K/itoyanka

17. COM (NF): 3a cBbp3BaHe Ha 3a3eMsIBAHETO Ha K/toYankara.
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18. LOCK(NA): NO knema, 3a CBbp3BaHe Ha €/IeKTPOMarHuT.

19. GND: 3a cBbp3BaHe Ha 3a3eMaBaHEeTO Ha aflapMeHaTa cucrema.
20. SP: AnapmeH n3xog 24V DC.

21.AC 24V: 3a cBbp3BaHe Ha TpaHchopmaTop.

22. Undpos gucnneir: 3a NokasBaHe Ha faHHMW.

23. INC+: n3nonsBa ce 3a yBesiM4yaBaHe Ha CTOMHOCTUTE NO BPEME Ha
HaCTPOMKWN.

24. FUN: cny»ku 3a 3ana3BaHe Ha HaCTPOMKHTe.

25. DEC-: n3non3Ba ce 3a HamansiBaHe Ha CTOMHOCTMTE MO BpeMe Ha
HaCTPOMKM.

26. ByToH 3a caBOsiBaHe 3a obaBAHe/M3TpMBaHEe Ha AUCTAHLVOHHM
yrnpaBieHus.

27. ANT n GND: n3nonssar ce 3a CBbp3BaHe Ha aHTeHarTa.

JAucmaHyuoHHO ynpaeneHue

ByToH 1: 3a oTBapsiHe Ha egMHMYHa nopTa (MOTOP 2)
ByToH 2: 3a oTBapsiHe Ha aBoliHa nopTa (MOTOP 1 n MOTOP 2)
ByTOH 3: akTMBMpa anapMeHns N3xop,

CososieaHe HaO OUCMAHYUOHHO ynpas/eHue

HaTucHeTe 6yToHa LEARN Ha gbHHaATa nnaTka 3a 1 cekyHpa, LED
WHOUKATOPBT Ha A'bHHATa NaTKa e Ce U3KJ/IH0YM, KOeTo 03Ha4vaBa, ye
CTe BNE3/IN B PEXMM Ha 0byyeHue.

HaTncHeTe Npon3BOJIeH K/aBULW Ha AUCTAaHUMOHHOTO yrnpaBieHune 3a
noBeYe OT 2 CEKYHAM; UMPPOBMAT eKpaH Ha AbHHATa NATKa Lie NoKaxe
HOMepa Ha ANCTaHUMOHHOTO ynpasfeHue 1 LED nHoMkaTopsT Ha g bHHATA
naaTKa we MUrHe 4 NbTU, NOCNeABaHO OT KPAaTbK 3BYKOB CUTHaI.
[AVCTaHLMOHHOTO ynpaBneHue € 06y4eHO YCMeLHO.
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3abenexka: Ako ciefi HaTUCKaHe Ha 6yToHa LEARN cuctemaTta He nonyyun
CUrHan B Npofb/HKeHue Ha 5 cekyHauW, LED nHanKaTop®T Lwe ce BKI4YN
M cUcTeMarTa e n3nese oT peXx1M Ha CABOsIBaHe.

UsmpueaHe Ha aUCmGHL{UOHHO ynpasJjieHue

HaTucHeTe n3agpbxTe byToHa LEARN Ha gbHHaTa nnaTka 3a 5 CeKyHau,
LLle Ce Yye KpaTbK 3BYKOB cUrHan v LED nHankaTopT We ce BKOYY, 3a
f.a NOTBbPAU, Ye ANCTAHLUNOHHOTO yrpaBieHune e USTPUTO.

Cevp3eaHe Ha 6ymoH 3a 0ocmwvn

@@ O®O®®O®
=~ rrrTre

CBbpxeTe 6yTOHa 3a 4OCTBN KbM knemuTe 2SIDE n COM. Ako nckaTe ga
ynpasnsBaTe camo egHa nopta (MOTOR 2), cBbpeTe yCTPOMCTBOTO 32
AOCTBMN KbM Kiiema 5, 1SIDE.

Connecting an access keyboard

ORONONORUNONO),
Ep e
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CBbp)KeTe K/1aBMaTypaTta 3a KOHTPO Ha AO0CTbMNa KbM Knemu 9, 12V n 4,
COM, 3a pga s 3axpaHBaTe. CBbpKeTe KnaBuaTypaTa 3@ KOHTPOJ Ha
pgoctbna KbM Knemu 6, SWIPEN CARD un 4, COM, ako uckate fga
ynpasnsiBaTe egHa nopTa..

Cevp3eaHe Ha homoceH3opa

@@DEEO®OO®®

o o i i

|

Jumper ——{s=x]

(-]

{Qm— [+ ]
h X
RX

CebpeTe cdoTokneTkaTta KbM knemm 9, 12V n 4, COM, 3a ga s
3axpaHBarTe.

CBbpxkeTe KbM Knema 9, 12V ,+“ Ha ceH3opa Ha hoTokneTkaTa (RX 1 TX).
CBbpxeTe KbM Kfiema 4, COM ,-“ Ha ceH3opa Ha doTokneTkaTta (RX n
TX).

CBbpkeTe KbM Kniema 8, IR, nsxopa ,,OUT“ Ha poToceH30pa.

CebpxkeTe KbM Kniema 7, COM, nsxopa ,,COM“ Ha hoToceH3opa.

Cevp3eaHe Ha npedynpedumeniHama 1amna

. L o2av £
1 @ 2 ® 4 @ (e @ @®
=1~ rrrrT
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Connect the lamp to terminals 14 + and 15 -.

C3'bp36C1He Ha eJIeKmpoMacHUMHA K/104a/1Ka

N
H
<

B | @ LocknNA

B3 com

[ )
L ) ——

CBbpXeTe YepBeHUS NPOBOAHVK HA €/IeKTPOMarHMTHaTa K/1l04aiKa KbM
knema 16, LOCK NF. CBbpKeTe CMHUSA NPOBOAHUK Ha eNleKTPOMarHUTHaTa
KAtoYanKka KbM knema 17, COM..

OnucaHue Ha hyHKyuumMe Ha ObHHAMaA N1IAMKa

Bknro4eaHe Ha ycmpolicmeomo

Cnep, BKNtOYBaHe, LMMPOBUST AUCTIIEN Le 3BDBPLUM CaMONpPOBepKa OT
00 po 99, npuapy»xeHa CbC 3ByKOB curHa. Korato cuctemarta Bfese B
HOpMafHO paboTHO cbCTosiHME, LED MHAMKaTOpBT CBETBA U 3yMepbT
cnupa.

MeHrOomo

3agpbxTe HaTucHaT 6yToHa FUN, fokaTo Ha ekpaHa ce nosieu PO. Beve
CTe B/IE3/IV B MEHIOTO C HAaCTPoWuKK. i3nonssanTe 6yToHnTe INC+ 1 DEC-
, 3@ la ce NpUABMKBaTE B MEHIOTO UN [ia YBeMYaBaTe U HamansBaTe
yncnoBuTe ctomHocTu. HatucHete 6yToHa FUN, 3a ga 3anasuTe
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HacTpounkuTe. LLle yyeTe 3ByK 3a NoTBBbpXKAEHMe. Cned 3ana3BaHe Ha
AAHHUTE, MEHIOTO, B KOETO CTE HanpaBWAN NOCNeAHNTE HACTPONKMN, Lie
CeNoKasBa Ha eKpaHa. 3a ja NpeMUHeTe KbM CNeBaLLOTO MEHIO, HATUCHETE
6yToHuTe INC+ n DEC-, 3a fla ce npuaBMKBaTe B MEHIOTO, 1 6yToHa FUN,
3a fja B/ie3eTe B XKXeNaHOTO MEHHO.

Cnep KaTo cTe 3a4anum cTonHocTTa PO 1 cTe HaTucHanm 6yToHa FUN, 3a
[la 9 3arna3nTe, eKpaHbT BCe oLe Wwe nokassa P0. AKo ncKaTe fja BneseTte
B MeHoTO P1, HaTncHeTe 6yToHa INCH, ekpaHbT Lie nokaxe P1, cneg koeto
FUN, 3a fa Bne3eTe B HaCTPOMKUTE Ha P1.

PO - Hacmpolika Ha epememo 3a nJ1a8eH cmapm

HanuyHum onuumn mexxay 0 1 3 cek. CToMHOCT 0 feakTUBMpa Tasn yHKLUS.
M3non3BanTe 6yToHa INC+, 3a fa yBennumTe CTOMHOCTTA C e4Ha eAnHMLA,
n DEC-, 3a ga 1 HamanuTte. HatucHeTe FUN, 3a ga 3ana3nTte gaHHuTe.
dabpuryHaTa HaCTPOWKa e 2 CEKYHAMW.

P1 - basHo cnupaHe 3a momop 1

Hanuynm onumm mexxay 0 1 20. Cnep KaTo n3bepeTte CTOMHOCTTA, HATUCHETE
6yToHa FUN, 3a fa 3ana3unTe gaHHuTe. PabprnyHaTa HacTPoWiKa e 6.

P2 - bvp30o cnupaHe 3a Momop 1

HanunyHm onumm mexay 0 n 20. Cnep kaTo n3bepeTte CTOMHOCTTA, HATUCHETe
6yToHa FUN, 3a fa 3ana3uTe gaHHuTe. PabprnyHaTa HacTpoiika e 10.

P3 - basHo cnupaHe 3a Momop 2

Hanuunm onumm mexxay 0 n 20. Cnep kaTo n3bepeTte CTOMHOCTTA, HATUCHETE
6yToHa FUN, 3a fa 3ana3unTe gaHHuTe. PabpunyHaTa HaCcTPOWKa € 6.

P4 - bvp3o cnupaHe 3a Mmomop 2.

Hanuunm onumm mexxay 01 20. Cnep KaTo n3bepeTte CTOMHOCTTA, HATUCHETE
6yToHa FUN, 3a ga 3ana3uTe gaHHuTe. ®abpuryHaTa HacTpoika e 10.

P5 - HacmpoﬁKa Ha epememo 3a 3008UXKBAHE C 8UCOKA CKopocm
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Hanunynu ca onumm mexxay 0 n 33 cekyHaw. ,,0“ noka3ea paboTa 6e3 BUCOKa
CKOPOCT, OTBApSAHETO Ha NopTaTa e NPpoAb/MKN Aa paboTu C HUCKA
ckopocT. Cnep KaTo nsbepete CTOMHOCTTA, HAaTUCHeTe 6yToHa FUN, 3a
Aa 3ana3nTte gaHHUTe. ®abpryHaTa HaCTPONKa e 5 CeEKYHAM.

P6 - 3a6bassHe Ha aemomMamu4HOMO 3aMeapsiHe C/1€0 KOMAHOA 3a
omeapsiHe Ha nopmama om ycmpolicmeomo 3a KOHmMPOoJ1 Ha 0ocmwvna

HanuyHu ca onumm mexay 0 n 99 cekyHan. ®abpuyHaTta CTOMHOCT e 10
CeKyHfAu, T.e. cnef KoMaHaaTa 3a oTBapsiHe, NOPTUTE Le ce 3aTBOPAT
aBTomMaTu4Ho cnep 10 cekyHaun. Onums 0 o3HavyaBa, Ye NopTUTE HAMa Aa
ce 3aTBapAT aBTOMaTUYHO.

P7 - Hacmpolika Ha uHmepeasna om epemMe 3a omeapsiHe Ha 08oliHUMe
nopmu

HannyHum ca onuumn mexgy 0 n 10 cekyHau. ,,0“ o3Ha4yaBa, 4Ye ABOMHUTE
NopTyY Ce OTBaAPSAT e4HOBPEMEHHO. ,, 1“ 03Ha4YaBa, Ye MoTop 1 3ano4yBaga
ce oTBaps 1 cekyHpa npeav MoTop 2 aa 3anoyHe ga ce oteapsi. Cnep Kato
n3bepeTe CTOMHOCTTA, HATUCHeTe byToHa FUN, 3a fa 3ana3nTe gaHHuTe.
dabpuryHaTa HaCTPOWKa e 2 CEKYHAMW.

P8 - Hacmpolika Ha UHmepe8asia om epeme 3a 3ameapsiHe Ha 080UHUME
epamu

Hanunynm onuumn mexxay 0 n 10 cekyHau. ,,0“ 03HavYaBa, Ye ABOVHUTE BPaTK
ce 3aTBapsT egHOBpPEMEHHO. ,,1“ 03HavyaBa, 4e MoTop 1 3anoyBa ga ce
3aTBaps 1 cekyHpa npeam MoTtop 2 fa 3anoyHe ga ce 3atBaps. Cnepg kato
n3bepeTe CTOMHOCTTA, HaTUCHeTe byToHa FUN, 3a ia 3anasnTte gaHHUTE.
dabpuyHaTa HaCTPONKa e 2 CEKYHAN.

P9 - 3a6assaHe Ha asmomamu4Homo 3ameapsiHe (6€3 c8bpP3aH MePMUHA
30 KOHMPOoJ Ha 0ocmwvna)

Cnep kaTo BpaTaTa ce OTBOpMU, TH LWe Ce 3aTBOPMU aBTOMATUYHO Criopes
3agageHoTo Bpeme. HannyHum onuum mexxgy 0 n 99 cekyHgu. Onuymsa 0
03Hay4aBa, Ye BpaTUTe HAMa Aa ce 3aTBapAT aBToOMaTU4HO. PabpuryHaTa
HacTpolika e 0.
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PA - Hacmpolika Ha KomaHOama 3a aamna/anapma

HanuyHm onumn mexay 0 n 3.

0 - anapma B MOHOCTabu/IeH peXxum, namnarta CBeTU HenpeKbCcHaTo,
AOoKaTo BpaTaTa ce 3aTBopu (~30 ceKyHam), c/iefl KOeTO ce U3K/oYBa.

1-anapmasB MOHOCTabunex pexnm, namMmnaTta we Mmra CaMo Korato
BpaTaTa € B ABMXEHNE.

2-anapmata e B 6UCTabuneH pexxmm 1 namnaTa e MUra HenpeKbCHaTo,
[oKaTo nopTaTa ce 3aTBopu (~30 ceKyHam), c/ief KOETO ce U3KIoYBa.

3- ajlapMaTta € B 6uctabunex PEXnM N namnaTta we Mmra CaMmo Korato
nopTaTa € B ABMXEHUE.

Cnep kaTo n3bepete CTOMHOCTTA, HaTUcHeTe byToHa FUN, 3a fa 3anasuTe
paHHuTe. ®abpuyHaTa HacTpoika e 0.

Pb - Hacmpolika Ha 8pememo 3a e/IeKMpPOMAzZHUMHO 3aK/IK0YE8AHE HA
epamama

Hanndum onunm mexgay 0 n 5.
0 - 03HayvaBa, Ye HAMa M3X0[, 3a 3aK/IDYBaHe Ha BpaTaTta

1-o03HayvaBa, 4Ye BpaTaTa oCcTaBa OTBOpeHa 3a 1 ceKyHfa, cnep KoeTo ce
3aK/o4Ba

5-03Ha4yaBa, Ye BpaTaTa 0OCTaBa OTBOpPeHa 3a 5 ceKyHAu, cnef KoeTo ce
3aK/o4Ba

®abpryHaTa HaCTPOWKa e 2 CEKYHAMW.

MpegynpexpaeHune: OTBapsaHETO Ha nopTaTa We 6bae 3abaBeHo ¢ 0,5
CEKYHAMW, 32 i@ MOXe eNeKTPOMArHMTHOTO 3aK/Il04YBaHe Ha BpaTaTa Aa
Ce OTK/II0YN.

PC - Hacmpoliku Ha 6ymoHume Ha OUCMAHYUOHHOMO ynpas/ieHue

HanuyHm onumn mexkay 0 m 3.
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0 - BCMYKM BYTOHM Ca HEAKTUBHU
1-ByToHM 1 1 3 ca pyHKLMOHANHW. YNpaBieHMe Ha eANHUYHA NopTa
2 - ByToHM 2 1 3 ca hyHKLMOHANHW. YNpaBieHWe Ha A BONHA NopTa.

3-ByToHu 1,2 1 3 ca pyHKUMOHaNHW. YNpaBieH/e Ha ABONHA UV eAHNYHA
nopra.

Pd - U360p Ha mun IR mepmuHan
Onumun: 0 (NC) - 1 (NO).
HacTpolika no nogpa36bupane: 1 (NO).

PE - U360p Ha mun nopma

Onuuun: 0 (gBOMHKN NOPTHK, ABa ABUraTens) - 1 (egMHUYHa nopTa, eguH
asuraTen).

PF - U360p Ha kKamezopusi nopma
Onuyumu: 0 (obwa nopTa) - 1 (Texxka nopTa).

BHUMaHMe: ako cTe n3bpanu obuia nopTta, 3agante ctonHocT 20 3a
MeHtoTaTa P1, P2, P3 nnun P4.

dabpuyHa HacTpoika: 0 (o6wa nopTa).
Po - Hynupate
BpbliaHe kbM habpryYHUTE CTOMHOCTMW.

Cnep KaTo n3bepeTte CTOMHOCTTA, HaTUCHeTe 6yToHa FUN.

MNoeHmugpukayus Ha nocokama Ha 0guzamers

KoraTo gBuraTtenaT paboTu, ako CBETOAMOABT € CUH, ABUTaTENAT € B
PEXMM Ha OTBapsiHe. AKO CBETOAMOA BT € YEPBEH, ABUMATENST € B PEXUM
Ha 3aTBapsiHe..
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Yecmo 3a0ae8aHU 8bNpocuU U 0mMz2080puU

B: bBamepusima e c8bp3aHa OUPEKMHO KbM KOHekmopume 10 u 11 Ha
nanamkama? Kakve mun 6amepus e ceemecmuma? Moxe au nnamkama
0a 3apexxoa 6amepusma?

O: iBe 6atepun 12V 7Ah, 9Ah nnu gpyrv nogobHm nnm no-ronemm 6atepumn
mMoraT ga 6baaT cBbp3aHM NOCNeA0BATENHO AVPEKTHO KbM KOHEKTOPUTE
Ha nnaTkaTa. KoraTto nnaTkaTta e CBbp3aHa KbM M3TOYHMK Ha 3aXpaHBaHe
230V, Ta Wwe noaabpxa batepusita 3apeaeHa. B cnyyai Ha npekbcBaHe
Ha 3axpaHBaHeTo oT 230 V 3axpaHBaHeTo, baTepusiTa Lie 3axpaHBa
nnaTkaTa/cucTemMaTa 3a OTBapsiHe Ha mopTaTa.

B: Kakea e cxemama Ha cevp3eaHe Ha IR ceH3opume/homokaemkume
(koHekmop 3, 4, 5)?

O: BmKTe cxemaTa Ha CBbp3BaHe No-Aony.

B: 3a kakeo ce u3nossea KoHekmop 12?

O: MopT 10 e 3axpaHBaLy, TEPMUHAN C U3X0[ NPUBAN3NTENHO 24-27V.
B: JvHHama nnamka uma 2 onucaHusi COM u GND. EOHakeu nu ca?
0:a, COM=GND

B: Kak pa6omsam exo0Hume nopmosee 3 u 5? Kakveé mun 8bHWHO
ycmpolicmeo Moxe 0a ynpassisiea nopmama?

O: MNMopToBe 3, 4, 5 ca 3a BbBEXJaHe HAa KOMaHAW 3a OTBapsHe OT Apyru
BBHLUHWN YCTPOMCTBA, KaTo HanpuMep: 6yTOH 3a oTBapsiHe, GSM moayn,
BBbHLUEH NPMEMHVK, BbHLUHA KNaBuaTypa 1 ap.

MopT 3--- 2 SIDE, k0eTo 03HayaBa, Ye BbHLIHOTO YCTPONCTBO, CBbP3aHO
KbM TO3M MOPT, MOXE [a 3aeCTBa LMK b/la OTBapsiHe-CNMpaHe-3aTBapsiHe
Ha nopTarTa.

MopT4-- COM

MopT 5 -- 1 SIDE, KoeTo 03Ha4aBa, 4e BbHLWHOTO YCTPOMCTBO, CBbP3aHO
KbM TO3M MOPT, MOXE [a 3a4eCTBa LMK b/la OTBapsiHe-CNnpaHe-3aTBapsiHe
Ha nopTaTa 3a efHa nopTa (3a newexoaumn).
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KomaHpaTa Ha Te3n Bpb3ku: COM-2Side, COM-1Side moxxe ga 6bae gageHa
CaMo OT He3apeeHo pene (KoeTo 3aTBaps Bepura).

B: Uma nu pasnuka mexoy exo0a Ha nopm 3 u 8xo0a Ha nopm 6? Kakve
mun ycmpolicmeo moxe 0a 6b0e C8bP3aHO KbM nopm 6?

O: BxopbT ,,2-side” e 3a cBbp3BaHe Ha MHOXECTBO BbHLUHW YCTPOMCTBA,
KOUTO Lie ynpaBnsiBaT ABeTe NopTu. BxogbT Ha nopT 6 ,Mnb3raHe Ha
KapTa“ MoXxe fia nonyyYaBa KOMaHAM OT TEPMUHAN 32 YEeTEHe Ha KapTu,
KabenHa KnaBMaTypa v MOXe fja ynpaB/siBa CamMo ABETE BPATU C OTAENHO
3aKbCHEHVe 3a CaMO3aTBapsiHe.

KomaHpaTta Ha Te3n COM-Swipe Bpb3KM MOXe fa ce nogage camo oT
N3KOYEHO pene (KoeTo 3aTBaps Bepura).

B: Kak pa6omsm u3xo0Hume nopmose 16 u 18? Hy)xd0aem ce Hanpumep
om kaemu NF u NA u cxemama Ha c8bp38aHe.

O:MopToBe 16 1 18 ca npegHa3Ha4YeHn 3a CBbP3BaHe Ha 24 V KtoYvanku,
601TOBE UM €NEKTPOMArHUTL 3a 3aTBapsiHE Ha BpaTun/nopTu.

COM + nopT 16 =24V n3xop, camo npu 3agencTeaHe

COM + nopt 18 = 24 V HenpeKbCHATO, KOETO Le 6bae U3KI0YEHO Npu
3afencTBaHe

B: 3a kakeo ce omHacs meHrmo: ,,Pb - Hacmpolika Ha epememo 3a
€/1eKmpoMa2HUMHO 3aK/Il048aHe Ha 8pamama“? 3a KaKeo ce u3nossea?

O: ToBa 03Ha4YaBa BpeMeTO 3a paboTa Ha k/toYankaTta 3a usxoam 16 1 18.
B: Kakea e cneyugukayuama Ha pabomHus Yukv/ 3a moea ycmpolicmeo?
0: 80% wnn okono 42000 nbTU/UnKBNA

B. Kakeo ce cny4yea, ako nopmama yoapu npensimcmeaue?

0: AKO (hOTOK/IETKUTE He Ca CBBbP3aHUN UK He paboTaT, CbLLECTBYBA PUCK
nopTaTafaygapu npenaTtcTeme. B To3v MOMeHT NopTaTa Lie crpe crnopeg,
6nokunpalata cuna, 3agafeHa B CrneymanHoTo MeHto. Monsi, npoeepeTe
npaBunHaTa paboTa Ha GOTOKNETKUTE, Npeaun Aa 3aBbPLINTE
MHCTanauymaTa.
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AKo nopTaTa uma MHCTanupaHy GyHKLMOHMpPaLLM POTOKNETKM 1 nopTaTa
ce 3aTBOpMU, (DOTOKNETKATA LLE OTKPME NPENATCTBUETO U LLie CNpe NOopTaTa,
KOSITO LLe Ce OTBOPU OTHOBO.

B. Kak pabomu Hacmpolikama P9? Koza e Hanu4YHa masu Hacmpouka?
3a kakea komaHOa?

0: AKO e aKTMBMPaHa 1 HAaCTPOUTE TO3U TaruMep, hYHKLUMSTA Le 3aTBOpYU
nopTaTa cnef,BpeMeTo, KOHDUryprpaHo B MEHIOTO. PyHKLUSATA € HAIMYHA
CaMO 3a: IUCTAHLUMOHHO yrpaBieHne nnm ypes kabenHute Bxogose COM
+1Side nnm COM +2Side. Ako Mexay POTOKNETKMTE Ce NOSIBM NPEeNsaTCTBUE,
nopTaTa Le Crpe u Wwe ce 0TBOPW OTHOBO. l1poueaypaTa no 3aTBapsiHe
e 3anoyHe BejHara WoM npenaTcTBMeTo 6bae OTCTPaHEeHOo OT
doTokneTkuTe.

B. Kak pa6omu Hacmpolikama P6? Koza e Haau4Ha ma3su Hacmpouka?
3a kakea KomaHOa?

O: ToBa aBTOMaTU4YHO 3abaBsiHe Ha 3aTBapPSHETO € Ha/IMYHO CaMOo aKo
KOMaHfaTa 3a OTBapsiHe Ha nopTaTa uaBa oT kabenHaTa Bpb3ka COM +
NNb3raHe Ha KapTa. AKO Mexay hOTOKNETKMTE Ce NOSIBM NPensiTCTBME,
nopTaTa e Crnpe U e ce 0TBOpM OTHOBO. [pouieaypaTa no 3aTBapsiHe
e 3anoyHe BefHara WoM npensaTcTBMeTo 6bae OTCTPaHeHo oOT
doTokneTkuTe.

OnpocmeHa 0eKnapayus 3a ceomeemcmeue Ha EC

ONLINESHOP SRL geknapuvpa, 4e aBTOMaTU4YHUAT OTBapay 3a BYKPUIN
BpaTv PNI MAB600 oTroBapsi Ha U3ncKBaHusiTa Ha Jupektuea EMC 2014/30/
EU, ROHS 2011/65/EU 1 LVD 2014/35/EU. MbAHUST TEKCT Ha AeKapaumaTa
3a cboTBeTCTBUE Ha EC e LOCTBMNEH Ha CliejHUSl UHTEpPHET agpec:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informationen zur sicheren Installation und Verwendung

Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch und befolgen Sie alle
Installations- und Bedienungsanweisungen des Gerats.

Dieses automatische Offnungssystem ist fiir die Installation an Drehtoren
von Wohnhausern, Parkplatzen oder Garagen vorgesehen.

UnsachgemalR installierte oder gewartete automatische Toréffnungssysteme
konnen eine Gefahr fuir den Benutzer und Personen in der Nahe darstellen.

Das Tor muss vor der Installation des automatischen Offnungssystems
ordnungsgemal installiert sein und sich in beide Richtungen frei bewegen
lassen.

Das Tor muss so installiert werden, dass beim Offnen und SchlieRen
ausreichend Platz zwischen Tor und angrenzenden Gebauden vorhanden
ist. Drehtore durfen nicht in 6ffentlich zuganglichen Bereichen geoffnet
werden.

Das automatische Offnungssystem ist ausschlieRlich fiir die Verwendung
an Fahrzeugtoren vorgesehen. Fulganger bendtigen einen separaten
Zugang. Der FuRgangerzugang muss so angeordnet sein, dass Fullganger
nicht mit den sich bewegenden Drehtoren in Beruhrung kommen.

FuBganger diirfen den Offnungsbereich der Tore niemals iberqueren.

Trennen Sie die Stromversorgung, bevor Sie das Produkt installieren oder
Wartungsarbeiten daran durchfiihren.

Wenn das Stromkabel beschadigt ist, ersetzen Sie es durch ein neues Kabel,
um einen Kurzschluss zu vermeiden.

Versuchen Sie nicht, die Tore wahrend der Bewegung manuell anzuhalten.
Uberpriifen Sie regelmaRig die Funktionsfahigkeit der Systemmechanismen,
den Verschlei? an Armen und Scharnieren, die korrekte Funktion der
Lichtschranken sowie den Zustand der elektrischen Kabel. Verwenden Sie
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die Fernbedienung nur, wenn Sie die Tore direkt im Blick haben.

Packungsinhalt
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8 Manueller Entriegelungsschliissel 2
9 Pfosten- und Torhalterung 6
10 Pfostenschwenkhalterung 2
11 Schrauben, Muttern, Unterlegscheiben 8
12 Schraube mit Mutter und Unterlegscheibe 8
13 Gabelbolzen 4
14 Nagelclip 4
15 Torschwenkhalterung 2
16 Inbusschlissel (zur Einstellung des 1
Hubbegrenzers)

Fiir die Installation bendtigte Werkzeuge

— a\ X \. %
Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter G-Clamp
[

and drill bits and stripper
/ Ol 4
\\.\_7 ¥
Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

Technische Spezifikationen
Versorgungsspannung 230VAC+10%
Motorspannung 24V DC
Motorleistung 60W x 2
Drehzahl 100 rpm
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Maximale Motorarmlange 340 mm
Antriebsgeschwindigkeit 2.4cm/s.

Maximaler Offnungswinkel des Tors 110°

Dauerbetriebszeit 5 min.

Maximale Traglast 600 kg (300 kg/Torfligel)
Maximale Torfliigellange 3m
HF-Kommunikationsfrequenz 433 MHz
HF-Sendeleistung 10 mw

Schutzart IP55
Betriebstemperatur -26°C ~+80°C

Installationsdiagramm

No. | Beschreibung

1 Pfosten-Drehgelenkhalterung

2 Pfostenhalterung

3 Gabelbolzen

4 Manueller Entriegelungsschliissel
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Torhalterung

Tor-Drehgelenkhalterung

Schraube

Nagelclip

O |0 | N oo U»n

Stromkabel

@r

=
°

Beschreibung

Anschlusskasten

Linker Motor

Rechter Motor

Gummistopper

Elektromagnetisches Schloss (optional)

Lichtschranken

Zutrittskontrolltastatur, RFID-Kartenleser (optional)

Solarpanel (optional)

O 0 | N oo ;| b W N

Steuerkasten
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10 | Fernbedienung

Warnung: Die Stromversorgung ist nur auf einer Seite (links oder rechts)
erforderlich.

Wichtig: Das Stromkabel muss in ein PVC-Rohr (nicht im Lieferumfang
enthalten) eingefiihrt und im Boden vergraben werden, um es vor
Rasenmahern und Trimmern zu schutzen.

Installationsschritte

Schritt 1: Halterungen ausrichten.

Warnung: Achten Sie darauf, dass die Montagehohe der Halterung am
Torpfosten exakt der Montagehohe der Halterung am Tor entspricht.

Eine deutliche Fehlausrichtung der beiden Halterungen fiihrt zum Verbiegen
des Motorarms und damit zu einem Ausfall.

Aufllerdem verringert sich die Zug- und Druckkraft des Tors, wodurch sich
das Tor nur schwer oder gar nicht mehr 6ffnen lasst.

Ein erheblicher Unterschied in der Montagehohe kann ebenfalls zum Ausfall
des Motors und des Motorarms fiihren.

——T]

=2 \
\
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Schritt 2. Die Halterungen befestigen.

No. | Beschreibung

Pfostenhalterung

1

2 Bohrung fiir Schraube, Mutter, Unterlegscheibe
3 Schraube
4

5

Pfosten-/Tor-Drehgelenkhalterung

Torhalterung

Schritt 3. Befestigen Sie den Motorarm.

1. Befestigen Sie das feste Ende des Motorarms an der Halterung am
Torpfosten und das andere Ende an der Halterung am Tor.
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No. | Beschreibung

Pfostenhalterung

Torhalterung

Gabelbolzen

H 0N

Nagelclip

Heben Sie die Abdeckung an und stecken Sie den Schliissel in das
Schlusselloch. Drehen Sie den Schliissel um 90 Grad im Uhrzeigersinn.
Dadurch wird der Motor entriegelt und die Stange kann manuell aus- und
eingefahren werden. Um zum Normalbetrieb zurlickzukehren, drehen Sie
den Schlussel um 90 Grad gegen den Uhrzeigersinn.

Schritt 4. Befestigen Sie die Halterungen am Tor..
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Je nach Offnungsrichtung der Tore sind zwei Installationsarten méglich:

&

A | Offnung nachinnen

B | Offnung nach auRen

Warnung: Achten Sie darauf, dass die Tore nicht auf 6ffentliches Gelande
offnen.

Nach innen éffnende Tore (zum Offnen ziehen)

Die Montageposition der Halterungen ist sehr wichtig. Bestimmen Sie
anhand der MaRe in der Abbildung unten den gewiinschten Offnungswinkel.

Die Werte in den Spalten A und B sind in mm angegeben. Beispiel: Bei A=
181 mm und B = 132 mm betragt der Offnungswinkel des Tors 100 Grad.
Bestimmen Sie den Mittelpunkt der Achse und markieren Sie ihn.
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R

B 262 210 163 118 97 223 191 132

100°

Die Montageposition der Halterungen ist sehr wichtig. Bestimmen Sie
anhand der MaRe in der Abbildung unten den gewiinschten Offnungswinkel.
Die Werte in den Spalten A und B sind in Millimetern angegeben. Beispiel:
Bei A =240 mm und B = 100 mm betragt der Offnungswinkel des Tors 90
Grad. Bestimmen Sie den Mittelpunkt der Achse und markieren Sie ihn.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. Gemal? der untenstehenden Abbildung ist die Stangenschwenkhalterung
in einem bestimmten Winkel an der festen Stangenhalterung befestigt.

'

181.5

0

oo
0

ooo
|

oo
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A: Wenn Sie die Halterung naher am Torpfosten anbringen, ist der
Offnungswinkel des Tores groRer.

B: Wenn Sie die Halterung weiter vom Torpfosten entfernt anbringen, ist
der Offnungswinkel des Tores kleiner.

C: Wenn Sie die Halterung weiter links anbringen, ist der Offnungswinkel
des Tores kleiner.

C: Wenn Sie die Halterung weiter rechts anbringen, ist der Offnungswinkel
des Tores groRer.

2. Offnen Sie das Tor vollstandig und fahren Sie den Motorarm in die kiirzeste
Position. Platzieren Sie die Halterung nahe am Tor und markieren Sie ihre
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Position.

3.Schliel3en Sie das Tor vollstandig und fahren Sie den Motorarm maximal
aus. Positionieren Sie die Torhalterung an der zuvor markierten Stelle und
uberpriifen Sie die korrekte Position. Bohren Sie die Locher und befestigen
Sie die Torhalterung.

Warnung: Bevor Sie Locher in das Tor bohren, empfehlen wir, das Tor zu
schlieRen und zu 6ffnen, d. h. den Motorarm zu verkiirzen und zu verlangern,
um die korrekte Montageposition der Halterung am Tor sicherzustellen.

a. Bohren Sie zwei Locher mit einem Durchmesser von 10,2 mm im Abstand
von 60 mm.

b. Positionieren Sie die Halterung an der gebohrten Stelle am Tor.

c. Setzen Sie die Motorhalterung auf die Torhalterung und ziehen Sie sie
mit Schrauben fest. Hinweis: Die Schrauben zur Befestigung der Halterung
am Tor sind aufgrund der unterschiedlichen Torstarken nichtim Lieferumfang
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enthalten.

d. Setzen Sie den Stift und die Sicherungsscheiben ein.

Schritt 5. Befestigen Sie die Halterungen am Pfosten.

1. Die Masthalterungen mit Diibeln oder durch Schweil3en befestigen..

@

T
v

Bohren Sie vier Locher mit
einem Durchmesser von 8 mm
in die Wand.
Setzen Sie die vier
mitgelieferten Betonanker in
die Locher ein.
Positionieren und befestigen
Sie die Motorhalterung mit den
beiliegenden Schrauben.

Hinweis: Falls Sie Metallpfosten und keine Wandpfosten haben, kdnnen
Sie die Pfostenhalterungen anschweilRen.

Anpassung des Ablauflochs

Benutzerhandbuch
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1 | Stangenhalterung 4 | Wasserablaufloch

2 | Stangenschwenkhalterung |5 | Gabelbolzen

3 Nagelklemme 6 | Stromkabel

Die Wasserablauflocher und das Netzkabel miissen nach unten zeigen.

Schritt 6. Gummistopfen einsetzen.

Schritt 7. Die Tore manuell 6ffnen.

Bei ausgeschalteter Stromversorgung kann der Motor mit dem im Paket
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enthaltenen Entriegelungsschlussel betrieben werden.

Hubbegrenzer-Einstellung

[}
([

-

e s e

S—

Die Hubbegrenzer verhindern, dass der Motor die maximale Aus- oder
Einfahrlange liberschreitet. Die Position der beiden Begrenzer lasst sich
so einstellen, dass der Antrieb exakt am eingestellten Punkt stoppt. Sie
konnen die Ausfahr- und Einfahrgrenzen Ihren Bediirfnissen entsprechend
festlegen.

Sobald der Motor lauft und den durch den Hubbegrenzer eingestellten
Endpunkt erreicht, unterbricht die Steuereinheit sofort die Stromzufuhr.
Dadurch stoppt der Motor. Die Hubbegrenzer sind einfach einzustellen,
und das Tor stoppt dank dieser Begrenzer automatisch in der gewiinschten
Position.

Vergewissern Sie sich vor dem Einstellen des Hubbegrenzers, dass der
Motorarm vollstandig eingefahren ist, wenn das Tor vollstandig geoffnet
(bei nach innen 6ffnenden Toren) bzw. vollstandig geschlossen (bei nach
aullen 6ffnenden Toren) ist.

Die Begrenzer befinden sich an der Unterseite des Arms. Um die Einstellung
zu erleichtern, kann es erforderlich sein, den Arm so zu drehen, dass die
Begrenzerschrauben zuganglich sind.
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Nach Abschluss der Einstellung bringen Sie den Arm wieder in die richtige
Position. Flr die Einstellung wird der mitgelieferte Inbusschliissel benotigt.
Die Position des Begrenzers A ist werkseitig eingestellt, daher muss sie
nicht erneut angepasst werden.

Hubbegrenzungseinstellung fiir nach innen 6ffnende Tore

Wenn der Arm vollstandig eingefahren ist, befindet sich das Tor in der
gedffneten Position. Wenn der Arm vollstandig ausgefahren ist, befindet
sich das Tor in der geschlossenen Position.

Stellen Sie die Position des Hubbegrenzers B ein, um den Schlielwinkel
des Tores festzulegen:

¢ SchlieRen Sie das Tor. Der Motorarm fahrt aus.

«Wenn das Tor vollstandig geschlossen ist, driicken Sie die Fernbedienung,
um den Motor anzuhalten.

+Messen Sie die Lange der Stange. Die maximale Lange der Stange betragt
340 mm. Wenn die Stange in lhrem Fall bei vollstandig geschlossenem Tor
eine Lange von 300 mm aufweist, miissen Sie den Hubbegrenzer um 40
mm nach innen verschieben.

+ Losen Sie mit dem mitgelieferten Schraubenschliissel die Schraube des
Hubbegrenzers leicht und schieben Sie den Begrenzer nach innen. Ziehen
Sie die Schraube wieder fest.

+ Das Tor schlieRt nun in der durch den Hubbegrenzer eingestellten Position
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Hubbegrenzungseinstellung fiir nach aul3en 6ffnende Tore

Wenn der Arm vollstandig eingefahren ist, ist das Tor geschlossen. Wenn
der Arm vollstandig ausgefahren ist, ist das Tor geoffnet.

Stellen Sie die Position des Hubbegrenzers B ein, um die Toréffnungsgrenze
festzulegen:

+ Offnen Sie das Tor. Der Motorarm fahrt aus.

« Wenn das Tor vollstandig geoffnet ist, driicken Sie die Fernbedienung,
um den Motor anzuhalten.

» Messen Sie die Lange der Stange. Die maximale Lange der Stange betragt
340 mm. Wenn die Stange in lhrem Fall bei vollstandig geoffnetem Tor 300
mm lang ist, missen Sie den Hubbegrenzer um 40 mm nach innen
verschieben.

+ Losen Sie mit dem mitgelieferten Schraubenschlissel die Schraube des
Hubbegrenzers leicht und schieben Sie den Begrenzer nach innen. Ziehen
Sie die Schraube wieder fest.

« Das Tor offnet sich nun bis zur durch den Hubbegrenzer eingestellten
Position.
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Anschlussdiagramm fiir die Hauptplatine

Technische Parameter:

VersorgungsspannungderSteuereinheit:24V.Eine24-V-Notstrombatterie
kann installiert werden (nicht im Lieferumfang enthalten).

Geeignet fur Doppel- und Einzeltore.

Unterstutzt bis zu 120 Fernbedienungen.

P i ‘ @‘

(A

HD{ORI MOTORZ(DELAY>
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1. MOTOR 1: Das Nebentor, das sich zuerst schlielst und zuletzt offnet.
SchlieRen Sie den ersten blauen Draht (von links nach rechts) an diesen
Anschluss an.

2.MOTOR 2 (DELAY): Das Haupttor, das sich zuerst 6ffnet und zuletzt schlief3t.
SchlieRen Sie den ersten roten Draht (von links nach rechts) an diesen
Anschluss an.

Achtung: Wenn Sie nur ein Tor haben, schlief3en Sie es an den Anschluss
MOTOR 2 (VERZOGERUNG) an.

3. 2SIDE: Zum Anschluss eines externen Gerats zur Steuerung von
Doppeltoren (Relais nicht angesteuert).

4. COM: Zum Anschluss der Masse externer Gerate.

5.1SIDE: Zum Anschluss eines externen Gerats zur Steuerung eines Einzeltors
(Relais nicht angesteuert).

6. LAUTSPRECHERKARTE: Zum Anschluss eines externen Gerats zur
Steuerung des Toroffnens (Relais nicht angesteuert).

7. COM: Zum Anschluss der Masse externer Gerate.
8. IR: Zum Anschluss des Lichtsensors.

9. 12-V-Ausgang: Anschluss fiir den Lichtschrankensensor (DC-Ausgang <
200 mA)

10. 24-V-Batterieanschluss: Anschluss fiir eine Notstrombatterie (+)
11. 24-V-Batterieanschluss: Anschluss flir eine Notstrombatterie (-)

12. 24-V-DC-Ausgang: Anschluss fuir ein externes Gerat, z. B. einen
Lichtschrankensensor (max. 1 A)

13. GND: Anschluss fur die Erdung externer Gerate

14. 24-V-DC-Ausgang: Anschluss fiir die Warnleuchte (+)

15. 24-V-DC-Ausgang: Anschluss fiir die Warnleuchte (-)

16. LOCK (NF): NF-Anschluss fiir das elektromagnetische Schloss
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17. COM (NF): Anschluss fur die Schlosserdung

18. LOCK (NA): NO-Anschluss fiir einen Elektromagneten

19. GND: Anschluss fiir die Alarmanlagenerdung

20. SP: Alarmausgang 24V DC

21. AC 24V: Zum Anschluss des Transformators.

22. Digitalanzeige: Zur Datenanzeige.

23.INC+: Zum Erhohen von Werten wahrend der Einstellungen.

24. FUN: Zum Speichern von Einstellungen.

25. DEC-: Zum Verringern von Werten wahrend der Einstellungen.

26. Kopplungstaste zum Hinzufligen/Loschen von Fernbedienungen.

27. ANT und GND: Zum Anschluss der Antenne.

Die Fernbedienung

Taste 1: Zum Offnen eines einzelnen Tors (MOTOR 2)
Taste 2: Zum Offnen eines Doppeltors (MOTOR 1 und MOTOR 2)
Taste 3: Aktiviert den Alarmausgang

Koppeln einer Fernbedienung

Driicken Sie die LEARN-Taste auf der Hauptplatine 1 Sekunde lang. Die
LED-Anzeige auf der Hauptplatine erlischt. Sie befinden sich nun im
Lernmodus.

Driicken Sie eine beliebige Taste auf der Fernbedienung langer als 2
Sekunden. Aufdem Display der Hauptplatine wird die Fernbedienungsnummer
angezeigt. Die LED-Anzeige blinkt 4 Mal, gefolgt von einem kurzen Piepton.
Die Fernbedienung wurde erfolgreich angelernt.

Hinweis: Wenn das System nach dem Driicken der LEARN-Taste 5 Sekunden
lang kein Signal empfangt, leuchtet die LED-Anzeige auf und das System
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verlasst den Kopplungsmodus.
Léschen einer Fernbedienung

Halten Sie die LEARN-Taste auf der Hauptplatine 5 Sekunden lang gedruickt.
Ein kurzer Piepton ertont, und die LED-Anzeige leuchtet auf. Die
Fernbedienung wurde geldscht.

Anschluss einer Zugriffstaste

| @) 1sioE
B @ik
|~ com

| OL

B @12

®
=

.:| (<) 2SIDE

SchlielRen Sie den Zugangstaster an die Klemmen 2SIDE und COM an.

Wenn Sie nur ein Tor (MOTOR 2) steuern mochten, schlielen Sie das
Zugangsgerat an Klemme 5, 1SIDE an.

Anschluss einer Zugriffstastatur

B | ©) 1si0E

®
-

B | ) 2sioe
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SchlieBBen Sie die Zutrittskontrolltastatur an die Klemmen 9 (12 V) und 4
(COM) an, um sie mit Strom zu versorgen.

Wenn Sie ein einzelnes Tor steuern mochten, schlieRen Sie die
Zutrittskontrolltastatur an die Klemmen 6 (Kartenleser) und 4 (COM) an.

Anschluss des Fotosensors

ONOXORCRGEOCXO;
o i i i i
|
Jumper——|£|
— =]
@— 1+ ]
: X
RX

SchlieRen Sie die Fotozelle an die Klemmen 9 (12 V) und 4 (COM) an, um
sie mit Strom zu versorgen.

Verbinden Sie den ,+“-Anschluss (RX und TX) des Fotozellensensors mit
Klemme 9 (12 V).

Verbinden Sie den ,,-“-Anschluss (RX und TX) des Fotozellensensors mit
Klemme 4 (COM).

Verbinden Sie den ,,0UT“-Ausgang (IR) des Fotosensors mit Klemme 8
(IR).

Verbinden Sie den ,,COM“-Ausgang (COM) des Fotosensors mit Klemme 7
(COM).

AnschlieRen der Warnleuchte
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Schliel3en Sie die Lampe an die Klemmen 14 + und 15 - an.

Anschluss eines elektromagnetischen Schlosses

B comz:
B | @ LocknNa

[ V)
C =

Schlief3en Sie den roten Draht des elektromagnetischen Schlosses an
Klemme 16, LOCK NF, an.

SchlieRen Sie den blauen Draht des elektromagnetischen Schlosses an
Klemme 17, COM, an.

Funktionsbeschreibung des Mainboards
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Einschalten des Geriits

Nach dem Einschalten flihrt das Digitaldisplay einen Selbsttest von 00 bis
99 durch, begleitet von einem akustischen Signal. Sobald das System den
normalen Betriebszustand erreicht hat, leuchtet die LED-Anzeige auf und
der Summer verstummt.

Menti

Halten Sie die FUN-Taste gedriickt, bis PO auf dem Bildschirm erscheint.
Sie befinden sich nun im Einstellungsmeni. Verwenden Sie die Tasten INC+
und DEC-, um durch das Menu zu navigieren oder numerische Werte zu
erhohen bzw. zu verringern. Driicken Sie die FUN-Taste, um die Einstellungen
zu speichern. Sie horen einen Bestatigungston. Nach dem Speichern der
Daten wird das Ment, in dem Sie die letzten Einstellungen vorgenommen
haben, weiterhin auf dem Bildschirm angezeigt. Um zum nachsten Menu
zu gelangen, verwenden Sie die Tasten INC+ und DEC- zur Navigation und
anschlieRend die FUN-Taste, um das gewiinschte Menu aufzurufen.

Nachdem Sie den Wert PO eingestellt und die FUN-Taste zum Speichern
gedriickt haben, wird weiterhin PO auf dem Bildschirm angezeigt. Um das
Men P1 aufzurufen, driicken Sie die Taste INC+. Auf dem Bildschirm wird
P1 angezeigt. Dricken Sie anschliefend die FUN-Taste, um die P1-
Einstellungen aufzurufen.

PO - Einstellung der Sanftanlaufzeit

Verfligbare Optionen: 0 bis 3 Sekunden. Der Wert 0 deaktiviert diese
Funktion. Verwenden Sie die Taste INC+, um den Wert um eine Einheit zu
erhohen, und die Taste DEC-, um ihn zu verringern. Driicken Sie die FUN-
Taste, um die Daten zu speichern. Der Werksstandardwert betragt 2
Sekunden.

P1 - Langsamer Stopp fiir Motor 1

Einstellbare Werte: 0 bis 20. Nach der Auswahl den Wert mit der FUN-Taste
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speichern. Werkseinstellung: 6.

P2 - Schneller Stopp fiir Motor 1

Einstellbare Werte: 0 bis 20. Nach der Auswahl den Wert mit der FUN-Taste
speichern. Werkseinstellung: 10.

P3 - Langsamer Stopp fiir Motor 2

Einstellbare Werte: 0 bis 20. Nach der Auswahl den Wert mit der FUN-Taste
speichern. Werkseinstellung: 6.

P4 - Schneller Stopp fiir Motor 2

Einstellbare Werte: 0 bis 20. Nach der Auswahl den Wert mit der FUN-Taste
speichern. Werkseinstellung: 10.

P5 - Einstellung der Hochgeschwindigkeits-Anfahrzeit

Einstellbare Werte: 0 bis 33 Sekunden. ,,0“ bedeutet Betrieb ohne
Hochgeschwindigkeit; das Tor 6ffnet sich mit niedriger Geschwindigkeit.
Nach der Auswahl den Wert mit der FUN-Taste speichern. Werkseinstellung:
5 Sekunden.

P6 - Automatische SchlieBverzégerung nach dem Offnungsbefehl des
Zutrittskontrollgerdits

Optionen zwischen 0 und 99 Sekunden. Der werkseitig voreingestellte Wert
betragt 10 Sekunden. Das heil’t, nach dem Offnungsbefehl schlieBen die
Tore automatisch nach 10 Sekunden. Option 0 bedeutet, dass die Tore
nicht automatisch schlief3en.

P7 - Zeitintervall fiir das Offnen von Doppeltoren einstellen

Optionen zwischen 0 und 10 Sekunden verfligbar. ,,0“ bedeutet, dass sich
die Doppeltore gleichzeitig 6ffnen. ,,1“ bedeutet, dass Motor 1 eine Sekunde
vor Motor 2 mit dem Offnen beginnt. Nach der Auswahl des Wertes driicken
Sie die FUN-Taste, um die Daten zu speichern. Die Werkseinstellung betragt
2 Sekunden.
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P8 - Zeitintervall fiir das SchlieBen von Doppeltoren einstellen

Optionen zwischen 0 und 10 Sekunden verfligbar. ,,0“ bedeutet, dass sich
die Doppeltore gleichzeitig schlief3en. ,1“ bedeutet, dass Motor 1 eine
Sekunde vor Motor 2 mit dem SchlieRen beginnt. Nach der Auswahl des
Wertes drucken Sie die FUN-Taste, um die Daten zu speichern. Die
Werkseinstellung betragt 2 Sekunden.

P9 - Automatische SchlieRverzogerung (ohne angeschlossenes
Zutrittskontrollterminal)

Nach dem Offnen schliet sich das Tor automatisch nach der eingestellten
Zeit. Verfligbare Optionen: 0 bis 99 Sekunden. Option 0 bedeutet, dass sich
die Tore nicht automatisch schlieBen. Werkseinstellung: 0.

PA - Einstellung der Lampen-/Alarmsteuerung

Verfligbare Optionen: 0 bis 3.

0 - Alarm im monostabilen Modus: Die Lampe leuchtet dauerhaft, bis das
Tor geschlossen ist (ca. 30 Sekunden), und erlischt dann.

1 - Alarm im monostabilen Modus: Die Lampe blinkt nur, wenn das Tor in
Betrieb ist.

2 - Alarm im bistabilen Modus: Die Lampe blinkt dauerhaft, bis das Tor
geschlossen ist (ca. 30 Sekunden), und erlischt dann.

3-Alarmim bistabilen Modus: Die Lampe blinkt nur, wenn das Tor in Betrieb
ist.

Nach der Auswahl des Wertes driicken Sie die FUN-Taste, um die Daten zu
speichern. Die Werkseinstellung ist 0.

Pb - Einstellung der elektromagnetischen Tiirverriegelungszeit

Verfligbare Optionen: 0 bis 5.

0 - Keine Turverriegelung
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1-Die Tur bleibt 1 Sekunde lang geodffnet und verriegelt dann
5 - Die Tur bleibt 5 Sekunden lang geoffnet und verriegelt dann
Die Werkseinstellung ist 2 Sekunden.

Warnung: Die Toroffnung verzogert sich um 0,5 Sekunden, damit das
elektromagnetische Tiirschloss entriegeln kann.

PC - Einstellungen der Fernbedienungstasten

Verflighbare Optionen: 0 bis 3.

0 - Alle Tasten sind deaktiviert.

1 - Tasten 1 und 3 sind funktionsfahig. Steuerung eines einzelnen Tors.
2 - Tasten 2 und 3 sind funktionsfahig. Steuerung eines Doppeltors.

3 -Tasten 1,2 und 3 sind funktionsfahig. Steuerung eines einzelnen oder
Doppeltors.

Pd - Auswahl des IR-Anschlusstyps
Optionen: 0 (NC) -1 (NO).
Standardeinstellung: 1 (NO).

PE - Auswahl des Tortyps

Optionen: 0 (Doppeltor, zwei Motoren) - 1 (Einzeltor, ein Motor).

PF - Auswahl der Torkategorie
Optionen: 0 (Standardtor) - 1 (Schwerlasttor).

Warnung: Wenn Sie das Standardtor ausgewahlt haben, geben Sie in den
Mentis P1, P2, P3 oder P4 den Wert 20 ein.

Werkseinstellung: 0 (gemeinsames Gate).

Po - Zuriicksetzen
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Auf Werkseinstellungen zuruicksetzen.

Nach der Wertauswahl die FUN-Taste driicken..

Motorrichtungserkennung

Wenn der Motor lauft und die LED blau leuchtet, befindet sich der Motor
im Offnungsmodus. Leuchtet die LED rot, befindet sich der Motor im
SchlieRmodus.

Haufig gestellte Fragen und Antworten

F: Die Batterie wird direkt an die Anschliisse 10 und 11 der Platine
angeschlossen. Welcher Batterietyp ist kompatibel? Kann die Platine die
Batterie laden?

A: Zwei 12-V-Batterien mit 7 Ah oder 9 Ah oder andere ahnliche oder groRRere
Batterien konnen in Reihe direkt an die Anschliisse der Platine angeschlossen
werden. Wenn die Platine an eine 230-V-Stromquelle angeschlossen ist,
wird die Batterie geladen. Bei einem Stromausfall der 230-V-Stromversorgung
versorgt die Batterie die Platine/das Tor6ffnungssystem mit Strom.

F: Wie sieht der Anschlussplan fiir die IR-Sensoren/Fotozellen (Anschliisse
3,4, 5) aus?

A: Den Anschlussplan finden Sie unten.

F: Wozu dient Anschluss 12?

A: Anschluss 10 ist ein Stromanschluss mit einer Ausgangsspannung von
ca.24-27 V.

F: Die Hauptplatine hat zwei Bezeichnungen: COM und GND. Sind
diese identisch?

A: Ja, COM = GND.

F: Wie funktionieren die Eingangsanschliisse 3 und 5? Welches externe
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Gerdt kann das Tor steuern?

A: Die Ports 3, 4 und 5 dienen zur Eingabe von Offnungsbefehlen von
externen Geraten wie z. B. Offnungsknopf, GSM-Modul, externem Empfanger,
externer Tastatur usw.

Port 3 - 2-seitig: Das an diesen Port angeschlossene externe Gerat kann
den Offnungs-, Stopp- und SchlieRzyklus des Tors auslésen.

Port4 - COM

Port 5 - 1-seitig: Das an diesen Port angeschlossene externe Gerat kann
den Offnungs-, Stopp- und SchlieRzyklus eines einzelnen Tors (fiir FuRgéanger)
steuern.

An den Anschliissen COM-2-seitig und COM-1-seitig konnen nur Befehle
von einem nicht stromfiihrenden Relais (das einen Stromkreis schlief3t)
ausgegeben werden.

F: Gibt es einen Unterschied zwischen dem Eingang an Port 3 und dem
Eingang an Port 62 Welches Gerdat kann an Port 6 angeschlossen werden?

A: Der ,,2-seitige” Eingang dient zum Anschluss mehrerer externer Gerate,
die die beiden Tore steuern. Der Eingang an Port 6 ,Kartenleser” kann
Befehle von einem Kartenlesegerat oder einer kabelgebundenen Tastatur
empfangen und steuert beide Tore mit separater Selbstschliel3verzogerung.

Der Befehl an diesen COM-Swipe-Anschlissen kann nur von einem
stromlosen Relais (das einen Stromkreis schlief3t) ausgegeben werden.

F: Wie funktionieren die Ausgdnge 16 und 18? Wir benotigen beispielsweise
die Anschliisse NF und NA sowie das Anschlussdiagramm.

A: Die Ausgange 16 und 18 sind fiir den Anschluss von 24-V-Riegeln,
-Schlossern oder Tuir-/TorschlieRern vorgesehen.

COM + Port 16 = 24-V-Ausgang nur bei Auslosung

COM + Port 18 =24V Dauerspannung, die bei Auslosung unterbrochen wird
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F: Was bedeutet der Meniipunkt ,,Pb - Einstellen der elektromagnetischen
Tiirverriegelungszeit“? Wozu dient er?

A: Er bezeichnet die Betatigungszeit der Verriegelung fiir die Ausgange 16
und 18.

F: Welches Tastverhdiltnis hat dieses Gerdt?

A: 80 % oder ca. 42.000 Zyklen

F: Was passiert, wenn das Tor auf ein Hindernis trifft?

A: Wenn die Lichtschranken nicht angeschlossen sind oder nicht
funktionieren, besteht die Gefahr, dass das Tor auf ein Hindernis trifft. In
diesem Fall stoppt das Tor entsprechend der im Menu eingestellten
Blockierkraft. Bitte Uberpriifen Sie die korrekte Funktion der Lichtschranken,
bevor Sie die Installation abschliel3en.

Wenn das Tor tiber funktionierende Lichtschranken verfiligt und sich schlief3t,
erkennt die Lichtschranke das Hindernis und stoppt das Tor, das sich
anschlielfend wieder 6ffnet.

F: Wie funktioniert die P9-Einstellung? Wann ist diese Einstellung verfiigbar?
Fiir welchen Befehl?

A: Wenn diese Einstellung aktiviert ist und Sie diesen Timer einstellen,
schlieRt die Funktion das Tor nach der im Menu konfigurierten Zeit. Die
Funktion ist nur fur die Steuerung per Fernbedienung oder tber die
kabelgebundenen Eingange COM + 1Side oder COM + 2Side verfligbar.
Wenn sich ein Hindernis zwischen den Lichtschranken befindet, stoppt
das Tor und offnet sich wieder. Der SchlieRvorgang startet, sobald das
Hindernis nicht mehr vor den Lichtschranken ist.

F: Wie funktioniert die P6-Einstellung? Wann ist diese Einstellung verfiigbar?

Fiir welchen Befehl?

A: Diese automatische SchlieRverzogerung ist nur verfiigbar, wenn der
Offnungsbefehl tiber die kabelgebundene Verbindung COM + Kartenleser
erfolgt. Befindet sich ein Hindernis zwischen den Lichtschranken, stoppt
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das Tor und offnet sich erneut. Der SchlieRvorgang startet, sobald das
Hindernis nicht mehr vor den Lichtschranken ist.

Vereinfachte EU-Konformitdtserkldrung

ONLINESHOP SRL erklart, dass der automatische Doppelfliigeltoroffner
PNI MAB600 der EMV-Richtlinie 2014/30/EU, der RoHS-Richtlinie 2011/65/
EU und der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU entspricht. Der
vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter folgender
Internetadresse abrufbar:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informacién sobre instalacion y uso seguros

Lea atentamente el manualy siga todas las instrucciones de instalaciony
funcionamiento del dispositivo.

Este sistema de apertura automatica esta disefiado para su instalacién en
puertas batientes de viviendas, aparcamientos o garajes.

Una instalacién o un mantenimiento incorrectos de los sistemas de apertura
automatica de puertas pueden suponer un riesgo para el usuario y las
personas cercanas.

La puerta debe estar correctamente instalada y debe moverse libremente
en ambas direcciones antes de instalar el sistema de apertura automatica.

La puerta debeinstalarse en un lugar donde haya suficiente espacio entre
ellay la estructura adyacente durante la aperturay el cierre. Las puertas
batientes no deben abrirse en zonas de acceso publico.

El sistema de apertura automatica estd disefiado para su uso exclusivo en
puertas para vehiculos. Los peatones deben tener una puerta de acceso
independiente. El acceso peatonal debe estar ubicado de forma que las
personas no entren en contacto con las puertas batientes en movimiento.

Los peatones nunca deben cruzar la zona de apertura de las puertas.

Desconecte la alimentacion eléctrica antes de instalar el producto o realizar
tareas de mantenimiento.

Siel cable eléctrico esta danado, sustityalo por uno nuevo para evitar un
cortocircuito. No intente detener manualmente las puertas mientras estén
en movimiento.

Revise periddicamente la integridad de los mecanismos del sistema, el
desgaste de los brazos o bisagras, el correcto funcionamiento de las
fotocélulasy el estado de los cables eléctricos.

Utilice el control remoto solo cuando tenga visibilidad directa de las puertas.
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Contenido del paquete

®

il

O

O
il &
0000
[ — Sees
= =l

o
mom =

=
°

Descripcion

Cantidad

Motor de brazo extensible

Caja de control y tornillos de fijacién

Lampara

Mando a distancia

Fotocélula

Tope de goma

Tornillo de fijacion del tope de goma

o N o g Tw N

Llave de desbloqueo manual

NN = NN N =N
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9 Soporte de poste y portén

10 Soporte de pivote del poste

11 Tornillos, tuercas y arandelas

12 Tornillo con tuercay arandela

13 Pasador de horquilla

14 Clip de clavo

15 Soporte de pivote del portén

16 Llave Allen (para ajustar el limitador de carrera)

Herramientas necesarias para la instalacion

=N || 4O

Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter
and drill bits and stripper

G-Clamp

IAY

. [ R I N I N e TR B A N e

Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

N

Especificaciones técnicas

Tension de alimentacién 230VAC £ 10%
Tensién del motor 24V DC
Potencia del motor 60W x 2
Velocidad de rotacion 100 rpm
Longitud méaxima del brazo del motor 340 mm
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Velocidad del actuador 2.4cm/s.

Angulo maximo de apertura de la puerta | 110°

Tiempo de funcionamiento continuo 5 min.
Peso maximo soportado 600 kg (300 kg/hoja de la
puerta)

Longitud méxima de la hojade lapuerta |3 m

Frecuencia de comunicacién RF 433 MHz
Potencia de transmisién RF 10 mW
Grado de proteccion IP55
Temperatura de funcionamiento -26°C ~+80°C

Diagrama de instalacion

No. | Descripcion

Soporte de pivote para poste

Soporte de poste

1
2
3 Pasador de horquilla
4

Llave de liberacion manual
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Soporte de portén

Soporte de pivote de portén

Tornillo

Clip de clavo

O |0 N o (U,

Cable de alimentacién

=
°

Descripcion

Caja de conexiones

Motor izquierdo

Motor derecho

Tope de goma

Cerradura electromagnética (opcional)

Fotocélulas

Teclado de control de acceso, lector de tarjetas RFID (opcional)

Panel solar (opcional)

O 6 N oo ;| b W N

Caja de control

=
o

Mando a distancia
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Advertencia: Solo se requiere alimentacién en un lado (izquierdo o derecho).

Importante: El cable de alimentacién debe introducirse en un tubo de PVC
(noincluido) que debe enterrarse para protegerlo del paso de cortacéspedes
y desbrozadoras.

Pasos de instalacion

Paso 1. Alinee los soportes.

Advertencia: AsegUrese de que la altura de instalacion del soporte en el
poste de la puerta coincida exactamente con la altura de instalacién del
soporte en la puerta.

Una desalineacion perfecta de estos dos soportes provocara que el brazo
del motor se doble, provocando una falla.

Ademas, lafuerza de tracciony empuje de la puerta se reducird, dificultando
o incluso imposibilitando su apertura.

Una diferencia significativa en la altura de instalacién puede provocar una
falla en el motory el brazo del motor.

T

—T |

Paso 2. Fije los soportes.
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No. | Descripcion

Soporte para poste

Orificio para perno, tuerca y arandela

Soporte de pivote para poste/puerta

1
2
3 Tornillo
4
5

Soporte de puerta

Paso 3. Fije el brazo del motor.

1. Fije el extremo fijo del brazo del motor al soporte en el poste de la puerta
y el otro extremo al soporte de la puerta.
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No. | Descripcion

Soporte para poste

Soporte para portén

Pasador de horquilla

H 0N

Clip para clavos

Levante la tapa einserte la llave en la cerradura. Gire la llave 90 grados en
sentido horario. Esta accién desbloquea el motor y permite extendery
retraer manualmente la varilla. Para volver al funcionamiento normal, gire
la llave 90 grados en sentido antihorario.

Paso 4. Fije los soportes a la puerta.

Dependiendo del sentido de apertura de las puertas son posibles dos tipos
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deinstalacidn

A Apertura hacia adentro

B Apertura hacia afuera

Advertencia: asegUrese de que las puertas no den al dominio publico.

Puertas que se abren hacia adentro (tirar para abrir)

La posicién de instalacion de los soportes es muy importante. Consulte
las dimensiones en la imagen a continuacion para determinar el angulo
de apertura deseado.

Los valores de las columnas Ay B se expresan en mm. Por ejemplo, siA es
181 mmy B es 132 mm, el angulo de apertura de la puerta sera de 100
grados. Determine el punto central del eje y marquelo.
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R

B 262 210 163 118 97 223 191 132

100° | 100° | 100°

La posicién de instalacién de los soportes es muy importante. Consulte
las dimensiones en la imagen a continuacion para determinar el angulo
de apertura deseado. Los valores en las columnas Ay B se expresan en
mm. Por ejemplo, siAes240 mmy B es 100 mm, el angulo de apertura de
la puerta serad de 90 grados. Determine el punto central del eje y marquelo.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. Segln la imagen a continuacién, el soporte de pivote del poste esta
unido al soporte de poste fijo en un angulo determinado.

Oo8no
o 0O g
(8038

181.5

0
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A: Sifija el soporte mas cerca del poste de la puerta, el dangulo de apertura
de las puertas sera mayor.

B: Sifija el soporte mas lejos del poste de la puerta, el angulo de apertura
de las puertas sera menor.

C: Sifija el soporte mas a laizquierda, el angulo de apertura de las puertas
serd menor.

C: Sifija el soporte mas a la derecha, el angulo de apertura de las puertas
sera mayor.

2. Abra la puerta completamente y retraiga el brazo del motor hasta la
posicion mas corta. Coloque el soporte cerca de la puerta y marque su
posicién.
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3. Cierre la puerta completamente y extienda el brazo del motor al maximo.
Coloque el soporte de la puerta en la posicién marcada y verifique que
esté en la posicion correcta. Perfore los agujeros y fije el soporte de la
puerta..

Advertencia: Antes de perforar la puerta, recomendamos cerrarlay abrirla,
es decir, acortar y extender el brazo del motor para asegurar la correcta
posicion de instalacion del soporte.

a. Perfore dos orificios de 10,2 mm de didmetro, con una distancia de 60
mm entre ellos.

b. Coloque el soporte en la puerta en el lugar donde realizé los orificios.

c. Coloque el soporte del motor en el soporte de la puertay apriételo bien
con los tornillos. Nota: Los tornillos necesarios para fijar el soporte a la
puerta no estan incluidos debido a los diferentes grosores que pueden
tener las puertas.

d. Inserte el pasadory las arandelas de fijacién..
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Paso 5. Fije los soportes al poste..

1. Fije los soportes de los postes con tacos o mediante soldadura..

<> + Perfore 4 agujeros de 8 mm de
didmetro en la pared.

« Introduzca 4 pernos para
hormigén (incluidos en el

*% paquete) en los agujeros.
+ Coloque vy fije el soporte del
— motor con los tornillos
@ incluidos.

Nota: Si tiene postes de metal y no postes de pared, puede soldar los
soportes de los postes..

Ajuste del orificio de drenaje

Manual de usuario 109 Espaniol



1 | Soporte para poste 4 | Orificio de drenaje de agua

2 | Soporte de pivote para poste | 5 Pasador de horquilla

3 Clip tipo clavo 6 | Cabledealimentacion

Los orificios de drenaje de agua y el cable de alimentacién deben estar
orientados hacia abajo..

Paso 6. Instale el tapon de goma.

Paso 7. Abra las puertas manualmente.

Cuando la energia estd apagada, el motor se puede operar usando la llave
de desbloqueo incluida en el paquete..

Ajuste del limitador de carrera
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Los limitadores de carrera evitan que el motor supere la longitud maxima
de extensién o retraccion. La posicién de ambos limitadores se puede
ajustar para que el actuador se detenga exactamente en el punto de ajuste.
Puede configurar los limites de extension y retraccién seglin sus necesidades.

—

Cuando el motor giray alcanza el punto limite establecido por el limitador
de carrera, la unidad de control corta la alimentaciéon inmediatamente.
De esta manera, el motor se detiene. Los limites de carrera son faciles de
ajustary la puerta se detendrad automaticamente en la posicién deseada
gracias a estos limitadores.

Antes de ajustar el limitador de carrera, aseglrese de que el brazo del
motor esté completamente retraido cuando la puerta esté completamente
abierta (para puertas con apertura hacia adentro) o completamente cerrada
(para puertas con apertura hacia afuera).

Los limitadores se encuentran en la parte inferior del brazo. Para facilitar
el ajuste, puede ser necesario girar el brazo para que los tornillos del
limitador sean accesibles.

Después de completar el ajuste, vuelva a colocar el brazo en la posicién
correcta. Se requiere la llave Allen (incluida) para el ajuste. La posicién del
limitador A se establece en fabrica, por lo que no es necesario volver a
ajustarlo..

Manual de usuario m Espaniol



Ajuste del limitador de carrera para puertas con apertura hacia el
interior

Cuando el brazo estd completamente retraido, la puerta esta en posicién
abierta. Cuando el brazo esta completamente extendido, la puerta esta
en posicion cerrada.

Ajuste la posicidn del limitador de carrera B para establecer el limite de
cierre de la puerta:

« Cierre las puertas. El brazo del motor se extendera.

« Cuando las puertas estén completamente cerradas, presione el control
remoto para detener el motor.

+ Mida la longitud de la varilla. La longitud maxima de la varilla es de 340
mm. Si, en su caso, con las puertas completamente cerradas, la varilla
tiene una longitud de 300 mm, debe mover el limitador de carrera 40 mm
hacia adentro.

+ Con la llave incluida en el paquete, afloje ligeramente el tornillo del
limitador de carreray deslicelo hacia adentro. Vuelva a apretar el tornillo.

«La puerta se cerrara en la posicion establecida por el limitador de carrera.
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Ajuste del limitador de carrera para puertas con apertura hacia el
exterior

Cuando el brazo estd completamente retraido, la puerta esté cerrada.
Cuando el brazo estad completamente extendido, la puerta estd abierta.

Ajuste la posicion del limitador de carrera B para establecer el limite de
apertura de la puerta:

« Abra las puertas. El brazo del motor se extendera.

« Cuando las puertas estén completamente abiertas, presione el control
remoto para detener el motor.

+ Mida la longitud de la varilla. La longitud maxima de la varilla es de 340
mm. Si, en su caso, con las puertas completamente abiertas, la varilla tiene
una longitud de 300 mm, debe mover el limitador de carrera 40 mm hacia
adentro.

+ Con la llave incluida en el paquete, afloje ligeramente el tornillo del
limitador de carreray deslicelo hacia adentro. Vuelva a apretar el tornillo.

«La puerta se abrird a la posicion establecida por el limitador de carrera.

Diagrama de conexion de la placa base

Parametros técnicos:

Tensién de alimentacion de la unidad de control: 24 V. Se puede instalar
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una bateria de respaldo de 24 V (no incluida).
Compatible con puertas dobles o sencillas.

Admite hasta 120 controles remotos.

1.MOTOR 1: La puerta secundaria, que cierra primero y abre Gltimo. Conecte
el primer cable azul (de izquierda a derecha) a este terminal.

2. MOTOR 2 (RETARDO): La puerta principal, que abre primero y cierra
ultimo. Conecte el primer cable rojo (de izquierda a derecha) a este terminal.

Precaucién: Si solo tiene una puerta, conéctela al terminal RETARDO DEL
MOTOR 2.

3.2 SIDE: para conectar cualquier dispositivo externo que controle puertas
dobles (relé no activado).

4, COM: para conectar la tierra de los dispositivos externos.

5. 1 SIDE: para conectar cualquier dispositivo externo que controle una
puerta simple (relé no activado).

6. TARJETA: para conectar cualquier dispositivo externo que controle la
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apertura de la puerta (relé no activado).
7. COM: para conectar la tierra de los dispositivos externos.

8.IR: para conectar el sensor fotoeléctrico. 9. Salida de 12 V: para conectar
el sensor fotoeléctrico (salida de CC <200 mA)

10. Conexidn de bateria de 24 V: para conectar una bateria de respaldo (+)
11. Conexién de bateria de 24 V: para conectar una bateria de respaldo (-)

12. Salida de 24V CC: para conectar un dispositivo externo, como un sensor
fotoeléctrico; consumo maximo: 1 A

13. GND: para conectar la tierra de dispositivos externos

14. Salida de 24V CC: para conectar la luz de advertencia (+)

15. Salida de 24 V CC: para conectar la luz de advertencia (-)

16. LOCK(NF): Terminal NF para conectar la cerradura electromagnética
17. COM (NF): para conectar la tierra de la cerradura.

18. LOCK(NA): Terminal NO para conectar un electroiman.

19. GND: para conectar la tierra del sistema de alarma.

20. SP: Salida de alarma de 24 V CC. 21. 24 V CA: para conectar el
transformador.

22. Pantalla digital: para mostrar datos.

23. INC+: para aumentar los valores durante la configuracion.

24, FUN: para guardar la configuracion.

25. DEC-: para disminuir los valores durante la configuracién.

26. Botén de emparejamiento para afadir/eliminar controles remotos.

27. ANT y GND: para conectar la antena..

El control remoto

Botoén 1: para abrir una puerta simple (MOTOR 2)
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Botén 2: para abrir una puerta doble (MOTOR 1y MOTOR 2)
Botdn 3: activa la salida de alarma

Emparejamiento de un control remoto

Presione el botén LEARN en la placa base durante 1 segundo. El indicador
LED se apagara, lo que significa que ha entrado en el modo de aprendizaje.

Presione cualquier tecla del control remoto durante mas de 2 segundos;
la pantalla digital de la placa base mostrara el nUmero del control remoto
y elindicador LED parpadeara 4 veces seguido de un pitido corto. El control
remoto se ha aprendido correctamente.

Nota: Si después de presionar el boton LEARN, el sistema no recibe ninguna
sefial durante 5 segundos, el indicador LED se encenderay el sistema saldra
del modo de emparejamiento.

Eliminar un control remoto

Mantenga presionado el botén LEARN en la placa base durante 5 segundos,
se escuchara un pitido cortoy elindicador LED se encenderd para confirmar
que se ha eliminado el control remoto..

Conectar un boton de acceso

| OB
.:| (~) com
.:| () IR

.:| (© 12v

| @) 1sioE

®
=

.:| (<) 2SIDE

Conecte el botén de acceso a los terminales 2SIDE y COM.
Si desea controlar solo una puerta (MOTOR 2), conecte el dispositivo de

Espanol 16 Manual de usuario



acceso al terminal 5, 1SIDE..

Conexion de un teclado de acceso

ONONOXGRUEOXO)
.

Conecte el teclado de control de acceso a los terminales 9 (12 V) y 4 (COM)

para alimentarlo.
Conecte el teclado de control de acceso a los terminales 6 (TARJETA

DESLIZABLE) y 4 (COM) si desea controlar una sola puerta..

Conexion del fotosensor

ONONOGNCROXOXO)
o i i i
|
Jumper——|£|
— + ] [out] — - |
|$I— 1 * |
: X
RX

Conecte la fotocélula a los terminales 9,12 Vy 4, COM para alimentarla.

Espaniol

Manual de usuario 17



Conecte al terminal 9, 12V el “+” del sensor de la fotocélula (RXy TX).
Conecte al terminal 4, COM el “-” del sensor de la fotocélula (RX y TX).
Conecte al terminal 8, IR, la salida “OUT” del fotosensor.

Conecte al terminal 7, COM, la salida “COM” del fotosensor.

Conexion de la lampara de advertencia

. L 2av <
AEE R E-E
1 @ @ @ 4 @3 @ 4D @®
=~11rrTrrT

Conecte la ldmpara a los terminales 14+y 15-.

Conexion de una cerradura electromagnética

. L 24v £
@ @ @ @3 49 @9 (o @ @®
i
[ )
C =D

Conecte el cable rojo de la cerradura electromagnética al terminal 16,
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LOCK NF.

Conecte el cable azul de la cerradura electromagnética al terminal 17, COM.

Descripcion de la funciéon de la placa base

Encender el dispositivo

Tras el encendido, la pantalla digital realizard una autocomprobacién de
00 a 99 acompanada de un sonido. Cuando el sistema vuelve al estado de
funcionamiento normal, el indicador LED se ilumina y el zumbador deja
de sonar..

El menu

Mantenga pulsado el botén FUN hasta que aparezca PO en la pantalla. Ha
accedido al menu de ajustes. Utilice los botones INC+y DEC- para navegar
por el menu o para aumentar o disminuir los valores numéricos. Pulse el
botén FUN para guardar los ajustes. Escuchara un sonido de confirmacion.
Tras guardar los datos, el menu donde realizé los Ultimos ajustes seguira
apareciendo en pantalla. Para pasar al siguiente mend, pulse los botones
INC+y DEC- para navegar por el meniy el botén FUN para acceder al mend
deseado.

Tras configurar el valor POy pulsar el botdn FUN para guardarlo, la pantalla
seguira mostrando PO. Si desea acceder al menu P1, pulse el boton INC+;
la pantalla mostrara P1y, a continuaciéon, FUN para acceder a los ajustes
deP1.

PO - Ajuste del tiempo de arranque suave

Opciones disponibles entre 0y 3 segundos. Elvalor 0 desactiva esta funcién.
Utilice el botén INC+ para aumentar el valor en una unidad y DEC- para
disminuirlo. Pulse FUN para guardar los datos. El valor predeterminado
de fabrica es 2 segundos.
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P1 - Parada lenta para el motor 1

Opciones disponibles entre 0y 20. Tras seleccionar el valor, pulse el botén
FUN para guardar los datos. El valor predeterminado de fabrica es 6.

P2 - Parada rapida para el motor 1

Opcionesdisponibles entre 0y 20. Tras seleccionar el valor, pulse el boton
FUN para guardar los datos. El valor predeterminado de fabrica es 10.

P3 - Parada lenta para el motor 2

Opcionesdisponibles entre 0y 20. Tras seleccionar el valor, pulse el boton
FUN para guardar los datos. El valor predeterminado de fabrica es 6.

P4 - Parada rdpida para el motor 2

Opcionesdisponibles entre 0y 20. Tras seleccionar el valor, pulse el boton
FUN para guardar los datos. El valor predeterminado de fabrica es 10.

P5 - Ajuste del tiempo de accionamiento a alta velocidad

Opciones disponibles entre 0 y 33 segundos. “0” indica funcionamiento
sin alta velocidad; la puerta continuard a baja velocidad. Tras seleccionar
elvalor, pulse el botén FUN para guardar los datos. El valor predeterminado
de fabrica es 5 segundos.

P6 - Retardo de cierre automadtico tras la orden de apertura de la puerta
desde el dispositivo de control de acceso

Opciones disponibles entre 0y 99 segundos. El valor predeterminado de
fabrica es de 10 segundos; es decir, tras la orden de apertura, las puertas
se cerraran automaticamente después de 10 segundos. La opcién 0 significa
que las puertas no se cerraran automaticamente.

P7 - Ajuste del intervalo de tiempo para la apertura de puertas dobles

Opciones disponibles entre 0y 10 segundos. “0” significa que las puertas
dobles se abren simultaneamente. “1” significa que el motor 1 empieza a
abrirse 1 segundo antes que el motor 2. Tras seleccionar el valor, pulse el
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botén FUN para guardar los datos. El ajuste de fabrica es de 2 segundos.

P8 - Ajuste del intervalo de tiempo para el cierre de puertas dobles

Opciones disponibles entre 0y 10 segundos. “0” significa que las puertas
dobles se cierran simultaneamente. “1” significa que el motor 1 empieza
a cerrarse 1 segundo antes que el motor 2. Tras seleccionar el valor, pulse
el botén FUN para guardar los datos. El ajuste de fabrica es de 2 segundos.

P9 - Retardo de cierre automatico (sin terminal de control de acceso
conectado)

Tras la apertura, la puerta se cerrara automaticamente segln el tiempo
establecido. Las opciones disponibles van de 0 a 99 segundos. La opcidn
0 significa que las puertas no se cerraran automaticamente. El valor de
fabrica es 0.

PA - Configuracién del comando de lémpara/alarma
Las opciones disponiblesvande 0 a 3.

0 - Alarma en modo monoestable: la l[dmpara se enciende continuamente
hasta que la puerta se cierra (aprox. 30 s) y luego se apaga.

1 - Alarma en modo monoestable: la lAmpara parpadea solo cuando la
puerta esta en funcionamiento.

2 - Alarma en modo biestable: la ldmpara parpadea continuamente hasta
que la puerta se cierra (aprox. 30 s) y luego se apaga.

3-Alarma en modo biestable: laldmpara parpadea solo cuando la puerta
esta en funcionamiento.

Después de seleccionar el valor, pulse el botén FUN para guardar los datos.
El ajuste de fabrica es 0.

Pb - Ajuste del tiempo de la cerradura electromagnética

Opciones disponibles entre 0y 5.
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0 - significa que no hay salida de cerradura

1 - significa que la puerta permanece abierta durante 1 segundo y luego
se bloquea

5-significa que la puerta permanece abierta durante 5 segundos y luego
se bloquea

El ajuste de fabrica es 2 segundos.

Advertencia: La apertura de la puerta se retrasara 0,5 segundos para
permitir que la cerradura electromagnética se desbloquee.

PC - Configuracion de los botones del control remoto

Opciones disponibles entre 0y 3.

0 - Todos los botones estan inactivos

1-Los botones 1y 3 funcionan. Control de puerta simple

2 - Los botones 2 y 3 funcionan. Control de puerta doble

3-Los botones 1,2y 3 funcionan. Control de puerta doble o simple
Pd - Seleccion del tipo de terminal IR

Opciones: 0 (NC) - 1 (NO).

Configuracion predeterminada: 1 (NO).

PE - Seleccion del tipo de puerta

Opciones: 0 (puertas dobles, dos motores) - 1 (puerta simple, un motor).

PF - Seleccion de la categoria de puerta

Opciones: 0 (puerta comun) - 1 (puerta pesada).

Advertencia: Si ha seleccionado la puerta comun, configure el valor 20 para
los menus P1, P2, P3 o P4.
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Configuracion de fabrica: 0 (puerta coman).
Po - Reiniciar

Restablecer los valores de fabrica. Tras seleccionar el valor, pulse el botén
FUN.

Identificacion de la direccion del motor

Cuando el motor estd en marcha, si el LED esta azul, el motor estd en modo
de apertura. Si el LED esta rojo, el motor esta en modo de cierre.

Preguntas y respuestas frecuentes

P. ;La bateria se conecta directamente a los conectores 10 y 11 de la placa?
;Qué tipo de bateria es compatible? ;Puede la placa cargar la bateria?

R: Se pueden conectar en serie dos baterias de 12V, 7 Ah, 9 Ah u otras
baterias similares o de mayor capacidad directamente a los conectores de
la placa. Al conectar la placa a una fuente de alimentacién de 230V,
mantendra la bateria cargada. En caso de un corte de energia en la fuente
dealimentacién de 230V, la bateria alimentara la placa/sistema de apertura
de la puerta.

P. ;Cudl es el diagrama de conexién de los sensores/fotocélulas IR
(conectores 3,4y 5)?

R: Consulte el diagrama de conexién a continuacion.

P. ;Para qué se utiliza el conector 12?

R: El puerto 10 es un terminal de alimentaciéon con una salida de
aproximadamente 24-27 V.

P. La placa base tiene dos descripciones: COM y GND. ;Son iguales?
R: Si, COM = GND.

P. ;Cémo funcionan los puertos de entrada 3 y 5? ;Qué tipo de dispositivo
externo puede controlar la puerta?
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R:Los puertos 3,4y 5 sirven para introducir comandos de apertura desde
otros dispositivos externos, como: botén de apertura, médulo GSM, receptor
externo, teclado externo, etc.

Puerto 3: 2 LADOS, lo que significa que el dispositivo externo conectado
aeste puerto puede activar el ciclo de apertura-parada-cierre de la puerta.

Puerto 4: COM

Puerto 5: 1 LADO, lo que significa que el dispositivo externo conectado a
este puerto puede activar el ciclo de apertura-parada-cierre de la puerta
para una sola puerta (para peatones).

El comando en estas conexiones: COM-2 Lados, COM-1 Lado solo puede
ser dado por un relé sin energia (que cierra un circuito).

P. ;Hay alguna diferencia entre la entrada del puerto 3 y la del puerto 6?
;Qué tipo de dispositivo se puede conectar al puerto 6?

R: La entrada “2 Lados” sirve para conectar varios dispositivos externos
que controlaran las dos puertas. La entrada del puerto 6 “Deslizar tarjeta”
puede recibir comandos de un terminal lector de tarjetas y un teclado con
cable, y solo puede controlar ambas puertas con un retardo de cierre
automatico independiente.

El comando en estas conexiones COM-Deslizar solo puede ser dado por
un relé desenergizado (que cierra un circuito).

P: ;Como funcionan los puertos de salida 16 y 18? Necesitamos, por ejemplo,
los terminales NFy NA y el diagrama de conexion.

R: Los puertos 16 y 18 estan disefiados para conectar pestillos, cerrojos o
electroimanes de cierre de puertas/portones de 24 V.

COM + puerto 16 = salida de 24 V solo cuando se activa.
COM + puerto 18 =24V continuos que se desconectaran al activarse.

P: (A qué se refiere el ment “Pb - Ajuste del tiempo de la cerradura
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electromagnética”? ;Para qué se utiliza?

R: Se refiere al tiempo de funcionamiento de la cerradura para las salidas
16y 18.

P. ;Cudl es la especificacion del ciclo de trabajo de este dispositivo?

R: 80 % o aproximadamente 42 000 ciclos.

P. ;Qué ocurre si la puerta choca con un obstdculo?

R: Si las fotocélulas no estan conectadas o no funcionan, existe el riesgo
de que la puerta choque con un obstaculo. En ese caso, la puerta se detendra
segln la fuerza de bloqueo configurada en el menu especifico. Compruebe
el correcto funcionamiento de las fotocélulas antes de completar la
instalacién.

Sila puerta tiene fotocélulas funcionales instaladasyy se cierra, la fotocélula
detectard el obstaculo y detendra la puerta, que se volvera a abrir.

P. ;:Cémo funciona la configuracion P9? ;Cudndo esta disponible? ;Para
qué comando?

R: Si esta habilitada y se configura este temporizador, la funcién cerrara
la puerta después del tiempo configurado en el mend. Esta funcién solo
estd disponible para: control remoto o a través de las entradas cableadas
COM +1Side o COM + 2Side. Si aparece un obstaculo entre las fotocélulas,
la puerta se detendrdy se abrird de nuevo. El proceso de cierre comenzara
en cuanto se retire el obstaculo de las fotocélulas.

P: ;Coémo funciona la configuracion P6? ;Cudndo esta disponible? ;Para
qué comando?

R: Este retardo de cierre automatico solo esta disponible si el comando de
apertura de la puerta proviene de la conexién cableada COM + lector de
tarjeta. Si aparece un obstaculo entre las fotocélulas, la puerta se detendra
y se abrird de nuevo. El proceso de cierre comenzara en cuanto se retire el
obstaculo de las fotocélulas.
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Declaracién de conformidad simplificada de la UE

ONLINESHOP SRL declara que el abridor automatico de puertas batientes
dobles PNI MAB600 cumple con las Directivas EMC 2014/30/UE, ROHS
2011/65/UEy LVD 2014/35/UE. El texto completo de la declaracién UE de
conformidad esta disponible en la siguiente direccidn de internet:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informations sur Uinstallation et l'utilisation en toute sécurité

Lisez attentivement le manuel et suivez toutes les instructions d’installation
et d’utilisation de 'appareil.

Ce systeme d’ouverture automatique est congu pour les portails battants
de maisons, de parkings ou de garages.

Un systeme d’ouverture automatique mal installé ou mal entretenu peut
présenter un risque pour l'utilisateur et les personnes a proximité.

Avant l'installation du systeme d’ouverture automatique, le portail doit
étre correctement installé et s’ouvrir et se fermer librement dans les deux
sens.

Le portail doit étre installé a un endroit ou il y a suffisamment d’espace
entre celui-ci et la structure adjacente lors de son ouverture et de sa
fermeture. Les portails battants ne doivent pas s’ouvrir dans les zones
accessibles au public.

Ce systeme d’ouverture automatique est concu uniquement pour les
portails carrossables. Les piétons doivent disposer d’un acces séparé. Cet
acces doit étre situé de maniére a ce que les piétons n’entrent pas en contact
avec le portail battant en mouvement.

Les piétons ne doivent jamais traverser la zone d’ouverture du portail.

Coupez l'alimentation électrique avant d’installer le produit ou d’effectuer
des travaux de maintenance.

Sile cable électrique est endommagé, remplacez-le afin d’éviter un court-
circuit. N’essayez pas d’arréter manuellement les portails lorsqu’ils sont
en mouvement.

Vérifiez régulierement l'intégrité des mécanismes du systeme, l'usure des
bras et des charnieres, le bon fonctionnement des photocellules et I'état
des cables électriques.
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Utilisez la télécommande uniquement lorsque vous avez une vue directe

sur les portails..

Contenu de 'emballage
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No. | Description

Qté

Moteur de bras extensible

Boitier de commande et vis de fixation

Lampe

Télécommande

Cellule photoélectrique

o bW N

Butée en caoutchouc

= NN =N
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7 Vis de fixation de la butée en caoutchouc

8 Clé de déverrouillage manuel

9 Support de poteau et de portail
10 Support de pivot de poteau

11 Vis, écrous, rondelles

12 Vis avec écrou et rondelle

13 Goupille de chape

14 Clou de fixation

15 Support de pivot de portail

16 Clé Allen (pour le réglage du limiteur de course)

Outils nécessaires a Uinstallation

N4 ||

|
‘\
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Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter
and drill bits ) and stripper
Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

Spécifications techniques

G-Clamp

Tension d’alimentation 230VAC +10%

Tension du moteur 24V DC

Puissance du moteur 60W x 2
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Vitesse de rotation 100 rpm
Longueur maximale du bras du moteur 340 mm
Vitesse de 'actionneur 2.4cm/s.
Angle d'ouverture maximal du portail 110°

Durée de fonctionnement continu 5 min.
Charge maximale supportée 600 kg (300 kg/vantau)
Longueur maximale du vantail 3m
Fréquence de communication RF 433 MHz
Puissance d'émission RF 10 mW
Indice de protection IP55
Température de fonctionnement -26°C ~+80°C

Schéma d’installation

No. | Description

1 Support de pivot de poteau

2 Support de poteau

3 Goupille de chape
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Clé de déverrouillage manuel

Support de portail

Support de pivot de portail

Vis

Clou de fixation

O | N o o b

Céable d’alimentation

=
°

Description

Boite de jonction

Moteur gauche

Moteur droit

Butée en caoutchouc

Serrure électromagnétique (en option)

Photocellules

Clavier de controle d'acces, lecteur de cartes RFID (en option)

0 N oo b W N

Panneau solaire (en option)
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9 Boitier de commande

10 | Télécommande

Avertissement : 'alimentation électrique ne doit étre branchée que d’un
seul coté (gauche ou droit).

Important : le cable d’alimentation doit étre inséré dans un tube en PVC
(non fourni) qui doit étre enterré afin de le protéger des tondeuses et des
coupe-bordures.

Etapes d’installation

Etape 1. Alignez les supports.

Avertissement : Assurez-vous que la hauteur de fixation du support sur le
poteau du portail soit exactement la méme que celle du support sur le
portail.

Un léger décalage entre ces deux supports entrainera la flexion du bras
du moteur et sa panne.

De plus, la force de traction et de poussée du portail sera réduite, rendant
son ouverture difficile, voire impossible.

Une différence importante de hauteur de fixation peut entrainer la panne
du moteur et de son bras.

/--
—

0__0
N
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Etape 2. Fixez les supports.

No. | Description

Support de poteau

1

2 Trou pour boulon, écrou, rondelle
3 Vis
4

5

Support de pivot pour poteau/portail

Support de portail

Etape 3. Fixez le bras du moteur.

1. Fixez I'extrémité fixe du bras du moteur au support sur le poteau du
portail et 'autre extrémité au support sur le portail.s
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No. | Description

Support de poteau

Support de portail

Goupille de chape

H 0N

Clou de fixation

Soulevez le couvercle et insérez la clé dans la serrure. Tournez la clé de 90
degrés dans le sens horaire. Cette action déverrouille le moteur et permet
de déployer et de rétracter manuellement la tige. Pour revenir au
fonctionnement normal, tournez la clé de 90° dans le sens antihoraire.

Etape 4. Fixez les supports au portail.

Deux types d’installation sont possibles selon le sens d’ouverture des
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portails.:

A B

A Ouverture vers l'intérieur

B Ouverture vers 'extérieur

Avertissement : assurez-vous que les portes ne s'ouvrent pas sur le domaine
public.

Portails s’ouvrant vers Uintérieur (tirer pour ouvrir)

La position d’installation des supports est primordiale. Reportez-vous aux
dimensions de 'image ci-dessous pour déterminer I'angle d’ouverture
souhaité.

Les valeurs des colonnes A et B sont exprimées en mm. Par exemple, si A
=181 mm et B=132 mm, 'langle d’ouverture du portail sera de 100 degrés.
Déterminez le centre de 'axe et marquez-le..
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R

B 262 210 163 118 97 223 191 132

100° | 100° | 100°

La position d’installation des supports est primordiale. Reportez-vous aux
dimensions de 'image ci-dessous pour déterminer I'angle d’ouverture
souhaité. Les valeurs des colonnes A et B sont exprimées en mm. Par
exemple, siA=240 mm et B=100 mm, 'angle d’ouverture du portail sera
de 90 degrés. Déterminez le centre de 'axe et marquez-le.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

B 280 | 256 231 206 180 155 128 100

D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°
0

1. Selon 'image ci-dessous, le support pivotant du poteau est fixé au

support fixe du poteau selon un certain angle.

Oo8no
o 0O g
(8038

181.5

0

Zary
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A:Sivousfixez le support plus preés du poteau du portail, 'angle d’ouverture
du portail sera plus grand.

B: Sivous fixez le support plus loin du poteau du portail, 'angle d’ouverture
du portail sera plus petit.

C : Sivous fixez le support plus a gauche, l'angle d’ouverture du portail
sera plus petit.

D: Sivousfixez le support plus a droite, 'langle d’ouverture du portail sera
plus grand.

2. Ouvrez completement le portail et rétractez le bras du moteur au
minimum. Placez le support pres du portail et marquez sa position.
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3. Fermez complétement le portail et étendez le bras du moteur au
maximum. Positionnez le support de portail a 'endroit préalablement
marqué et vérifiez son bon positionnement. Percez les trous et fixez le
support de portail.

Avertissement : Avant de percer le portail, nous vous recommandons de
Uouvrir et de le fermer (c’est-a-dire de raccourcir et d’allonger le bras du
moteur) afin de vérifier que la position de montage du support sur le portail
est correcte.

a. Percez deux trous de 10,2 mm de diametre, espacés de 60 mm.

b. Positionnez le support sur le portail a ’'endroit ot vous avez percé les
trous.

c. Positionnez le support moteur sur le support du portail et serrez-le
fermement a l'aide des vis. Remarque : les vis nécessaires a la fixation du
supportsur le portail ne sont pas fournies en raison des variations d’épaisseur
des portails.

d. Insérez la goupille et les rondelles de fixation.
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Etape 5. Fixez les supports au poteau..

1. Fixez les supports de poteau a 'aide de goujons ou par soudure..

> « Percez 4 trous de 8 mm de
diametre dans le mur.

« Insérez 4 chevilles a béton
(fournies) dans les trous.

% « Positionnez et fixez le support

moteur a l'aide des vis fournies.

%

—
@

Remarque : Si vous avez des poteaux métalliques et non des poteaux
muraux, vous pouvez souder les supports de poteaux.

Réglage du trou de drainage
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1 | Supportde poteau 4 | Troud'évacuation d'eau

2 | Support pivotantde poteau |5 | Goupille de chape

3 | Clipaclou 6 | Cabled'alimentation

Les trous d’évacuation d’eau et le cordon d’alimentation doivent étre
orientés vers le bas..

Etape 6. Installez le bouchon en caoutchouc.

Etape 7. Ouvrir manuellement les portails.

Lorsque l'alimentation est coupée, le moteur peut étre actionné a l'aide
de la clé de déverrouillage fournie dans 'emballage..

Réglage du limiteur de course
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Les butées de course empéchent le moteur de dépasser la longueur
d’extension ou de rétraction maximale. La position des deux butées est
réglable afin que l'actionneur s’arréte précisément au point de consigne.
Vous pouvez paramétrer les limites d’extension et de rétraction selon vos
besoins.

—

Lorsque le moteur atteint la limite de course, l'unité de commande coupe
immédiatement l'alimentation. Le moteur s’arréte alors instantanément.
Les butées de course sont faciles a régler et, grace a elles, le portail s’arréte
automatiquement a la position souhaitée.

Avant de régler la butée de course, assurez-vous que le bras du moteur est
compléetement rétracté lorsque le portail est entierement ouvert (pour les
portails a ouverture intérieure) ou entierement fermé (pour les portails a
ouverture extérieure).

Les butées sont situées sous le bras. Pour faciliter le réglage, il peut étre
nécessaire de faire pivoter le bras afin d’accéder aux vis de butée.

Une fois le réglage terminé, remettez le bras en position initiale. La clé Allen
fournie est nécessaire pour le réglage. La position de la butée A est préréglée
en usine ; il n’est donc pas nécessaire de la régler a nouveau.
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Réglage du limiteur de course pour les portails a ouverture intérieure

Lorsque le bras est completement rétracté, le portail est ouvert. Lorsqu’il
est completement déployé, le portail est fermé.

Réglez la position du limiteur de course B pour définir la butée de fermeture
du portail :

« Fermez le portail. Le bras du moteur se déploie.

« Une fois le portail completement fermé, appuyez sur la télécommande
pour arréter le moteur.

+ Mesurez la longueur de la tige. La longueur maximale de la tige est de 340
mm. Si, portail fermé, la tige mesure 300 mm, vous devez déplacer le
limiteur de course de 40 mm vers 'intérieur.

«Alaide de la clé fournie, desserrez |égérement la vis du limiteur de course
et faites glisser ce dernier vers 'intérieur. Resserrer la vis.

« Le portail se fermera désormais dans la position définie par le limiteur
de course.
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Réglage du limiteur de course pour les portails a ouverture extérieure

Lorsque le bras est completement rétracté, le portail est fermé. Lorsqu’il
est completement déployé, le portail est ouvert.

Réglez la butée de course B pour définir la limite d’ouverture du portail :
« Quvrez le portail. Le bras du moteur se déploie.

« Une fois le portail completement ouvert, appuyez sur la télécommande
pour arréter le moteur.

+Mesurez la longueur de la tige. La longueur maximale de la tige est de 340
mm. Si, portail ouvert, la tige mesure 300 mm, vous devez déplacer la butée
de course de 40 mm vers Uintérieur.

«Alaide de la clé fournie, desserrez [égérement la vis de la butée de course
et faites glisser la butée vers Uintérieur. Resserrer la vis.

+Le portail s’ouvrira alors jusqu’a la position définie par la butée de course.

B\
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)
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Schéma de connexion de la carte mere

Paramétres techniques:

Alimentation du boitier de commande: 24 V. Une batterie de secours 24V
peut étre installée (non fournie).
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Compatible avec les portails simples et doubles.

H H e

HU{ORI MOTOR2(DELAY>

1. MOTEUR 1: Le portail secondaire, qui se ferme en premier et s’ouvre en
dernier. Connectez le premier fil bleu (de gauche a droite) a cette borne.

2. MOTEUR 2 (RETARD) : Le portail principal, qui s’ouvre en premier et se
ferme en dernier. Connectez le premier fil rouge (de gauche a droite) a cette
borne.

Attention : Sivous n’avez qu’un seul portail, connectez-le a la borne RETARD
DU MOTEUR 2.

3. 2SIDE : Pour connecter tout appareil externe commandant un portail
double (relais non alimenté).

4. COM : Pour connecter la masse des appareils externes.

5. 1SIDE : Pour connecter tout appareil externe commandant un portail
simple (relais non alimenté).

6. SWIPE CARD : Pour connecter tout appareil externe commandant
louverture du portail (relais non alimenté).
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7. COM : Pour connecter la masse des appareils externes.

8. IR : Pour connecter le capteur photoélectrique. 9. Sortie 12V : pour le
raccordement du capteur photoélectrique (sortie CC <200 mA)

10. Connexion batterie 24V : pour le raccordement d’une batterie de secours
(+)

11. Connexion batterie 24V : pour le raccordement d’une batterie de secours
(-)

12. Sortie CC 24V : pour le raccordement d’un appareil externe tel qu’un
capteur photoélectrique (consommation maximale : 1 A)

13. Masse : pour la mise a la terre des appareils externes
14. Sortie CC 24V : pour le raccordement du voyant d’avertissement (+)
15. Sortie CC 24V : pour le raccordement du voyant d’avertissement (-)

16. Verrouillage (NF) : borne NF, pour le raccordement de la serrure
électromagnétique

17. Communication (NF) : pour la mise a la terre de la serrure
18. Verrouillage (NA) : borne NO, pour le raccordement d’un électroaimant
19. Masse : pour la mise a la terre du systeme d’alarme

20. Sortie d’alarme 24 V CC (SP) 21. CA 24 V : pour le raccordement du
transformateur.

22. Affichage numérique : pour 'affichage des données.

23.INC+: pour incrémenter les valeurs lors des réglages.

24. FUN : pour enregistrer les réglages.

25. DEC-: pour décrémenter les valeurs lors des réglages.

26. Bouton d’appairage pour ajouter/supprimer des télécommandes.

27. ANT et GND : pour le raccordement de I'antenne.

Francais 146 Manuel d’utilisation



Télécommande

Bouton 1: ouverture d’un portail simple (MOTEUR 2)
Bouton 2 : ouverture d’un portail double (MOTEURS 1 et 2)
Bouton 3: activation de 'alarme

Appairage d’une télécommande

Appuyez sur le bouton LEARN de la carte mere pendant 1 seconde. Le
voyant LED de la carte meére s’éteint, indiquant que vous étes en mode
d’apprentissage.

Appuyez sur n'importe quelle touche de la télécommande pendant plus
de 2 secondes. Lécran numérique de la carte mere affiche le numéro de
la télécommande et le voyant LED clignote 4 fois, suivi d’un bip bref.
Lappairage de la télécommande est réussi.

Remarque: si, apres avoir appuyé sur le bouton LEARN, le systéeme ne recoit
aucun signal pendant 5 secondes, le voyant LED s’allume et le systeme
quitte le mode d’appairage.

Suppression d’une télécommande

Maintenez le bouton LEARN de la carte mere enfoncé pendant 5 secondes.
Un bip bref retentit et le voyant LED s’allume pour confirmer la suppression
de la télécommande.
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Connexion d’un bouton d’acces
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Connectez le bouton d’acces aux bornes 2SIDE et COM.

Si vous souhaitez controler un seul portail (MOTEUR 2), connectez le
dispositif d’acces a laborne 5, 1SIDE.

Connexion d’un clavier d’assistance
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Connectez le clavier de contrble d’acces aux bornes 9 (12 V) et 4 (COM)
pour l’alimenter.

Pour controler un seul portail, connectez le clavier aux bornes 6 (lecteur
de carte) et 4 (COM).
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Connexion du capteur photoélectrique
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Connectez la cellule photoélectrique aux bornes 9 (12 V) et 4 (COM) pour
’alimenter.

Connectez le « + » de la cellule photoélectrique (RX et TX) a la borne 9 (12
V).

Connectez le « - » de la cellule photoélectrique (RX et TX) a la borne 4
(COM).

Connectez la sortie « OUT » du capteur a la borne 8 (IR).

Connectez la sortie « COM » du capteur a la borne 7 (COM)..

Raccordement du voyant d’avertissement

L 2av <
o x = ¥
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@ @ @ @ 49 @ Go @ @®
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Connectez lalampe aux bornes 14 + et 15 -.

Raccordement d’une serrure électromagnétique

B com?
B | @ LocknNA

[ )
L ) ——

Raccordez lefil rouge de la serrure électromagnétique a la borne 16, LOCK
NF.

Raccordez le fil bleu de la serrure électromagnétique a la borne 17, COM..

Description des fonctions de la carte mére

Description des fonctions de la carte mére

Aprés la mise sous tension, 'affichage numérique effectue un autotest de
00 a 99 accompagné d’un signal sonore. Lorsque le systeme atteint son
état de fonctionnement normal, le voyant LED s’allume et le signal sonore
s’arréte.

Menu

Maintenez le bouton FUN enfoncé jusqu’a ce que PO s’affiche a l’écran.
Vous accédez alors au menu des parametres. Utilisez les boutons INC+ et
DEC- pour naviguer dans le menu ou pour augmenter ou diminuer les
valeurs numériques. Appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer les
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parametres. Un signal sonore de confirmation retentit. Apres
l'enregistrement, le menu contenant les derniers parameétres reste affiché.
Pour passer au menu suivant, utilisez les boutons INC+ et DEC- pour naviguer,
puis le bouton FUN pour accéder au menu souhaité.

Une fois la valeur PO définie et enregistrée (apres avoir appuyé sur le bouton
FUN), PO reste affiché a I’écran. Pour accéder au menu P1, appuyez sur le
bouton INC+. P1 s’affiche alors a I’écran. Appuyez ensuite sur FUN pour
accéder aux parametres P1.

PO - Réglage du temps de démarrage progressif

Valeurs disponibles: de 0 a 3secondes. La valeur 0 désactive cette fonction.
Utilisez le bouton INC+ pour augmenter la valeur d’une unité et le bouton
DEC- pour la diminuer. Appuyez sur FUN pour enregistrer les parametres.
La valeur par défaut est de 2 secondes.

P1 - Arrét progressif du moteur 1

Valeurs possibles : de 0 a 20. Appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer
la valeur. Valeur par défaut : 6.

P2 - Arrét rapide du moteur 1

Valeurs possibles : de 0 a 20. Appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer
la valeur. Valeur par défaut : 10.

P3 - Arrét progressif du moteur 2

Valeurs possibles : de 0 a 20. Appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer
la valeur. Valeur par défaut : 6.

P4 - Arrét rapide du moteur 2

Valeurs possibles : de 0 a 20. Appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer
la valeur. Valeur par défaut : 10.

P5 - Durée de fonctionnement a vitesse maximale
Valeurs possibles : de 0 a 33 secondes. « 0 » indique un fonctionnement a
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vitesse réduite ; 'ouverture du portail se poursuit alors a vitesse minimale.
Appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer la valeur. Valeur par défaut :
5 secondes.

P6 - Délai de fermeture automatique aprés la commande d’ouverture du
portail depuis le dispositif de contrdle d’acces

Options disponibles entre 0 et 99 secondes. La valeur par défaut est de 10
secondes: les portails se ferment automatiquement 10 secondes apres la
commande d’ouverture. Loption 0 désactive la fermeture automatique.

P7 - Réglage du délai d’ouverture des portails doubles

Options disponibles entre 0 et 10 secondes. « 0 » signifie que les deux
portails s’ouvrent simultanément. « 1 » signifie que le moteur 1 s’ouvre 1
seconde avant le moteur 2. Aprés avoir sélectionné la valeur, appuyez sur
le bouton FUN pour enregistrer. Le réglage par défaut est de 2 secondes.

P8 - Réglage du délai de fermeture des portails doubles

Options disponibles entre 0 et 10 secondes. « 0 » signifie que les deux
portails se ferment simultanément. « 1 » signifie que le moteur 1 s’ouvre 1
seconde avant le moteur 2. Apres avoir sélectionné la valeur, appuyez sur
le bouton FUN pour enregistrer. Le réglage par défaut est de 2 secondes.

P9 - Délai de fermeture automatique (sans terminal de contréle d’acces
connecté)

Apres l'ouverture du portail, celui-ci se referme automatiquement apres
le délai programmeé. Les options disponibles sont comprises entre 0 et 99
secondes. Loption 0 désactive la fermeture automatique. Le réglage d’usine
estO.

PA - Réglage du signal lumineux/d’alarme

Options disponibles entre 0 et 3.

0-Alarme en mode monostable : le voyant reste allumé jusqu’a la fermeture
du portail (environ 30 s), puis s’éteint.
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1 - Alarme en mode monostable : le voyant clignote uniquement lorsque
le portail est en fonctionnement.

2 - Alarme en mode bistable : le voyant clignote en continu jusqu’a la
fermeture du portail (environ 30 s), puis s’éteint.

3 - Alarme en mode bistable : le voyant clignote uniquement lorsque le
portail est en fonctionnement.

Apres avoir sélectionné la valeur, appuyez sur le bouton FUN pour enregistrer
les données. Le réglage d’usine est 0.

Pb - Réglage de la durée de verrouillage électromagnétique

Valeurs disponibles:de 0 a5.

0 - Aucun signal de verrouillage.

1-La porte reste ouverte 1 seconde, puis se verrouille.
5-La porte reste ouverte 5 secondes, puis se verrouille.
Le réglage d’usine est de 2 secondes.

Attention : Uouverture du portail sera retardée de 0,5 seconde pour
permettre le déverrouillage électromagnétique.

PC - Réglages des boutons de la télécommande

Valeurs disponibles:de 0 a 3.

0 - Tous les boutons sont inactifs.

1-Les boutons 1 et 3 sont fonctionnels. Commande d’un seul portail.
2 - Les boutons 2 et 3 sont fonctionnels. Commande de deux portails.

3-Lesboutons 1,2 et 3 sont fonctionnels. Commande d’un seul ou de deux
portails.
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Pd - Sélection du type de terminal infrarouge
Options: 0 (NC) - 1 (NO).
Réglage par défaut: 1 (NO). PE - Sélection du type de portail

Options: 0 (portail double, deux moteurs) - 1 (portail simple, un moteur).

PF - Sélection de la catégorie de portail

Options: 0 (portail standard) - 1 (portail renforcé).

Attention : sivous avez sélectionné le portail standard, réglez la valeur sur
20 pour les menus P1, P2, P3 ou P4.

Parametres d’usine : 0 (portail standard).
Po - Réinitialisation
Rétablir les parametres d’usine.

Apres avoir sélectionné la valeur, appuyez sur le bouton FUN.

Identification du sens moteur

Lorsque le moteur est en marche, sila LED est bleue, le moteur esten mode
ouverture. Sila LED est rouge, le moteur est en mode fermeture.

Foire aux questions et réponses

Q. La batterie est-elle connectée directement aux connecteurs 10 et 11 de
la carte ? Quel type de batterie est compatible ? La carte peut-elle recharger
la batterie ?

R : Deux batteries 12 V 7 Ah, 9 Ah ou d’autres batteries similaires ou de
capacité supérieure peuvent étre connectées en série directement aux
connecteurs de la carte. Lorsque la carte est connectée a une source
d’alimentation de 230V, elle maintient la batterie chargée. En cas de coupure
de courant (230V), la batterie alimente la carte et le systeme d’ouverture
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du portail.

Q. Quel est le schéma de connexion des capteurs infrarouges/photocellules
(connecteurs 3,4 et5) ?

R : Voir le schéma de connexion ci-dessous.

Q. A quoi sert le connecteur 12 ?

R: Le port 10 est une borne d’alimentation fournissant une tension de
sortie d’environ 24 a 27 V.

Q. La carte meére comporte deux indications : COM et GND. Sont-elles
identiques ?
R:Oui, COM =GND.

Q. Comment fonctionnent les ports d’entrée 3 et 5 ? Quel type de dispositif
externe peut commander le portail ?

R : Les ports 3, 4 et 5 servent a recevoir les commandes d’ouverture
provenant de dispositifs externes tels que : bouton d’ouverture, module
GSM, récepteur externe, clavier externe, etc.

Port 3 - 2 c6tés : le dispositif externe connecté a ce port peut déclencher
le cycle d’ouverture-arrét-fermeture du portail.

Port4 - COM

Port 5 -1 coté: le dispositif externe connecté a ce port peut déclencher le
cycle d’ouverture-arrét-fermeture d’un seul portail (piétons).

La commande sur ces connexions (COM-2c6té et COM-1c6té) ne peut étre
émise que par un relais non alimenté (qui ferme un circuit).

Q: Y a-t-il une différence entre l’entrée du port 3 et celle du port 6 ? Quel
type de dispositif peut étre connecté au port 6 ?

R: Lentrée « 2 cotés » permet de connecter plusieurs dispositifs externes
qui commanderont les deux portails. Uentrée du port 6 « Lecteur de carte
» peut recevoir des commandes d’un terminal de lecture de cartes ou d’un
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clavier filaire et ne peut contréler que les deux portails avec un délai de
fermeture automatique indépendant.

La commande sur ces connexions COM-Lecteur ne peut étre émise que
par un relais hors tension (qui ferme un circuit).

Q. Comment fonctionnent les ports de sortie 16 et 18 ? Nous avons besoin,
par exemple, des bornes NF et NA et du schéma de connexion.

R. Les ports 16 et 18 sont destinés au raccordement de verrous, pénes ou
électroaimants de fermeture de porte/portail 24 V.

COM + port 16 = Sortie 24 V uniquement lors du déclenchement.
COM + port 18 =Alimentation 24V continue, coupée lors du déclenchement.

Q. A quoi correspond le menu : « Pb - Réglage de la durée de verrouillage
électromagnétique » ? A quoi sert-il ?

R. Il correspond a la durée de fonctionnement du verrou pour les sorties
16 et18.

Q. Quelle est la spécification du cycle de service de cet appareil ?

R:80 % ou environ 42 000 cycles

Q: Que se passe-t-il si le portail heurte un obstacle ?

R: Siles photocellules ne sont pas connectées ou ne fonctionnent pas, le
portail risque de heurter un obstacle. Dans ce cas, le portail s’arrétera selon
la force de blocage définie dans le menu dédié. Veuillez vérifier le bon
fonctionnement des photocellules avant de terminer l'installation.

Si le portail est équipé de photocellules fonctionnelles et qu’il se ferme, la
photocellule détectera 'obstacle et I'arrétera, puis le portail se rouvrira.

Q: Comment fonctionne le réglage P9 ? Quand ce réglage est-il disponible
? Pour quelle commande ?

R : Si cette fonction est activée et que vous définissez cette minuterie, le
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portail se fermera apres le délai configuré dans le menu. Cette fonction
est disponible uniguement pour lacommande a distance ou via les entrées
filaires COM + 1 coté ou COM + 2 coté. Si un obstacle apparait entre les
photocellules, le portail s’arrétera puis se rouvrira. La procédure de
fermeture reprendra dés que 'obstacle sera retiré des photocellules.

Q. Comment fonctionne le réglage P6 ? Quand est-il disponible ? Pour quelle
commande ?

R. Ce délai de fermeture automatique est disponible uniquement si la
commande d’ouverture du portail provient de la connexion filaire COM +
lecteur de carte. Si un obstacle apparait entre les photocellules, le portail
s’arréte puis se rouvre. La procédure de fermeture reprend des que l'obstacle
est retiré des photocellules.

Déclaration simplifiée de conformité de ’'UE

ONLINESHOP SRL déclare que le systeme d’ouverture automatique de
portail double battant PNI MAB600 est conforme aux directives CEM 2014/30/
UE, RoHS 2011/65/UE et LVD 2014/35/UE. Le texte intégral de la déclaration
de conformité UE est disponible a l'adresse Internet suivante :

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informdcidk a biztonsdgos telepitésrél és haszndlatrol

Figyelmesen olvassa el a kézikonyvet, és kdvesse a késziilék Osszes telepitési
és lzemeltetési utasitasat.

Ez az automatikus nyitérendszer lakéhazak, parkolék vagy garazsok
lengbkapuira torténd telepitésre szolgal.

Anem megfelelSen telepitett vagy karbantartott automatikus kapunyité
rendszerek veszélyt jelenthetnek a felhasznaléra és a kozelben
tartézkodékra.

A kaput megfelel6en kell telepiteni, és mindkét irdnyban szabadon kell
mozognia az automatikus nyitérendszer telepitése el6tt.

A kaput olyan helyre kell telepiteni, ahol elegendd hely van a kapu és a
szomszédos épitmény kozott nyitds és zaras kozben. A lengbkapuk nem
nyilhatnak nyilvanos teriileteken.

Az automatikus nyitérendszer kizarélag jarmdvek altal hasznalt kapukon
hasznalhat6. Gyalogosoknak kiilon bejarattal kell rendelkezniiik. A
gyalogosok hozzaférését Ugy kell elhelyezni, hogy az emberek ne
érintkezzenek a mozg6 lengbkapukkal.

A gyalogosok soha nem |éphetik at a kapuk nyitasi teriletét.

Atermék telepitése vagy karbantartasi munkalatok elvégzése el6tt hlizza
ki a halozati tapellatast.

Ha az elektromos kabel sériilt, cserélje ki egy Ujra a rovidzarlat elkeriilése
érdekében.

Ne probalja meg manudlisan ledllitani a kapukat mozgas kdzben.

Rendszeresen ellendrizze a rendszer mechanizmusainak épségét, a karok
vagy zsanérok kopasat, a fotocellak megfelel6 miikodését, az elektromos
kabelek allapotat.
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Ataviranyitét csak akkor hasznalja, ha kozvetlenil ralat a kapukra.

A csomag tartalma
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8 Kézi kioldokulcs

9 Oszlop és kapu konzol

10 Oszlop forgdkonzol

11 Csavarok, anyak, alatétek

12 Csavar anyaval és alatéttel

13 Kengyeles csap

14 Szegrogzito

15 Kapu forgékonzol

16 Imbuszkulcs (a lokethatarolé beallitdsahoz)

A telepitéshez sziikséges eszk6z6k

N\ | O

Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter
and drill bits and stripper

|
‘\

G-Clamp

(Y

. e N N N N LSS

Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter }
(recommended) (recommended)
Miiszaki adatok
Tapfesziiltség 230VAC +10%
Motorfesziiltség 24V DC
Motorteljesitmény 60W x 2
Forgdsi sebesség 100 rpm
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Motorkar maximalis hossza 340 mm
M(ikodtetd sebessége 2.4cm/s.
A kapu maximalis nyitasi szoge 110°
Folyamatos lizemidd 5 perc.

Maximalis teherbiras

600 kg (300 kg/kapuszarny)

A kapuszarny maximalis hossza 3m

RF kommunikacids frekvencia 433 MHz

RF atviteli teljesitmény 10 mw
Védettségi fokozat IP55

Uzemi hémérséklet -26°C ~ +80°C

Telepitési abra

No. | Leiras

Oszlopforgd konzol

Oszlopkonzol

1
2
3 Kengyelcsap
4

Kézi kiolddkulcs
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Kapukonzol

Kapuforgé konzol

Csavar

Szegkapocs

O |0 | N oo U»n

Tapkabel

@r

Leiras

=
°

Csatlakozdédoboz

Bal oldali motor

Jobb oldali motor

Gumidugd

Elektromagneses zar (opcionalis)

Fotocellak

Beléptetd billentylizet, RFID kartyaolvaso (opcionalis)

Napelem (opcionalis)

O 0 | N oo ;| b W N

Vezérlodoboz
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10 | Taviranyité

Figyelmeztetés: tapellatas csak az egyik oldalon (bal vagy jobb oldalon)
szlikséges.

Fontos: Atapkabelt egy PVC cs6be (nem tartozék) kell behelyezni, amelyet
afoldbe kell dsni, hogy megvédije a flinyiroktol és a szegélynyirdktol.

Telepitési lépések

1. lépés: Igazitsa a konzolokat.

Figyelmeztetés: Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kapuoszlopon 1évé konzol
szerelési magassaga pontosan megegyezik a kapun [évé konzol szerelési
magassagaval.

A két konzol tokéletes eltolédasa a motorkar meghajlasat okozza, ami
meghibasodashoz vezet.

Ezenkivil a kapu hiz6- és nyoméereje is csokken, ami miatt a kapuk
nehezen vagy akar lehetetlendil nyilnak.

A szerelési magassag jelentds kiilonbsége a motor és a motorkar
meghibasodasahoz vezethet.

=0 \
\
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2. lépés: Rogzitse a konzolokat.

No. | Leiras

Oszlopkonzol

FUras csavarnak, anyanak és alatétnek

Oszlop/kapu forgdkonzol

1
2
3 Csavar
4
5

Kapukonzol

3. [épés: Rogzitse a motorkart.

1. Rogzitse a motorkar rogzitett végét a kapuoszlopon lév6 konzolhoz, a
masik végét pedig a kapun lév6 konzolhoz.
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No. | Leiras

Oszlopkonzol

Kapukonzol

Kengyeles csap

H 0N

Szegkapocs

Emelje fel a fedelet, és helyezze be a kulcsot a kulcslyukba. Forditsa el a
kulcsot 90 fokkal az ramutaté jarasaval megegyez6 irdnyba. Ez a muiivelet
kioldja a motort, és lehetévé teszi a rid manualis ki- és behlzasat. Anormal
mikodéshez valo visszatéréshez forditsa el a kulcsot 90°-kal az éramutatd
jarasaval ellentétes iranyba.

4. [épés. Rogzitse a konzolokat a kapuhoz.
A kapuk nyitdsi iranyatol fliggben kétféle telepitési mod lehetséges:
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A Befelé nyild

B Kivil nyilé

Figyelem: ligyeljen arra, hogy a kapuk ne nyiljanak a kozteriletre.

Befelé nyilé kapuk (hizassal nyithatok)

A konzolok beszerelési helye nagyon fontos. A kivant nyitasi szog
meghatarozasahoz tekintse meg az alabbi képen lathatdo méreteket.

Az A és B oszlopban szerepld értékek mm-ben vannak kifejezve. Példaul,
ha A 181 mm és B 132 mm, akkor a kapu nyitasi szoge 100 fok lesz. Hatarozza
meg a tengely kozéppontjat, és jelolje meg.
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R

B 262 210 163 118 97 223 191 132

100°

A konzolok beszerelési helyzete nagyon fontos. A kivant nyitasi szog
meghatarozasahoz tekintse meg az alabbi képen lathaté méreteket. Az A
és B oszlopban szerepld értékek mm-ben vannak kifejezve. Példaul, ha A
240 mm és B 100 mm, akkor a kapu nyitasi szoge 90 fok lesz. Hatarozza
meg a tengely kozéppontjat, és jelolje meg.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. Az alabbi kép szerint a rud forgdkonzolja egy bizonyos széghen van
rogzitve a fix ridkonzolhoz..

Oo8no
o 0O g
(8038

181.5

0
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A: Ha a konzolt kozelebb rogziti a kapuoszlophoz, a kapuk nyitasi szoge
nagyobb lesz.

B: Ha a konzolt tavolabb rogziti a kapuoszloptél, a kapuk nyitasi szoge
kisebb lesz.

C: Ha a konzolt balra rogziti, a kapuk nyitasi szoge kisebb lesz.
C: Ha a konzolt jobbra rogziti, a kapuk nyitasi szoge nagyobb lesz.

2. Nyissa ki teljesen a kaput, és hizza vissza a motorkart a legrovidebb
helyzetbe. Helyezze a konzolt a kapu kozelébe, és jelolje meg a helyzetét.
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3. Zarja be teljesen a kaput, és hlizza ki a motorkart a maximumig. Helyezze
a kapukonzolt a korabban megjelolt helyre, és ellendrizze a megfeleld
poziciét. Furjon lyukakat, és rogzitse a kapukonzolt..

Figyelmeztetés: Miel6tt lyukakat firna a kapuba, javasoljuk a kapu zarasat
és nyitasat, azaz a motorkar roviditését és meghosszabbitasat, hogy
biztositsa a konzol kapun valé megfelel felszerelési poziciéjat.

a. Farjon két 10,2 mm atmérdjl lyukat, 60 mm tavolsagra egymastol.
b. Helyezze a konzolt a kapura oda, ahova a lyukakat furta.

c. Helyezze a motorkonzolt a kapukonzolra, és hlizza meg jél csavarokkal.
Megjegyzés: a konzol kapuhoz rogzitéséhez szlikséges csavarok nem részei
a csomagnak, mivel a kapuk eltéré vastagsaguak lehetnek.

d. Helyezze be a csapot és a rogzito alatéteket.
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5. lépés. Rogzitse a konzolokat az oszlophoz.

1. Rogzitse az oszlopkonzolokat diibelekkel vagy hegesztéssel.

~_—> « Flarjon 4 db 8 mm atmérdji
lyukat a falba. Helyezzen be 4
db betoncsavart (a csomagban
talalhato) a lyukakba. Helyezze

% el és rogzitse a motortartét a
mellékelt csavarokkal..

%

—
@

Megjegyzés: Ha fémoszlopai vannak, és nem faloszlopai, akkor az
oszlopkonzolokat hegesztheti.

Vizelvezeté furat bedllitasa
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1 | Oszlopkonzol 4 | Vizelvezet6 lyuk
2 | Oszlopforgd konzol Kengyeles csap
3 | Szoges bilincs 6 | Tapkabel

Avizelvezet6 nyilasoknak és a tapkabelnek lefelé kell néznilk.

6. lépés: Szerelje fel a gumidugét.

7. [épés. Nyissa ki manudlisan a kapukat.

Kikapcsolt allapotban a motor a csomagban taldlhaté kioldékulccsal
mUikodtethetd.

Magyar
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Loketkorlatozo beallitasa

= = .

S————

A lokethatarolok megakadalyozzak, hogy a motor tillépje a maximalis
kinyUlasi vagy visszahlzasi hosszt. A két hatarolé helyzete tgy allithato,
hogy a miikodtet6 pontosan a beallitott ponton alljon meg. A kinyulasi és
visszahUzasi hatarértékeket az igényei szerint allithatja be.

Amikor a motor beindul és eléri a l0kethatarolé altal beallitott hatarértéket,
avezérl8egység azonnal lekapcsolja az dramellatast. igy a motor a helyén
ledll. A lokethatarok konnyen bedllithatdk, és a kapu ezeknek a hataroldknak
kdszonhet6en automatikusan megall a kivant helyzetben.

A lokethatarold beallitasa elétt gy6z6djon meg arrdl, hogy a motor karja
teljesen be van hlzva, amikor a kapu teljesen nyitott (befelé nyilé kapuk
esetén) vagy teljesen zart (kifelé nyil6 kapuk esetén).

A hataroldk a kar alsé oldalan talalhaték. A bedllitds megkonnyitése
érdekében szlikség lehet a kar elforgatasara, hogy a hatarolé csavarjai
hozzéaférhet6ek legyenek.

A beallitas befejezése utan allitsa vissza a kart a megfelel6 helyzetbe. A
beallitashoz azimbuszkulcs (mellékelve) sziikséges. Az A hatarolé helyzete
gyarilag van beéllitva, igy azt nem kell Gjra beallitani.
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Befelé nyilé kapuk lokethataroléjanak bedllitasa

Amikor a kar teljesen be van hiizva, a kapu nyitott helyzetben van. Amikor
a kar teljesen ki van hiizva, a kapu zart helyzetben van.

Allitsa be a B |6kethatarolé helyzetét a kapu zarési hatarértékének
beéllitasahoz:

« Zarja be a kapukat. A motoros kar kinyulik.

« Amikor a kapuk teljesen be vannak zarva, nyomja meg a taviranyitét a
motor leallitdsdhoz.

« Mérje meg a rad hosszat. A rid maximalis hossza 340 mm. Ha az On
esetében a kapuk teljesen zarva vannak, és a rid hossza 300 mm, akkor a
lokethatarolot 40 mm-rel befelé kell mozgatni.

«Acsomagban talalhato kulccsal kissé lazitsa meg a [6kethatarolé csavarjat,
és cslsztassa a hatarolot befelé. Hlizza meg a csavart vissza a helyére.

« A kapu most a lokethatarolé altal beallitott helyzetben zarodik.
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Lokethatarolo bedllitasa kifelé nyilé kapukhoz

Amikor a kar teljesen be van hlizva, a kapu zart helyzetben van. Amikor a
kar teljesen ki van hdzva, a kapu nyitott helyzetben van.

A kapunyitas hatarértékének beallitdsdhoz allitsa be a B lokethatarold
helyzetét:

« Nyissa ki a kapukat. A motoros kar kinyulik.

« Amikor a kapuk teljesen ki vannak nyitva, nyomja meg a taviranyitét a
motor leallitdsahoz.

« Mérje meg a rad hosszat. A rid maximalis hossza 340 mm. Ha az On
esetében a kapuk teljesen nyitott allapotaban a rdd hossza 300 mm, akkor
a lokethatarolét 40 mm-rel befelé kell mozgatni.

« Acsomagban taldlhato kulccsal kissé lazitsa meg a [6kethatdrolé csavarijat,
és csUsztassa befelé a hatérolét. Hizza meg a csavart vissza a helyére.

« A kapu most a lokethatarolé altal beallitott helyzetbe nyilik.

Alaplap bekotési rajz

Miiszaki paraméterek:

VezérlGegység tapfesziiltsége: 24 V. 24 V-os tartalék akkumulator
telepithet6 (nem tartozék).
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Dupla vagy egyes kapukkal is mikodik.

1. MOTOR 1: A masodlagos kapu, amely el6szor zarddik és utoljara nyilik.
Csatlakoztassa az els0 kék vezetéket (balrél jobbra) ehhez a csatlakozéhoz.

2. MOTOR 2 (DELAY): A f6 kapu, amely el&szor nyilik és utoljara zarédik.
Csatlakoztassa az elsé piros vezetéket (balrél jobbra) ehhez a csatlakozéhoz.

Figyelem: Ha csak egy kapuja van, csatlakoztassa a MOTOR 2 DELAY
csatlakozéhoz.

3. 2SIDE: dupla kapukat vezérl6 kiils6 eszkoz csatlakoztatasahoz (a relé
nincs gerjesztve).

4. COM: kilso eszkozok foldelésének csatlakoztatasahoz.

5. 1SIDE: egyetlen kaput vezérl6 kiilsé eszkoz csatlakoztatdsahoz (a relé
nincs gerjesztve).

6. SWIPE CARD: a kapu nyitasat vezérlo kiils6é eszkoz csatlakoztatasahoz
(arelé nincs gerjesztve).

7. COM: kiilso eszkozok foldelésének csatlakoztatasahoz.
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8.IR: a fotoelektromos érzékel6 csatlakoztatasahoz.

9. 12 V-os kimenet: a fotoelektromos érzékel6 csatlakoztatdsahoz (DC
kimenet <200 mA)

10. 24 V-os akkumulatorcsatlakozo: tartalék akkumulator csatlakoztatasahoz
(+)

11.24V-os akkumulatorcsatlakozo: tartalék akkumulator csatlakoztatasahoz
(-)

12. 24 V-os egyenaramu kimenet: kiilsé eszkoz, példaul fotoelektromos
érzékeld csatlakoztatasahoz, maximalis fogyasztas 1 A

13. GND: kiilsé eszkozok foldelésének csatlakoztatasahoz

14. 24 V-os egyenaramu kimenet: a figyelmeztet6 ldmpa csatlakoztatasahoz
(+)

15.24V-o0s egyenaramu kimenet: a figyelmeztetd [dampa csatlakoztatasahoz
(-)

16. LOCK(NF): NF csatlakoz6, az elektromagneses zar csatlakoztatasahoz
17. COM (NF): a zar foldelésének csatlakoztatasahoz.

18. LOCK(NA): NO csatlakozd, elektromagnes csatlakoztatasahoz.

19. GND: a riasztérendszer foldelésének csatlakoztatasahoz.

20. SP: Riasztasi kimenet 24 V DC.

21. AC 24V: a transzformator csatlakoztatdsahoz.

22. Digitalis kijelz6: adatok megjelenitésére.

23. INC+: értékek novelésére szolgal a bedllitadsok kozben.

24. FUN: bedllitasok mentésére szolgal.

25. DEC-: értékek csokkentésére szolgdl a beallitasok kdzben.

26. Parosité gomb taviranyiték hozzaadasahoz/torléséhez.

27. ANT és GND: az antenna csatlakoztatasara szolgal.

A taviranyito

1. gomb: egyetlen kapu (MOTOR 2) nyitasa
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2. gomb: dupla kapu (MOTOR 1 és MOTOR 2) nyitasa

3. gomb: riasztas kimenet aktivalasa

Tavirdnyito parositdsa

Nyomja meg a LEARN gombot az alaplapon 1 masodpercig, a LED kijelzd
kialszik, ami azt jelenti, hogy belépett a tanulasi médba.

Nyomjon meg egy gombot a taviranyiton tobb mint 2 masodpercig; az
alaplap digitalis kijelz6jén megjelenik a tavirdnyité szdma, és az alaplapon
lév6 LED kijelz6 4-szer felvillan, majd egy rovid sipolé hang hallatszik. A
taviranyito sikeresen betanitva.

Megjegyzés: Ha a LEARN gomb megnyomasa utan a rendszer 5 masodpercig
nem vesz jelet, a LED kijelz6 bekapcsol, és a rendszer kilép a parositasi
modbol.

Tavirdnyito torlése

Nyomja meg és tartsa lenyomva a LEARN gombot az alaplapon 5

masodpercig, egy rovid sipolé hang hallatszik, és a LED kijelzé bekapcsol,
megerdsitve a taviranyito torlését.

Hozzaférésgomb csatlakoztatdsa

| lORY
.:| (N) com
.:| (@ R

.:| (© 12v

B | @ 1sioE
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=

.:| () 2SIDE

Csatlakoztassa a hozzaférési gombot a 2SIDE és a COM csatlakozdkhoz.
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Ha csak egy kaput szeretne vezérelni (MOTOR 2), csatlakoztassa a hozzaférési
eszkozt az 5-0s, 1SIDE csatlakozéhoz.

Hozzaférési billentylizet csatlakoztatdsa

ONONOXGRUEOXO)
.

Csatlakoztassa a beléptetd billenty(izetet a 9-es, 12V-0s és a 4-es, COM

sorkapcsokhoz a tapellatashoz.
Csatlakoztassa a beléptetd billenty(izetet a 6-0s, SWIPEN CARD és a 4-es,

COM sorkapcsokhoz, ha egyetlen kaput szeretne vezérelni.

A fotoszenzor csatlakoztatasa

ONOCXORCRGROXO),
o i i i
I
Jumper——|£|
L+ ] [our] -1
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Csatlakoztassa a fotocellat a 9-es, 12V-o0s és a 4-es, COM csatlakozdkhoz
a tapellatashoz.

Csatlakoztassa a fotocella érzékeld (RX és TX) ,+” polusat a 9-es, 12V-o0s
csatlakozéhoz.

Csatlakoztassa a fotocella érzékeld (RX és TX) ,,-” p6lusat a 4-es, COM
csatlakozéhoz.

Csatlakoztassa a fotocella ,,OUT” kimenetét a 8-as, IR csatlakozéhoz.

Csatlakoztassa a fotocella ,,COM” kimenetét a 7-es, COM csatlakoz6hoz.

A figyelmeztetd lampa csatlakoztatdsa

L 24v £
LA ¥ S ¥
a3 5 %18 88
@0 D 42 @3 49 @5 (o @) a9
=TT

Csatlakoztassa a lampat a 14 + és 15 - csatlakozékhoz.

Elektromdgneses zdr csatlakoztatdsa
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Csatlakoztassa az elektromagneses zar piros vezetékét a 16-0s, LOCK NF
jelli csatlakozbéhoz.

Csatlakoztassa az elektromagneses zar kék vezetékét a 17-es, COM jeld
csatlakozéhoz.

Alaplap funkcidleiras

A késziilék bekapcsoldsa

Bekapcsolas utan a digitalis kijelz6 onellendrzést végez 00-tél 99-ig,
hangjelzés kiséretében. Amikor a rendszer normal miikodési allapotba
keriil, a LED jelz6fény kigyullad, és a hangjelzés leall.

Amenii

Tartsa lenyomva a FUN gombot, amig a PO meg nem jelenik a képernydn.
Ezzel belépett a bedllitdsok meniibe. Az INC+ és DEC- gombokkal navigalhat
a meniben, vagy novelheti és csokkentheti a numerikus értékeket. A
beallitdsok mentéséhez nyomja meg a FUN gombot. Megerdsitdé hangot
fog hallani. Az adatok mentése utan a képernydn tovabbra is az a meni
jelenik meg, ahol az utolso beallitasokat végezte. A kovetkez6 meniibe
lépéshez nyomja meg az INC+ és DEC- gombokat a meniiben valé
navigalashoz, a FUN gombot pedig a kivant meniibe valé belépéshez.
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Miutan beallitotta a PO értéket, és megnyomta a FUN gombot a mentéshez,
a képernyén tovabbra is a PO lathat6. Ha a P1 meniibe szeretne belépni,
nyomja meg az INC+ gombot, a képerny6n a P1, majd a FUN jelenik mega
P1 beéllitasok eléréséhez.

PO - Lagyinditasi idé bedllitasa

0 és 3 masodperc kozott elérhetd opcidk. A 0 érték letiltja ezt a funkciét.
Az INC+ gombbal egy egységgel novelheti, a DEC- gombbal pedig
csokkentheti az értéket. Az adatok mentéséhez nyomja meg a FUN gombot.
A gyari alapbeallitds 2 masodperc.

P1 - Lassu ledllitds az 1. motorhoz

0 és 20 kozott elérhetd opcidk. Az érték kivalasztasa utan nyomja meg a
FUN gombot az adatok mentéséhez. A gyari alapbeallitas 6.

P2 - Gyorsleallitds az 1. motorhoz

0 és 20 kozott elérhetd opcidk. Az érték kivalasztasa utan nyomja meg a
FUN gombot az adatok mentéséhez. A gyari alapbeallitas 10.

P3 - Lassdu ledllitds a 2. motorhoz

0 és 20 kozott elérhetd opcidk. Az érték kivalasztasa utan nyomja meg a
FUN gombot az adatok mentéséhez. A gyari alapbeallitas 6.

P4 - Gyorsleallitds a 2. motorhoz.

0 és 20 kozott elérhetd opcidk. Az érték kivalasztasa utan nyomja meg a
FUN gombot az adatok mentéséhez. A gyari alapértelmezett érték 10.
P5 - Nagy sebességli hajtasidé bedllitdsa

0 és 33 masodperc kozott elérhet6 opciok. A ,,0” nagy sebesség nélkiili
mUikodést jelez, a kapunyitas alacsony sebességgel folytatodik. Az érték
kivalasztasa utdn nyomja meg a FUN gombot az adatok mentéséhez. A
gyari bedllitas 5 masodperc.
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P6 - Automatikus zaroddsi késleltetés a beléptetd eszkoztol érkezo
kapunyitdsi parancs utdn

0 és 99 masodperc kozott elérhetd opcidk. A gyarilag beallitott érték 10
masodperc, azaz a nyitasi parancs utan a kapuk 10 masodperc elteltével
automatikusan bezarddnak. A 0 opci6 azt jelenti, hogy a kapuk nem
zarédnak automatikusan.

P7 - Dupla kapuk nyitdsanak idéintervallumanak bedllitasa

0 és 10 masodperc kozott elérhetd opciok. A ,,0” azt jelenti, hogy a dupla
kapuk egyszerre nyilnak. Az ,1” azt jelenti, hogy az 1. motor 1 masodperccel
a 2. motor nyitasa el6tt kezd el nyilni. Az érték kivalasztasa utdn nyomja
meg a FUN gombot az adatok mentéséhez. A gyari bedllitas 2 masodperc.

P8 - A dupla kapuk zardsanak idéintervallumdnak bedllitasa

0 és 10 masodperc kozotti értékek koziil valaszthat. A ,,0” azt jelenti, hogy
a dupla kapuk egyszerre zarédnak. Az ,,1” azt jelenti, hogy az 1. motor 1
masodperccel a 2. motor zarasa el6tt kezd el zarni. Az érték kivalasztasa
utdn nyomja meg a FUN gombot az adatok mentéséhez. A gyari beallitas
2 masodperc.

P9 - Automatikus zdrds késleltetése (hozzdférés-vezérlé termindl
csatlakoztatdsa nélkiil)

A kapu kinyilasa utan a beallitott id6 szerint automatikusan bezarédik. A
rendelkezésre all6 értékek 0 és 99 masodperc kozott vannak. A 0. opcid
azt jelenti, hogy a kapuk nem zar6dnak automatikusan. A gyari beallitas
0.

PA - Alampa/riasztds parancs bedllitasa

0 és 3 kozott van.

0 - riasztds monostabil médban, a lAmpa folyamatosan vilagit, amig a kapu
be nem zarddik (~30 masodperc), majd kialszik.

1 - riasztas monostabil médban, a ldampa csak akkor villog, amikor a kapu
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mUkodik.

2 - ariaszté bisztabilis médban van, és a ldmpa folyamatosan villog, amig
a kapu be nem zarodik (~30 masodperc), majd kialszik.

3 - ariasztd bisztabilis médban van, és a lampa csak akkor villog, amikor
a kapu mkodik.

Az érték kivalasztasa utan nyomja mega FUN gombot az adatok mentéséhez.
A gyari beallitas 0.

Pb - Az elektromdgneses ajtézar idejének bedllitdsa

Elérhetd opcidk 0 és 5 kozott.

0 - azt jelenti, hogy nincs ajtézar kimenet

1- aztjelenti, hogy az ajté 1 masodpercig nyitva marad, majd bezar
5 - aztjelenti, hogy az ajté 5 masodpercig nyitva marad, majd bezar
A gyari beallitds 2 masodperc.

Figyelmeztetés: A kapunyitas 0,5 masodperccel késleltetve lesz, hogy az
elektromagneses ajtozar kinyilhasson.

PC - Tavirdnyité gombbeadllitasok

Elérhetd opcidk 0 és 3 kozott.

0 - minden gomb inaktiv

1-Az1.és3.gomb mikddbSképes. Egykapu vezérlés
2-A2.és3.gomb miikodoképes. Duplakapu vezérlés

3-Az1.,2.és3.gombok funkcionalisak. Kettés vagy egyes kapuk vezérlése.

Pd - IR csatlakozé tipusdnak kivalasztdsa

Opcidk: 0 (NC) -1 (NO).
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Alapértelmezett beallitas: 1 (NO).

PE - Kapu tipusanak kivalasztdsa

Opcidk: 0 (kettds kapuk, két motor) - 1 (egyes kapu, egy motor).
PF - Kapu kategéria kivalasztdsa

Opcidk: 0 (k6zos kapu) - 1 (nehéz kapu).

Figyelmeztetés: ha a kozos kaput valasztotta, allitsa be a 20-as értéket a
P1, P2, P3 vagy P4 meniikben.

Gyari beallitas: 0 (kozos kapu).
Po - Visszaallitas
Vissza a gyari értékekre.

Az érték kivalasztasa utan nyomja mega FUN gombot..

Motor forgdsiranydnak azonositdsa

Amikor a motor m(ikddik, ha a LED kéken vilagit, a motor nyitasi médban
van. Ha a LED pirosan vilagit, a motor zarasi médban van.

Gyakran ismételt kérdések és valaszok

K: Az akkumulator kozvetleniil a panel 10-es és 11-es csatlakozdihoz
csatlakozik? Milyen tipusu akkumulator kompatibilis? Téltheti a panel az
akkumuldatort?

V: Két 12 V-0s, 7 Ah-s, 9 Ah-s vagy mas hasonlé vagy nagyobb akkumulator
sorba kotheto kdzvetleniil a panel csatlakozéihoz. Amikor a panel 230 V-os
aramforrashoz csatlakozik, az akkumulator toltve marad. A 230 V-os
tapegység dramkimaradasa esetén az akkumulator taplalja a panelt/
kapunyito6 rendszert.

K: Mi az infravorés érzékelok/fotocellak (3, 4, 5-0s csatlakozd) bekotési
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rajza?
V: Az alabbi bekotési rajz talalhaté.

K: Mire haszndljdk a 12-es csatlakozot?

V: A 10-es port egy tdpcsatlakozd, amelynek kimenete kortilbeliil 24-27 V.

K: Az alaplapnak két leirdsa van: COM és GND. Ugyanazok?

V: Igen, COM = GND

K: Hogyan miikddnek a 3-as és 5-6s bemeneti portok? Milyen tipusu kiilsé
eszkoz vezérelheti a kaput?

V: A 3-as, 4-es és 5-0s portok nyitasi parancsok bevitelére szolgalnak mas
kils6 eszkozokrol, példaul: nyitdgomb, GSM modul, kiilsé vevd, kiilsd
billenty(izet stb.

3-asport---2. OLDAL, ami azt jelenti, hogy az ehhez a porthoz csatlakoztatott
kiils6 eszkoz elindithatja a kapu nyitds-stop-zaras ciklusat.

4-es port-- COM

5-0s port-- 1. OLDAL, ami azt jelenti, hogy az ehhez a porthoz csatlakoztatott
kiilsé eszkoz elindithatja a kapu nyitas-stop-zaras ciklusanak vezérlését
egyetlen kapu esetében (gyalogosok szamara).

A COM-2. oldal, COM-1. oldal csatlakozékon |évé parancsot csak egy nem
fesziiltség alatt |évo relé adhatja ki (ami zarja az aramkort).

K: Van kiilonbség a 3-as és a 6-os porton lévé bemenet kozo6tt? Milyen
tipusu eszkoz csatlakoztathaté a 6-os porthoz?

V: A ,,2-oldali” bemenet tobb kiils6 eszkoz csatlakoztatdsara szolgdl, amelyek
a két kaput vezérlik. A 6-os porton taldlhaté ,Kartyahlzas” bemenet
parancsokat fogadhat kartyaolvasé terminalrél, vezetékes billenty(izetrol,
és csak mindkét kaput vezérelheti kiilon 6nzaré késleltetéssel.

A COM-hUzas csatlakozdsokon a parancsot csak egy fesziiltségmentes relé
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adhatja ki (ami zarja az aramkort).
K: Hogyan miikodnek a 16-o0s és 18-as kimeneti portok? Sziikségiink van

példaul az NF és NA csatlakozdékra és a kapcsoldsi rajzra.

V: A 16-0s és 18-as portok 24 V-os zarak, reteszek vagy ajté-/kapuzaré
elektromagnesek csatlakoztatdsara szolgalnak.

COM + 16-0s port = 24 V-os kimenet csak aktivalaskor
COM + 18-as port =24V folyamatos, amely aktivalaskor lekapcsolodik

K: Mire utal a ,,Pb - Elektromagneses ajtozdr ido beallitdsa” menii? Mire
hasznaljak?

V: Ez a zar mikodési idejét jelenti a 16-0s és 18-as kimenetek esetében.
K: Mi a késziilék kitoltési tényezdje?
V: 80% vagy korulbeltil 42000 alkalom/ciklus

K: Mi torténik, ha a kapu akadalyba iitk6zik?

V: Ha a fotocellak nincsenek csatlakoztatva, vagy nem mikodnek, fennall
aveszélye annak, hogy a kapu akadalyba (itkozik. Ekkor a kapu a megfeleld
meniben bedllitott blokkold er6nek megfeleléen megall. A telepités
befejezése el6tt ellendrizze a fotocellak megfeleld mikodését.

Ha a kapuban m(ikodé fotocelldk vannak telepitve, és a kapu bezarul, a
fotocella érzékeli az akadalyt, és megallitja a kaput, amely Gjra kinyilik.

K: Hogyan miikodik a P9 bedllitds? Mikor érheto el ez a bedllitas? Milyen
parancshoz?

V: Ha engedélyezve van, és bedllitja ezt az id6zitét, a funkcié a meniiben
konfiguralt idd elteltével bezarja a kaput. A funkcié csak a kovetkezd
esetekben érhetd el: tavirdnyitds vezérlés vagy a COM + 1Side vagy COM +
2Side vezetékes bemeneteken keresztiil. Ha akadaly jelenik meg a fotocellak
kozott, a kapu megall és Ujra kinyilik. A zarasi folyamat akkor indul el, amint
az akadalyt eltavolitjak a fotocellak eldl.
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K: Hogyan miikodik a P6 beallitds? Mikor érhetd el ez a bedllitas? Milyen
parancshoz?

V: Ez az automatikus zarasi késleltetés csak akkor érheté el, ha a kapunyitasi
parancs a COM + kartyaolvaso vezetékes kapcsolaton keresztiil érkezik.
Ha akadaly jelenik meg a fotocelldk kozott, a kapu megall és djra kinyilik.
A zarasi folyamat akkor indul el, amint az akadalyt eltavolitjak a fotocellak
eldl.

Egyszertisitett EU megfeleloségi nyilatkozat

Az ONLINESHOP SRL kijelenti, hogy a PNI MAB600 automatikus dupla
szarnyas kapunyité megfelel az EMC 2014/30/EU, ROHS 2011/65/EU és LVD
2014/35/EU iranyelveknek. Az EU megfelel6ségi nyilatkozat teljes szovege
a kovetkezd internetcimen érhetd el:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informazioni sull’installazione e l'uso sicuri

Leggere attentamente il manuale e seguire tutte le istruzioni di installazione
e funzionamento del dispositivo.

Questo sistema di apertura automatica e destinato all’installazione su
cancelli a battente per abitazioni, parcheggi o garage.

Un’installazione o una manutenzione improprie dei sistemi di apertura
automatica dei cancelli possono rappresentare un rischio per l'utente e
per le persone nelle vicinanze.

Ilcancello deve essere installato correttamente e deve muoversi liberamente
in entrambe le direzioni prima di installare il sistema di apertura automatica.

ILcancello deve essere installato in un luogo in cui vi sia spazio sufficiente
tra il cancello e la struttura adiacente durante l'apertura e la chiusura. |
cancelli a battente non devono aprirsi in aree ad accesso pubblico.

Il sistema di apertura automatica e destinato all’uso esclusivo su cancelli
utilizzati per il passaggio di veicoli. | pedoni devono disporre di un accesso
separato. L'accesso pedonale deve essere posizionato in modo che le
persone non entrino in contatto con i cancelli a battente in movimento.

| pedoni non devono mai attraversare l’area di apertura dei cancelli.

Scollegare 'alimentazione direte prima diinstallare il prodotto o di eseguire
lavori di manutenzione su di esso.

Seil cavo elettrico € danneggiato, sostituirlo con un nuovo cavo per evitare
cortocircuiti.

Non tentare di arrestare manualmente i cancelli mentre sono in movimento.

Verificare periodicamente l'integrita dei meccanismi del sistema, l'usura
dei bracci o delle cerniere, il corretto funzionamento delle fotocellule e lo
stato dei cavi elettrici.
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Utilizzare il telecomando solo quando si ha una visione diretta dei cancelli.

Contenuto della confezione

7 88 m
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No. |Descrizione Quantita
1 Motore a braccio estensibile 2

2 Centralina di controllo e viti di fissaggio 1

3 Lampada 2

4 Telecomando 2

5 Fotocellula 2

6 Tappo in gomma 1

7 Vite di fissaggio del tappo in gomma 2

|taliano
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8 Chiave di sblocco manuale 2
9 Staffa per pilastro e cancello 6
10 Staffa perno pilastro 2
11 Viti, dadi, rondelle 8
12 Vite con dado e rondella 8
13 Perno a forcella 4
14 Clip per chiodi 4
15 Staffa perno cancello 2
16 C.hi.ave a bru.gola (per la regolazione del 1
limitatore di corsa)

Strumenti necessari per linstallazione

|
‘\

N | O

G-Clamp

e

Electric drill Screwdriver set Electrical tape Wire cutter
and drill bits and stripper
Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

Specifiche tecniche

Tensione di alimentazione 230VAC +10%
Tensione motore 24V DC
Potenza motore 60W x 2
Velocita di rotazione 100 rpm
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Lunghezza massima del braccio motore | 340 mm

Velocita dell'attuatore 2.4cm/s.

Angolo di apertura massimo del cancello | 110°

Tempo di funzionamento continuo 5 min.

Peso massimo supportato 600 kg (300 kg/anta)
Lunghezza massima dell'anta del cancello | 3 m

Frequenza di comunicazione RF 433 MHz

Potenza di trasmissione RF 10 mW

Grado di protezione IP55

Temperatura di esercizio -26°C ~+80°C

Schema di installazione

No. | Descrizione

1 Staffa perno palo

2 Staffa perno palo

3 Perno a forcella

4 Chiave di sblocco manuale
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Staffa cancello

Staffa perno cancello

Vite

Clip per chiodi

O |0 | N oo U»n

Cavo di alimentazione

@r

Descrizione

=
°

Scatola di derivazione

Motore sinistro

Motore destro

Fermaporta in gomma

Blocco elettromagnetico (opzionale)

Fotocellule

Tastiera di controllo accessi, lettore di schede RFID (opzionale)

Pannello solare (opzionale)

O 0 | N oo ;| b W N

Scatola di controllo
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10 | Telecomando

Attenzione: 'alimentazione e richiesta solo da un lato (sinistro o destro).

Importante: il cavo di alimentazione deve essere inserito in un tubo in PVC
(non incluso) che deve essere interrato per proteggerlo da tosaerba e
decespugliatori.

Fasi di installazione

Fase 1. Allineare le staffe.

Attenzione: assicurarsi che l’altezza di installazione della staffa sul pilastro
del cancello sia esattamente la stessa dell’altezza di installazione della
staffa sul cancello.

Il perfetto disallineamento di queste due staffe causera la flessione del
braccio motore, con conseguente guasto.

Inoltre, la forza di trazione e spinta del cancello sara ridotta, rendendo
difficile o addirittura impossibile l'apertura del cancello.

Una differenza significativa nell’altezza di installazione puo causare il
guasto del motore e del braccio motore.

T

—T ]

=0 \
N\
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Fase 2. Fissare le staffe.

No. | Descrizione

Staffa per palo

1

2 Foro per bullone, dado, rondella
3 Vite
4

5

Staffa perno palo/cancello

Staffa per cancello

Fase 3. Fissare il braccio motore.

1. Fissare l'estremita fissa del braccio motore alla staffa sul montante del
cancello e l’altra estremita alla staffa sul cancello.
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No. | Descrizione

Staffa per palo

Staffa per cancello

Perno a forcella

H 0N

Clip per chiodi

Sollevare il coperchio e inserire la chiave nella serratura. Ruotare la chiave
di 90 gradi in senso orario. Questa azione sblocca il motore e consente di
estendere e retrarre manualmente ’asta. Per tornare al normale
funzionamento, ruotare la chiave di 90 gradi in senso antiorario.

Fase 4. Fissare le staffe al cancello.

Sono possibili due tipi di installazione a seconda della direzione di apertura
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del cancello:

A Apertura verso l'interno

B Apertura verso l'esterno

Attenzione: assicurarsi che i cancelli non si aprano sul demanio pubblico.

Cancelli con apertura verso Uinterno (tirare per aprire)

La posizione diinstallazione delle staffe € molto importante. Fare riferimento
alle dimensioni nel'immagine sottostante per determinare I'angolo di
apertura desiderato.

I valori nelle colonne A e B sono espressi in mm. Ad esempio, se A & 181
mm e B € 132 mm, I'angolo di apertura del cancello sara di 100 gradi.
Determinare il punto centrale dell’asse e contrassegnarlo.
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R

B 262 210 163 118 97 223 191 132

100° | 100°

La posizione di installazione delle staffe € molto importante. Fare riferimento
alle dimensioni nel’'immagine sottostante per determinare l’angolo di
apertura desiderato. | valori nelle colonne A e B sono espressi in mm. Ad
esempio, se A € 240 mm e B € 100 mm, I'angolo di apertura del cancello
sara di 90 gradi. Determinare il punto centrale dell’asse e contrassegnarlo.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

B 280 | 256 231 206 180 155 128 100

D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°
0

1. Secondo l'immagine sottostante, la staffa del perno del palo ¢ fissata

alla staffa del palo fisso con una certa angolazione.

181.5

0

JLE

]
oge_
o o

Zary

Manuale d’uso

199

[taliano



A: Sesifissa la staffa piu vicino al montante del cancello, 'angolo di apertura
del cancello sara maggiore.

B: Se si fissa la staffa piu lontano dal montante del cancello, I'angolo di
apertura del cancello sara minore.

C: Sessi fissa la staffa piu a sinistra, 'angolo di apertura del cancello sara
minore.

C: Se si fissa la staffa piu a destra, l'angolo di apertura del cancello sara
maggiore.

2. Aprire completamente il cancello e ritrarre il braccio motore nella
posizione piu corta. Posizionare la staffa vicino al cancello e segnarne la

[taliano 200 Manuale d’uso



posizione.

P e

3. Chiudere completamente il cancello ed estendere al massimo il braccio
del motore. Posizionare la staffa del cancello nella posizione
precedentemente contrassegnata e verificare che la posizione sia corretta.
Praticare i fori e fissare la staffa del cancello.

Attenzione: Prima di forare il cancello, si consiglia di chiudere e aprire il
cancello, ovvero diaccorciare e allungare il braccio del motore per garantire
che la posizione di installazione della staffa sul cancello sia corretta.

a. Praticare due fori di diametro 10,2 mm, a una distanza di 60 mm tra loro.

b. Posizionare la staffa sul cancello nel punto in cui sono stati praticati i
fori.

c. Posizionare la staffa del motore sulla staffa del cancello e serrarla bene
con leviti. Nota: le viti necessarie per fissare la staffa al cancello non sono
incluse a causa dei diversi spessori che i cancelli possono avere.
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d. Insert the pin and the fixing washers.

Fase 5. Fissare le staffe al palo.

1. Fissare le staffe del palo con tasselli o saldandole.

~_— « Praticare 4 fori con un
diametro di 8 mm nel muro.

+ Inserire 4 tasselli per cemento
(inclusi nella confezione) nei
fori.

7
J

o Posizionare e fissare la staffa

— del motore con le viti incluse..
@®© @

Nota: se si dispone di pali in metallo e non di pali a parete, e possibile
saldare le staffe dei pali.

Regolazione del foro di drenaggio
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1 | Staffaperpalo 4 Foro di drenaggio dell'acqua
2 | Staffa perno per palo Perno a forcella
3 Clip a chiodo 6 | Cavodialimentazione

| fori di drenaggio dell'acqua e il cavo di alimentazione devono essere rivolti
verso il basso.

Passaggio 6. Installare il tappo di gomma.

Fase 7. Aprire manualmente i cancelli.

Quando l'alimentazione & spenta, il motore puo essere azionato utilizzando
la chiave di sblocco inclusa nella confezione.
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Regolazione del limitatore di corsa

[
[

-

= = sy

[ limitatori di corsa impediscono al motore di superare la lunghezza massima
di estensione o retrazione. La posizione dei due limitatori puo essere
regolata in modo che 'attuatore si fermi esattamente nel punto impostato.
E possibile impostare i limiti di estensione e retrazione in base alle proprie
esigenze.

Quando il motore € in funzione e raggiunge il punto limite impostato dal
limitatore di corsa, la centralina interrompe immediatamente 'alimentazione.
In questo modo, il motore si ferma in posizione. | limiti di corsa sono facili
da regolare e il cancello si arrestera automaticamente nella posizione
desiderata grazie a questi limitatori.

Prima diregolareil limitatore di corsa, assicurarsi che il braccio del motore
sia completamente retratto quando il cancello € completamente aperto
(per cancelli con apertura verso l'interno) o completamente chiuso (per
cancelli con apertura verso l'esterno).

[ limitatori si trovano sul lato inferiore del braccio. Per facilitare la regolazione,
potrebbe essere necessario ruotare il braccio in modo che le viti del
limitatore siano accessibili.

Dopo aver completato la regolazione, riportare il braccio nella posizione
corretta. Per la regolazione & necessaria la chiave a brugola (inclusa). La
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posizione del limitatore A € impostata in fabbrica, quindi non & necessario
regolarla nuovamente.

Regolazione del limitatore di corsa per cancelli con apertura verso
linterno

Quando il braccio e completamente retratto, il cancello € in posizione
aperta. Quando il braccio & completamente esteso, il cancello e in posizione
chiusa.

Regolare la posizione del limitatore di corsa B per impostare il limite di
chiusura del cancello:

« Chiudereicancelli. Il braccio del motore si estendera.

» Quando i cancelli sono completamente chiusi, premere il telecomando
per arrestare il motore.

« Misurare la lunghezza dell’asta. La lunghezza massima dell’asta e 340
mm. Se, nel vostro caso, con i cancellicompletamente chiusi, ’'asta ha una
lunghezza di 300 mm, € necessario spostare il limitatore di corsa di 40 mm
verso l'interno.

« Utilizzando la chiave fornita nella confezione, allentare leggermente la
vite del limitatore di corsa e far scorrereil limitatore verso l'interno. Serrare
nuovamente la vite.

«Il cancello si chiudera ora nella posizione impostata dal limitatore di corsa.
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Regolazione del limitatore di corsa per cancelli ad apertura esterna

Quando il braccio € completamente retratto, il cancello & in posizione
chiusa. Quandoiil braccio € completamente esteso, il cancello € in posizione
aperta.

Regolare la posizione del limitatore di corsa B per impostare il limite di
apertura del cancello:

« Aprire i cancelli. Il braccio del motore si estendera.

« Quando i cancelli sono completamente aperti, premere il telecomando
per arrestare il motore.

+ Misurare la lunghezza dell’asta. La lunghezza massima dell’asta € di 340
mm. Se, nel vostro caso, con i cancelli completamente aperti, 'asta ha una
lunghezza di 300 mm, € necessario spostare il limitatore di corsa di 40 mm
verso l’interno.

« Utilizzando la chiave fornita nella confezione, allentare leggermente la
vite del limitatore di corsa e far scorrereil limitatore verso l'interno. Serrare
nuovamente la vite.

«Il cancello si aprira ora nella posizione impostata dal limitatore di corsa.
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Schema di collegamento della scheda madre

Parametri tecnici:

Tensione di alimentazione della centralina: 24 V. E possibile installare
una batteria di backup da 24 V (non inclusa).

Funziona con cancelli singoli o doppi.

Supporta fino a 120 telecomandi.
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1. MOTORE 1: Il cancello secondario, che si chiude per primo e si apre per
ultimo. Collegare il primo filo blu (da sinistra a destra) a questo terminale.

2. MOTORE 2 (DELAY): Il cancello principale, che si apre per primo e si chiude
per ultimo. Collegare il primo filo rosso (da sinistra a destra) a questo
terminale.

Attenzione: se si dispone di un solo cancello, collegarlo al terminale RITARDO
MOTORE 2.

3.2SIDE: peril collegamento di qualsiasi dispositivo esterno che controlla
cancelli doppi (relé non eccitato).

4. COM: per il collegamento della massa dei dispositivi esterni.

5. 1SIDE: peril collegamento di qualsiasi dispositivo esterno che controlla
un singolo cancello (rele non eccitato).

6. SWIPE CARD: per il collegamento di qualsiasi dispositivo esterno che
controlla 'apertura del cancello (relé non eccitato).

7. COM: per il collegamento della massa dei dispositivi esterni.
8. IR: per il collegamento del sensore fotoelettrico.

9. Uscita 12 V: per il collegamento del sensore fotoelettrico (uscita CC <200
mA)

10. Collegamento batteria 24 V: per il collegamento di una batteria di backup
(+)

11. Collegamento batteria 24 V: per il collegamento di una batteria di backup
(-)

12. Uscita 24 V CC: per il collegamento di un dispositivo esterno come un
sensore fotoelettrico, assorbimento massimo 1 A

13. GND: per il collegamento della massa dei dispositivi esterni
14. Uscita 24 V CC: per il collegamento della spia di segnalazione (+)

15. Uscita 24 V CC: per il collegamento della spia di segnalazione (-)
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16. LOCK (NF): terminale NF, per il collegamento della serratura
elettromagnetica

17. COM (NF): per il collegamento della massa della serratura.

18. LOCK (NA): terminale NO, per il collegamento di un elettromagnete.
19. GND: per il collegamento della massa del sistema di allarme.

20. SP: Uscita allarme 24 V CC.

21. AC 24V: per il collegamento del trasformatore.

22. Display digitale: per la visualizzazione dei dati.

23. INC+: utilizzato per aumentare i valori durante le impostazioni.

24. FUN: per salvare le impostazioni.

25. DEC-: utilizzato per diminuire i valori durante le impostazioni.

26. Pulsante di associazione per aggiungere/eliminare telecomandi.

27. ANT e GND: utilizzati per il collegamento dell’antenna.

Il telecomando

Pulsante 1: per aprire un cancello singolo (MOTORE 2)
Pulsante 2: per aprire un cancello doppio (MOTORE 1 e MOTORE 2)
Pulsante 3: attiva l'uscita di allarme

Accoppiamento di un telecomando

Premereil pulsante LEARN sulla scheda madre per 1 secondo; l'indicatore
LED sulla scheda madre si spegnera, il che significa che si & entrati in
modalita di apprendimento.

Premere un tasto qualsiasi sul telecomando per piu di 2 secondi; il display
digitale sulla scheda madre visualizzera il numero del telecomando e
lindicatore LED sulla scheda madre lampeggera 4 volte, seguito da un
breve segnale acustico. Il telecomando e stato appreso correttamente.
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Nota: se dopo aver premuto il pulsante LEARN, il sistema non riceve alcun
segnale per 5 secondi, l'indicatore LED si accendera e il sistema uscira dalla
modalita di accoppiamento.

Eliminazione di un telecomando

Tenere premuto il pulsante LEARN sulla scheda madre per 5 secondi: si
udira un breve segnale acustico e 'indicatore LED si accendera per
confermare 'eliminazione del telecomando.

Collegamento di un pulsante di accesso

OO O
i o i

=

Collegare il pulsante di accesso ai terminali 2SIDE e COM.
Sesidesidera controllare un solo cancello (MOTORE 2), collegare il dispositivo
di accesso al terminale 5, 1SIDE.

Collegamento di una tastiera di accesso

®OEG®OO®O®
e
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Collegare la tastiera di controllo accessi ai terminali 9, 12V e 4, COM per
alimentarla.

Collegare la tastiera di controllo accessi ai terminali 6, SWIPEN CARD e 4,
COM se si desidera controllare un singolo varco.

Collegamento del fotosensore

DOOHO®OO®®
o i i i i
[
Jumper——|£|
—+] [ov] -1
D]

TX

Collegare la fotocellula ai terminali 9, 12V e 4, COM per alimentarla.

Collegare al terminale 9, 12V il polo positivo del sensore della fotocellula
(RX e TX).

Collegare al terminale 4, COM il polo negativo del sensore della fotocellula
(RX e TX).

Collegare al terminale 8, IR, 'uscita “OUT” del sensore della fotocellula.

Collegare al terminale 7, COM, 'uscita “COM” del sensore della fotocellula.
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Collegamento della lampada di segnalazione

. L 2av <
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Collegare la lampada ai terminali 14 + e 15 -.

Collegamento di una serratura elettromagnetica

B comz:
B | @ LocknNA

[ )
C &=

Collegareilfilo rosso della serratura elettromagnetica al morsetto 16, LOCK
NF.

Collegareil filo blu della serratura elettromagnetica al morsetto 17, COM.
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Descrizione delle funzioni della scheda madre

Accensione del dispositivo

Dopo l'accensione, il display digitale eseguira un autocontrollo da 00 a 99
accompagnato da un segnale acustico. Quando il sistema entra nel normale
stato difunzionamento, 'indicatore LED si accende eil cicalino siinterrompe.

Menu

Tenere premuto il pulsante FUN finché non appare PO sullo schermo. Si e
ora entrati nel menu delle impostazioni. Utilizzare i pulsanti INC+ e DEC-
per navigare nel menu o per aumentare e diminuire i valori numerici.
Premere il pulsante FUN per salvare le impostazioni. Si sentira un segnale
acustico di conferma. Dopo aver salvato i dati, il menu in cui sono state
effettuate le ultime impostazioni sara ancora visualizzato sullo schermo.
Per passare al menu successivo, premere i pulsanti INC+ e DEC- per navigare
nel menu e il pulsante FUN per accedere al menu desiderato. Dopo aver
impostato il valore PO e premuto il pulsante FUN per salvarlo, lo schermo
mostrera ancora PO. Se si desidera accedere al menu P1, premere il pulsante
INC+, lo schermo mostrera P1 e poi FUN per accedere alle impostazioni P1.

PO - Impostazione del tempo di avvio graduale

Opzioni disponibili tra 0 e 3 secondi. Il valore 0 disattiva questa funzione.
Utilizzare il pulsante INC+ per aumentare il valore di un’unita e DEC- per
diminuirlo. Premere FUN per salvare i dati. Limpostazione predefinita e 2
secondi.

P1 - Arresto lento per il Motore 1

Opzioni disponibilitra 0 e 20. Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante
FUN per salvare i dati. Limpostazione predefinita € 6.

P2 - Arresto rapido per il Motore 1

Opzioni disponibilitra 0 e 20. Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante
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FUN per salvare i dati. Limpostazione predefinita e 10.

P3 - Arresto lento per il Motore 2

Opzioni disponibilitra 0 e 20. Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante
FUN per salvare i dati. Limpostazione predefinita € 6.

P4 - Arresto rapido per il Motore 2.

Opzioni disponibilitra 0 e 20. Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante
FUN per salvare i dati. Limpostazione predefinita di fabbrica e 10.

P5 - Impostazione del tempo di azionamento ad alta velocita

Opzioni disponibili tra 0 e 33 secondi. “0” indica il funzionamento senza
alta velocita, 'apertura del cancello continuera a funzionare a bassa
velocita. Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante FUN per salvare i
dati. Limpostazione di fabbrica & 5 secondi.

P6 - Ritardo di chiusura automatica dopo il comando di apertura del
cancello dal dispositivo di controllo accessi

Opzioni disponibili tra 0 e 99 secondi. Il valore preimpostato di fabbrica e
10 secondi, ovvero, dopo il comando di apertura, i cancelli si chiuderanno
automaticamente dopo 10 secondi. Uopzione 0 significa che i cancellinon
si chiuderanno automaticamente.

P7 - Impostazione dell’intervallo di tempo per U'apertura di cancelli doppi

Opzioni disponibili tra 0 e 10 secondi. “0” significa che i cancelli doppi si
aprono contemporaneamente. “1” significa che il motore 1 inizia ad aprire
1 secondo prima del motore 2. Dopo aver scelto il valore, premereiil pulsante
FUN per salvare i dati. Limpostazione di fabbrica e 2 secondi.

P8 - Impostazione dell’intervallo di tempo per la chiusura dei cancelli a
due ante

Opzioni disponibili tra 0 e 10 secondi. “0” significa che i cancellia due ante
si chiudono simultaneamente. “1” significa che il Motore 1 inizia a chiudersi
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1 secondo prima del Motore 2. Dopo aver scelto il valore, premereil pulsante
FUN per salvare i dati. Limpostazione di fabbrica e 2 secondi.

P9 - Ritardo di chiusura automatica (senza terminale di controllo accessi
collegato)

Dopo l'apertura, il cancello si chiudera automaticamente secondo il tempo
impostato. Opzioni disponibili tra 0 e 99 secondi. Lopzione 0 significa che
i cancellinon si chiuderanno automaticamente. Limpostazione di fabbrica
eo.

PA - Impostazione del comando lampada/allarme

Opzioni disponibilitra0 e 3.

0 - allarme in modalita monostabile, la lampada rimane accesa fino alla
chiusura del cancello (~30 secondi), quindi si spegne.

1 - allarme in modalita monostabile, la lampada lampeggia solo quando
ilcancello & in funzione.

2-Lallarme & in modalita bistabile e la lampada lampeggera continuamente
fino alla chiusura del cancello (~30 s), quindi si spegnera.

3-Lallarme e in modalita bistabile e la lampada lampeggera solo quando
il cancello € in funzione.

Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante FUN per salvare i dati.
Limpostazione di fabbrica e 0.

Pb - Impostazione del tempo di blocco elettromagnetico della porta
Opzioni disponibilitra 0 e 5.

0 - indica nessuna uscita blocco porta

1-indica che la porta rimane aperta per 1 secondo, quindi si blocca

5-indica che la porta rimane aperta per 5 secondi, quindi si blocca
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Limpostazione di fabbrica € 2 secondi.

Attenzione: 'apertura del cancello sara ritardata di 0,5 secondi per consentire
lo sblocco del blocco elettromagnetico della porta.

PC - Impostazioni pulsanti del telecomando

Opzioni disponibilitra0e 3.

0 - tutti i pulsanti sono inattivi

1-1pulsanti 1 e 3 sono funzionanti. Controllo di un singolo cancello
2 - | pulsanti 2 e 3 sono funzionanti. Controllo di due cancelli.

3 - | pulsanti 1, 2 e 3 sono funzionali. Controllo di un cancello singolo o
doppio.

Pd - Selezione del tipo di terminale IR
Opzioni: 0 (NC) - 1 (NO).
Impostazione predefinita: 1 (NO).

PE - Selezione del tipo di cancello

Opzioni: 0 (cancelli doppi, due motori) - 1 (cancello singolo, un motore).

PF - Selezione della categoria del cancello

Opzioni: 0 (cancello comune) - 1 (cancello pesante).

Attenzione: se é stato selezionato il cancello comune, impostare il valore
20 perimenu P1, P2, P3 o P4.

Impostazione di fabbrica: 0 (cancello comune).

Po - Reset

Ripristino dei valori di fabbrica.

Dopo aver scelto il valore, premere il pulsante FUN.
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Identificazione della direzione del motore

Quando il motore e in funzione, se il LED e blu, il motore e in modalita di
apertura. Seil LED e rosso, il motore € in modalita di chiusura..

Domande e risposte frequenti

D. La batteria € collegata direttamente ai connettori 10 e 11 della scheda?
Che tipo di batteria € compatibile? La scheda puo caricare la batteria?

R: Due batterieda 12V 7 Ah,9 Ah o altre batterie simili o di capacita superiore
possono essere collegate in serie direttamente ai connettori della scheda.
Quando la scheda € collegata a una fonte di alimentazione a 230V, manterra
la batteria carica. In caso di interruzione di corrente dalla rete a 230V, la
batteria alimentera la scheda/sistema di apertura del cancello.

D. Qual é lo schema di collegamento dei sensori IR/fotocellule (connettori
3,4,5)?

R: Trova lo schema di collegamento qui sotto.

D. A cosa serve il connettore 12?

R:La porta 10 € un terminale di alimentazione con un’uscita di circa 24-27
V.

D. La scheda madre ha 2 descrizioni: COM e GND. Sono la stessa cosa?

R: Si, COM =GND

D. Come funzionano le porte diingresso 3 e 5? Che tipo di dispositivo esterno
puo controllare il cancello?

R: Le porte 3,4, 5 servono per 'immissione di comandi di apertura da altri
dispositivi esterni come: pulsante di apertura, modulo GSM, ricevitore
esterno, tastiera esterna, ecc.

Porta 3 --- 2 SIDE, ovvero il dispositivo esterno collegato a questa porta
puo attivare il ciclo di apertura-stop-chiusura del cancello.
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Porta4 - COM

Porta 5-1SIDE, ovvero il dispositivo esterno collegato a questa porta puo
attivareil controllo del ciclo di apertura-stop-chiusura del cancello per un
singolo cancello (pedonale).

Il comando su queste connessioni: COM-2Side, COM-1Side puo essere
impartito solo da un rele non eccitato (che chiude un circuito).

D. C’e differenza tra l’ingresso sulla porta 3 e l’ingresso sulla porta 6? Che
tipo di dispositivo puo essere collegato alla porta 6?

R: Lingresso “2-side” serve per collegare piu dispositivi esterni che
controlleranno i due varchi. Lingresso sulla porta 6 “Card swipe” puo
ricevere comandi da un terminale lettore di schede, da una tastiera cablata
e puo controllare solo entrambi i varchi con un ritardo di autochiusura
separato.

Il comando su queste connessioni COM-Swipe puo essere impartito solo
da un relé diseccitato (che chiude un circuito).

D. Come funzionano le porte di uscita 16 e 18? Abbiamo bisogno, ad
esempio, dei terminali NF e NA e dello schema di collegamento.

R: Le porte 16 e 18 sono destinate al collegamento di chiavistelli, catenacci
o elettromagneti di chiusura porta/cancello a 24 V.

COM + porta 16 = uscita a 24 V solo quando attivato
COM + porta 18 =24V continui che verranno disconnessi quando attivato

D. A cosa si riferisce il menu: “Pb - Impostazione del tempo di blocco
elettromagnetico della porta”? A cosa serve?

R: Indica il tempo di funzionamento del blocco per le uscite 16 e 18.

D. Qual é la specifica del Duty Cycle per questo dispositivo?

R: 80% o circa 42000 volte/cicli
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D. Cosa succede se il cancello urta un ostacolo?

R: Se le fotocellule non sono collegate o non funzionano, c’¢ il rischio che
il cancello urti un ostacolo. A questo punto, il cancello si fermera in base
alla forza di blocco impostata nel menu dedicato. Verificare il corretto
funzionamento delle fotocellule prima di completare l'installazione.

Se il cancello e dotato di fotocellule funzionanti e il cancello si chiude, la
fotocellula rilevera l'ostacolo e fermera il cancello, che si riaprira.

D. Come funziona I'impostazione P9? Quando é disponibile questa
impostazione? Per quale comando?

R: Se abilitata e si imposta questo timer, la funzione chiudera il cancello
dopo il tempo configurato nel menu. La funzione é disponibile solo per:
controllo da telecomando o tramite gli ingressi cablati COM + 1Side o COM
+ 2Side. Se un ostacolo si frappone tra le fotocellule, il cancello si ferma e
siriapre. La proceduradi chiusurainizia non appena l'ostacolo viene rimosso
dalle fotocellule.

D. Come funziona l'impostazione P6? Quando é disponibile questa
impostazione? Per quale comando?

R: Questo ritardo di chiusura automatica e disponibile solo se il comando
di apertura del cancello proviene dalla connessione cablata COM + Card
Swipe. Se un ostacolo si frappone tra le fotocellule, il cancello si ferma e
siriapre. La procedura di chiusura inizia non appena l'ostacolo viene rimosso
dalle fotocellule.

Dichiarazione di conformita UE semplificata

ONLINESHOP SRL dichiara che l'apriporta automatico per cancelli a doppia
anta PNI MAB600 e conforme alle Direttive EMC 2014/30/UE, ROHS 2011/65/
UE e LVD 2014/35/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita
UE e disponibile al seguente indirizzo Internet.:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informatie over veilige installatie en gebruik

Lees de handleiding zorgvuldig door en volg alle installatie- en
bedieningsinstructies van het apparaat.

Dit automatische openingssysteem is bedoeld voor installatie op
draaipoorten van woningen, parkeerterreinen of garages.

Onjuist geinstalleerde of onderhouden automatische poortopeningssystemen
kunnen een risico vormen voor de gebruiker en omstanders.

De poort moet correct geinstalleerd zijn en vrij in beide richtingen kunnen
bewegen voordat het automatische openingssysteem wordt geinstalleerd.

De poort moet worden geinstalleerd op een locatie waar voldoende ruimte
is tussen de poort en de aangrenzende constructie tijdens het openen en
sluiten. Draaipoorten mogen niet openen in openbare ruimtes.

Het automatische openingssysteem is uitsluitend bedoeld voor gebruik
op poorten voorvoertuigen. Voetgangers moeten een aparte toegangspoort
hebben. De voetgangersingang moet zo geplaatst zijn dat voetgangers
nietin contact komen met de bewegende draaipoorten.

Voetgangers mogen nooit de openingszone van de poorten oversteken.

Schakel de netvoeding uit voordat u het product installeert of
onderhoudswerkzaamheden uitvoert.

Als de elektrische kabel beschadigd is, vervang deze dan door een nieuwe
kabel om kortsluiting te voorkomen.

Probeer de poorten niet handmatig te stoppen terwijl ze in beweging zijn.

Controleer periodiek de integriteit van de systeemmechanismen, slijtage
aan de armen of scharnieren, de correcte werking van de fotocellen en de
staat van de elektrische kabels.

Gebruik de afstandsbediening alleen wanneer u de poorten direct kunt
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zien.

Inhoud van de verpakking

®

il

©) (6] ©
@ = 1313
® @ ﬂ
No. | Beschrijving Aantal
1 Motor voor uitschuifbare arm 2
2 Bedieningskast en bevestigingsschroeven 1
3 Lamp 2
4 Afstandsbediening 2
5 Fotocel 2
6 Rubberen stop 1
7 Bevestigingsschroef rubberen stop 2
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8 Handmatige ontgrendelingssleutel 2
9 Paal- en poortbeugel 6
10 Paaldraaibeugel 2
11 Schroeven, moeren, ringen 8
12 Schroef met moer enring 8
13 Spijkerpen 4
14 Spijkerclip 4
15 Poortdraaibeugel 2
16 Inbussleutel (voor het afstellen van de 1
slagbegrenzer)

Gereedschap dat nodig is voor de installatie

e N

Wire cutter G-Clamp
and stripper

Electric drill Screwdriver set Electrical tape
and drill bits
Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

Technische specificaties

Voedingsspanning 230VAC +10%
Motorspanning 24V DC
Motorvermogen 60W x 2
Rotatiesnelheid 100 rpm
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Maximale lengte van de motorarm 340 mm
Actuatorsnelheid 2.4cm/s.
Maximale openingshoek van de poort 110°
Continue bedrijfstijd 5 min.

Maximum ondersteund gewicht

600 kg (300 kg/poortvleugel)

Maximale lengte van het poortvleugel

3m

RF-communicatiefrequentie 433 MHz
RF-zendvermogen 10 mw
Beschermingsklasse IP55
Bedrijfstemperatuur -26°C ~+80°C
Installatieschema

No. | Beschrijving

1 Paal draaibeugel

2 Paalbeugel

3 Schakelpen

4 Handmatige ontgrendelingssleutel
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Poortbeugel

Poort draaibeugel

Schroef

Spijkerclip

O |0 | N oo U»n

Stroomkabel

@r

=
°

Beschrijving

Aansluitdoos

Linker motor

Rechter motor

Rubberen stop

Elektromagnetisch slot (optioneel)

Fotocellen

Toegangscontroletoetsenbord, RFID-kaartlezer (optioneel)

Zonnepaneel (optioneel)

O 0 | N oo ;| b W N

Bedieningskast

Nederlands 224 Handleiding



10 | Afstandsbediening

Waarschuwing: de stroomvoorziening is slechts aan één zijde nodig (links
of rechts).

Belangrijk: de stroomkabel moet in een PVC-buis (niet meegeleverd) worden
gestoken die in de grond moet worden begraven om deze te beschermen
tegen grasmaaiers en trimmers.

Installatiestappen

Stap 1. Lijn de beugels uit.

Waarschuwing: Zorg ervoor dat de montagehoogte van de beugel op de
poortpaal exact gelijk is aan de montagehoogte van de beugel op de poort.

Een perfecte verkeerde uitlijning van deze twee beugels kan leiden tot het
buigen van de motorarm en daardoor tot defecten.

Ook zal de trek- en duwkracht van de poort afnemen, waardoor de poort
moeilijk of zelfs onmogelijk te openeniis.

Een aanzienlijk verschilin montagehoogte kan leiden tot defecten aan de
motor en de motorarm.

=20

AN
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Stap 2. Bevestig de beugels.

No. | Omschrijving

Paalbeugel

1

2 Gat voor bout, moer, sluitring
3 Schroef
4

5

Paal-/poortdraaibeugel

Poortbeugel

Stap 3. Bevestig de motorarm.

1. Bevestig het vaste uiteinde van de motorarm aan de beugel op de
poortpaal en het andere uiteinde aan de beugel op de poort.
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No. | Omschrijving
1 Paalbeugel

2 Poortbeugel
3 Spiegelpen

4 Spiegelclip

Tilde kap op en steek de sleutel in het sleutelgat. Draai de sleutel 90 graden
met de klok mee. Hierdoor wordt de motor ontgrendeld en kan de stang
handmatig worden uitgeschoven en ingetrokken. Om terug te keren naar
de normale werking, draai je de sleutel 90° tegen de klok in.

Stap 4. Bevestig de beugels aan de poort.

Afhankelijk van de openingsrichting van de poorten zijn twee
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installatiemethoden mogelijk.:

A Naar binnen openen

B Naar buiten openen

Waarschuwing: zorg ervoor dat de poorten niet uitkomen op het openbare
terrein..

Naar binnen openende poorten (trekken om te openen)

De montagepositie van de beugels is erg belangrijk. Raadpleeg de afmetingen
in de onderstaande afbeelding om de gewenste openingshoek te bepalen.

De waarden in kolom A en B zijn uitgedrukt in mm. Als A bijvoorbeeld 181
mm is en B 132 mm, dan is de openingshoek van de poort 100 graden.
Bepaal het middelpunt van de as en markeer dit.
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B 262 210 163 118 97 223 191 132

100°

De montagepositie van de beugels is erg belangrijk. Raadpleeg de afmetingen
in de onderstaande afbeelding om de gewenste openingshoek te bepalen.
De waarden in kolom A en B zijn uitgedrukt in mm. Als A bijvoorbeeld 240
mm is en B 100 mm, dan is de openingshoek van de poort 90 graden. Bepaal
het middelpunt van de as en markeer dit.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

B 280 | 256 231 206 180 155 128 100

D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°
0

1. Volgens de afbeelding hieronder is de draaibare paalbeugel onder een
bepaalde hoek aan de vaste paalbeugel bevestigd.

Oo8no
o 0O g
(8038

181.5

0
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A: Als u de beugel dichter bij de poortpaal bevestigt, wordt de openingshoek
van de poort groter.

B: Als u de beugel verder van de poortpaal bevestigt, wordt de openingshoek
van de poort kleiner.

C:Alsu de beugel verder naar links bevestigt, wordt de openingshoek van
de poort kleiner.

D: Als u de beugel verder naar rechts bevestigt, wordt de openingshoek
van de poort groter.

2. Open de poort volledig en trek de motorarm in tot de kortste positie.
Plaats de beugel dicht bij de poort en markeer de positie.
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3. Sluit de poort volledig en trek de motorarm maximaal uit. Plaats de
poortbeugel op de eerder gemarkeerde plek en controleer of de positie
correctis. Boor gaten en bevestig de poortbeugel..

Waarschuwing: Voordat u gaten in de poort boort, raden wij aan de poort
te sluiten en te openen, d.w.z. de motorarm in- en uit te schuiven, om er
zeker van te zijn dat de montagepositie van de beugel op de poort correct
is.

a. Boor twee gaten met een diameter van 10,2 mm, op een afstand van 60
mm van elkaar.

b. Plaats de beugel op de poort op de plek waar u de gaten hebt geboord.

c. Plaats de motorbeugel op de poortbeugel en draai deze goed vast met
schroeven. Let op: de schroeven die nodig zijn om de beugel aan de poort
te bevestigen, zijn niet inbegrepen vanwege de verschillende diktes van
poorten.
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d. Plaats de borgpen en de bevestigingsringen.

Stap 5. Bevestig de beugels aan de paal.

1. Bevestig de paalbeugels met pluggen of door te lassen.

Boor 4 gaten met een diameter
van 8 mmin de muur.

Plaats 4 betonbouten
(meegeleverd) in de gaten.

Plaats en  bevestig de
motorbeugel met de
meegeleverde schroeven..

Opmerking: Als u metalen palen heeft in plaats van muurpalen, kuntu de

paalbeugels lassen.

Aanpassing van de afwateringsopening

Handleiding 233

Nederlands



1 Paalbeugel 4 | Waterafvoergat

2 | Paaldraaibeugel 5 | Scharnierpen

3 | Spijkerclip 6 | Stroomkabel

De waterafvoergaatjes en het netsnoer moeten naar beneden wijzen.

Stap 6. Installeer de rubberen stop..

Stap 7. Open de poorten handmatig..
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Wanneer de stroom is uitgeschakeld, kan de motor worden bediend met
behulp van de ontgrendelsleutel in de verpakking..

Slagbegrenzer afstelling

[}
([

-

e s e

S—

De slagbegrenzers voorkomen dat de motor de maximale uit- of intreklengte
overschrijdt. De positie van de twee begrenzers kan worden aangepast,
zodat de actuator precies op het ingestelde punt stopt. U kunt de uit- en
intreklimieten naar behoefte instellen.

Wanneer de motor draait en het door de slagbegrenzer ingestelde limietpunt
bereikt, schakelt de besturingseenheid de stroomtoevoer onmiddellijk
uit. De motor stopt dus direct. De slagbegrenzers zijn eenvoudig aan te
passen en dankzij deze begrenzers stopt de poort automatisch in de
gewenste positie.

Zorg er vOor het afstellen van de slagbegrenzer voor dat de motorarm
volledigis ingetrokken wanneer de poort volledig open is (voor naar binnen
openende poorten) of volledig gesloten (voor naar buiten openende
poorten).

De begrenzers bevinden zich aan de onderkant van de arm. Om de afstelling
te vergemakkelijken, kan het nodig zijn de arm te draaien zodat de
stelschroeven van de begrenzers bereikbaar zijn.
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Na de afstelling brengt u de arm terug in de juiste positie. De inbussleutel
(meegeleverd) is nodig voor de afstelling. De positie van de begrenzer Ais
in de fabriek ingesteld, dus deze hoeft niet opnieuw te worden afgesteld.

Slagbegrenzer afstellen voor naar binnen openende poorten

Wanneer de arm volledig is ingetrokken, bevindt de poort zich in de open
stand. Wanneer de arm volledig is uitgeschoven, bevindt de poort zich in
de gesloten stand.

De positie van slagbegrenzer B afstellen om de sluitingslimiet van de poort
in te stellen:

+ Sluit de poorten. De motorarm zal uitschuiven.

«Wanneer de poorten volledig gesloten zijn, drukt u op de afstandsbediening
om de motor te stoppen.

» Meet de lengte van de stang. De maximale lengte van de stangis 340 mm.
Als de stang in uw geval, met de poorten volledig gesloten, een lengte heeft
van 300 mm, moet u de slagbegrenzer 40 mm naar binnen verplaatsen.

+ Gebruik de meegeleverde sleutel om de schroef van de slagbegrenzer
iets los te draaien en schuif de begrenzer naar binnen. Draai de schroef
weer vast.

+ De poortsluit nu in de door de slagbegrenzer ingestelde positie.
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Slagbegrenzer afstellen voor naar buiten openende poorten

Wanneer de arm volledig is ingetrokken, bevindt de poort zich in de gesloten
positie. Wanneer de arm volledig is uitgeschoven, bevindt de poort zich in
de open positie.

De positie van slagbegrenzer B afstellen om de openingslimiet van de poort
in te stellen:

+ Open de poorten. De motorarm zal uitschuiven.

«Wanneer de poorten volledig open zijn, drukt u op de afstandsbediening
om de motor te stoppen.

+ Meet de lengte van de stang. De maximale lengte van de stangis 340 mm.
Als de stang in uw geval, met de poorten volledig open, een lengte heeft
van 300 mm, moet u de slagbegrenzer 40 mm naar binnen verplaatsen.

» Gebruik de meegeleverde sleutel om de schroef van de slagbegrenzer
iets los te draaien en schuif de begrenzer naar binnen. Draai de schroef
weer vast.

+ De poort zal nu openen tot de positie die is ingesteld door de slagbegrenzer.
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Aansluitschema moederbord

Technische parameters:

Voedingsspanning besturingseenheid: 24 V. Een 24V back-upbatterij kan
worden geinstalleerd (niet meegeleverd).

Kan werken met dubbele of enkele poorten.

,

HD'I:ORI MOTOR2(DELAY>

Nederlands 238 Handleiding



1. MOTOR 1: De secundaire poort, die als eerste sluit en als laatste opent.
Sluit de eerste blauwe draad (van links naar rechts) aan op deze aansluiting.

2. MOTOR 2 (DELAY): De hoofdpoort, die als eerste opent en als laatste
sluit. Sluit de eerste rode draad (van links naar rechts) aan op deze
aansluiting.

Let op: Als u slechts één poort hebt, sluit deze dan aan op de MOTOR 2
VERTRAGING-aansluiting.

3.2SIDE: voor het aansluiten van een extern apparaat dat dubbele poorten
aanstuurt (relais niet bekrachtigd).

4. COM: voor het aansluiten van de massa van externe apparaten.

5. 1SIDE: voor het aansluiten van een extern apparaat dat een enkele poort
aanstuurt (relais niet bekrachtigd).

6. SWIPE CARD: voor het aansluiten van een extern apparaat dat het openen
van de poort aanstuurt (relais niet bekrachtigd).

7. COM: voor het aansluiten van de massa van externe apparaten.
8. IR: voor het aansluiten van de fotocelsensor.

9.12V-uitgang: voor het aansluiten van de fotocelsensor (gelijkstroomuitgang
<200mA)

10. 24V-batterijaansluiting: voor het aansluiten van een reservebatterij (+)
11. 24V-batterijaansluiting: voor het aansluiten van een reservebatterij (-)

12.24V DC-uitgang: voor het aansluiten van een extern apparaat zoals een
fotocelsensor, maximaal verbruik 1A

13. GND: voor het aansluiten van de massa van externe apparaten
14. 24V DC-uitgang: voor het aansluiten van de waarschuwingslamp (+)
15. 24V DC-uitgang: voor het aansluiten van de waarschuwingslamp (-)

16. LOCK(NF): NF-aansluiting, voor het aansluiten van het elektromagnetische
slot
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17. COM (NF): voor het aansluiten van de massa van het slot.

18. LOCK(NA): NO-aansluiting, voor het aansluiten van een elektromagneet.
19. GND: voor het aansluiten van de massa van het alarmsysteem.

20. SP: Alarmuitgang 24V DC.

21. AC 24V: voor het aansluiten van de transformator.

22. Digitaal display: voor het weergeven van gegevens.

23. INC+: gebruikt om waarden te verhogen tijdens het instellen.

24. FUN: voor het opslaan van instellingen.

25. DEC-: gebruikt om waarden te verlagen tijdens het instellen.

26. Koppelknop voor het toevoegen/verwijderen van afstandsbedieningen.

27. ANT en GND: gebruikt voor het aansluiten van de antenne.

De afstandsbediening

Knop 1: om een enkele poort te openen (MOTOR 2)

Knop 2: om een dubbele poort te openen (MOTOR 1 en MOTOR 2)
Knop 3: activeert de alarmuitgang

Een afstandsbediening koppelen

Druk 1 seconde op de LEARN-knop op het moederbord. De LED-indicator
op het moederbord gaat uit, wat betekent dat u de leermodus hebt
ingeschakeld.

Druk langer dan 2 seconden op een willekeurige toets op de
afstandsbediening. Het digitale scherm op het moederbord toont het
nummer van de afstandsbediening en de LED-indicator op het moederbord
knippert 4 keer, gevolgd door een korte pieptoon. De afstandsbediening
is succesvol ingeleerd.

Opmerking: Als het systeem na het indrukken van de LEARN-knop gedurende
5 seconden geen signaal ontvangt, gaat de LED-indicator branden en
verlaat het systeem de koppelingsmodus.
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Een afstandsbediening verwijderen

Houd de LEARN-knop op het moederbord 5 seconden ingedrukt. U hoort
een korte piep en de LED-indicator gaat branden om te bevestigen dat de
afstandsbediening is verwijderd.

Een toegangsknop aansluiten
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Sluit de toegangsknop aan op de 2SIDE- en COM-aansluitingen.

Als u slechts één poort (MOTOR 2) wilt bedienen, sluit u het toegangsapparaat
aan op aansluiting 5, 1SIDE.

Een toegangstoetsenbord aansluiten

POOOD® @
i

Sluit het toegangscontroletoetsenbord aan op de klemmen 9, 12V en 4,
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COM om het van stroom te voorzien.
Sluit het toegangscontroletoetsenbord aan op de klemmen 6, SWIPEN
CARD en 4, COM als u slechts één poort wilt bedienen..

De fotosensor aansluiten
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Sluit de fotocel aan op de klemmen 9, 12V en 4, COM om deze van stroom
te voorzien.

Sluit de “+” van de fotocelsensor (RX en TX) aan op klem 9, 12V.

Sluit de “-” van de fotocelsensor (RX en TX) aan op klem 4, COM.

Sluit de “OUT”-uitgang van de fotosensor aan op klem 8, IR.

Sluit de “COM”-uitgang van de fotosensor aan op klem 7, COM.

Het waarschuwingslampje aansluiten

L 24v <
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Sluit de lamp aan op de klemmen 14 + en 15 -.

Een elektromagnetisch slot aansluiten

B com?
B | @ LocknNA
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Sluit de rode draad van het elektromagnetische slot aan op klem 16, LOCK
NF.

Sluit de blauwe draad van het elektromagnetische slot aan op klem 17,
COM.

Beschrijving van de functies van het moederbord

Het apparaat inschakelen

Na het inschakelen voert het digitale display een zelfcontrole uit van 00
tot 99, vergezeld van een geluidssignaal. Wanneer het systeem in de normale
werkmodus is, licht de LED-indicator op en stopt de zoemer.

Het menu

Houd de FUN-knop ingedrukt totdat PO op het scherm verschijnt. U bevindt
zichnuin hetinstellingenmenu. Gebruik de INC+ en DEC- knoppen om door
het menu te navigeren of om numerieke waarden te verhogen en te verlagen.
Druk op de FUN-knop om de instellingen op te slaan. U hoort een
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bevestigingsgeluid. Na het opslaan van de gegevens blijft het menu waarin
u de laatste instellingen hebt gemaakt, op het scherm weergegeven. Om
naar het volgende menu te gaan, gebruikt u de INC+ en DEC- knoppen om
door het menu te navigeren en de FUN-knop om het gewenste menu te
openen.

Nadat je de PO-waarde hebt ingesteld en op de FUN-knop hebt gedrukt
om deze op te slaan, blijft PO op het scherm staan. Als je naar het P1-menu
wilt gaan, druk je op de INC+-knop. Op het scherm verschijnt dan P1 en
vervolgens FUN om de Pl-instellingen te openen

PO - Instelling voor zachte starttijd

Beschikbare opties tussen 0 en 3 seconden. De waarde 0 schakelt deze
functie uit. Gebruik de INC+ knop om de waarde met één eenheid te verhogen
en DEC- om de waarde te verlagen. Druk op FUN om de gegevens op te
slaan. De fabrieksinstelling is 2 seconden.

P1 - Langzame stop voor motor 1

Beschikbare opties tussen 0 en 20. Nadat u de waarde hebt gekozen, drukt
u op de FUN-knop om de gegevens op te slaan. De fabrieksinstelling is 6.

P2 - Snelle stop voor motor 1

Beschikbare opties tussen 0 en 20. Nadat u de waarde hebt gekozen, drukt
uop de FUN-knop om de gegevens op te slaan. De fabrieksinstelling is 10.

P3 - Langzame stop voor motor 2

Beschikbare opties tussen 0 en 20. Nadat u de waarde hebt gekozen, drukt
u op de FUN-knop om de gegevens op te slaan. De fabrieksinstelling is 6.

P4 - Snelle stop voor motor 2

Beschikbare opties tussen 0 en 20. Nadat u de waarde hebt gekozen, drukt
u op de FUN-knop om de gegevens op te slaan. De fabrieksinstelling is 10.

P5 - Instelling van de hogesnelheidsaandrijvingstijd
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Opties beschikbaar tussen 0 en 33 seconden. “0” betekent dat de poort
zonder hoge snelheid opengaat; de poort blijft dan op lage snelheid openen.
Druk na het kiezen van de waarde op de FUN-knop om de gegevens op te
slaan. De fabrieksinstelling is 5 seconden.

P6 - Automatische sluitvertraging na het openingscommando van de
toegangscontrole

Opties beschikbaar tussen 0 en 99 seconden. De fabrieksinstelling is 10
seconden, wat betekent dat de poorten na het openingscommando na 10
seconden automatisch sluiten. Optie 0 betekent dat de poorten niet
automatisch sluiten.

P7 - Instellen van het tijdsinterval voor het openen van dubbele poorten

Opties beschikbaartussen 0 en 10 seconden. “0” betekent dat beide poorten
tegelijk openen. “1” betekent dat motor 1 1 seconde eerder begint met
openen dan motor 2. Druk na het kiezen van de waarde op de FUN-knop
om de gegevens op te slaan. De fabrieksinstelling is 2 seconden.

P8 - Het tijdsinterval voor het sluiten van dubbele poorten instellen

Beschikbare opties tussen 0 en 10 seconden. “0” betekent dat de dubbele
poorten gelijktijdig sluiten. “1” betekent dat motor 1 1 seconde eerder
begint met sluiten dan motor 2. Druk na het kiezen van de waarde op de
FUN-knop om de gegevens op te slaan. De fabrieksinstelling is 2 seconden.

P9 - Automatische sluitvertraging (zonder aangesloten
toegangscontroleterminal)

Nadat de poort is geopend, sluit deze automatisch volgens de ingestelde
tijd. Beschikbare opties tussen 0 en 99 seconden. Optie 0 betekent dat de
poorten niet automatisch sluiten. De fabrieksinstelling is 0.

PA - Het instellen van de lamp-/alarmfunctie

Beschikbare opties tussen 0 en 3.
0-alarmin monostabiele modus, de lamp brandt continu totdat de poort
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sluit (~30s) en gaat dan uit.

1 - alarm in monostabiele modus, de lamp knippert alleen wanneer de
poortin werking is.

2 - Het alarm staat in bistabiele modus en de lamp knippert continu totdat
de poort sluit (~30s), waarna deze uitgaat.

3-Hetalarm staatin bistabiele modus en de lamp knippert alleen wanneer
de poortin werkingis.

Nadat u de waarde hebt gekozen, drukt u op de FUN-knop om de gegevens
op te slaan. De fabrieksinstelling is 0.

Pb - Instellen van de tijd voor de elektromagnetische deurvergrendeling

Beschikbare opties tussen 0 en 5.

0 - betekent geen deurvergrendelingssignaal

1- betekent dat de deur 1 seconde open blijft en vervolgens vergrendelt
5 - betekent dat de deur 5 seconden open blijft en vervolgens vergrendelt
De fabrieksinstelling is 2 seconden.

Waarschuwing: Het openen van de poort wordt met 0,5 seconde vertraagd
om de elektromagnetische deurvergrendeling te laten ontgrendelen.

PC - Instellingen voor de knoppen van de afstandsbediening

Beschikbare opties tussen 0 en 3.
0 - alle knoppen zijn inactief
1-Knoppen 1 en 3 zijn functioneel. Bediening van één poort

2-Knoppen 2 en 3zijn functioneel. Bediening van twee poorten 3 - Knoppen
1,2 en 3 zijn functioneel. Bediening van dubbele of enkele poort.
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Pd - Selectie IR-terminaltype
Opties: 0 (NC) - 1 (NO).
Standaardinstelling: 1 (NO).

PE - Selectie poorttype

Opties: 0 (dubbele poorten, twee motoren) - 1 (enkele poort, één motor).

PF - Selectie poortcategorie

Opties: 0 (standaardpoort) - 1 (zware poort).

Waarschuwing: als u de standaardpoort hebt geselecteerd, stel dan de
waarde 20 in voor de menu’s P1, P2, P3 of P4.

Fabrieksinstelling: 0 (standaardpoort).

Po - Reset

Terug naar fabrieksinstellingen.

Druk na het kiezen van de waarde op de FUN-knop.

Identificatie van de motorrichting

Als de motor draait en de LED blauw brandt, bevindt de motor zich in de
openingsstand. Als de LED rood brandt, bevindt de motor zich in de
sluitstand..

Veelgestelde vragen en antwoorden

V. De batterij is rechtstreeks aangesloten op de connectoren 10 en 11 van
de printplaat. Welk type batterij is compatibel? Kan de printplaat de batterij
opladen?

A: Twee 12V 7Ah, 9Ah batterijen of andere vergelijkbare of grotere batterijen
kunnen in serie rechtstreeks op de connectoren van de printplaat worden
aangesloten. Wanneer de printplaat is aangesloten op een 230V-voeding,
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blijft de batterij opgeladen. In geval van stroomuitval van de 230V-voeding,
zal de batterij de printplaat/het poortopeningssysteem van stroom voorzien.

V. Wat is het aansluitschema voor de IR-sensoren/fotocellen (connector 3,
4,5)?

A: Zie het aansluitschema hieronder.

V. Waarvoor wordt connector 12 gebruikt?

A: Poort 10 is een voedingsaansluiting met een uitgangsspanning van
ongeveer 24-27V.

V. De printplaat heeft twee aanduidingen: COM en GND. Zijn deze hetzelfde?
A: Ja,COM =GND

V. Hoe werken ingangspoorten 3 en 5? Welk type extern apparaat kan de
poort bedienen?

A: Poorten 3,4 en 5 zijn voor het invoeren van openingscommando’s van
andere externe apparaten, zoals: openingsknop, GSM-module, externe
ontvanger, extern toetsenbord, enz.

Poort 3--- 2 SIDE, wat betekent dat het externe apparaat dat op deze poort
is aangesloten de open-stop-sluitcyclus van de poort kan activeren.

Poort4--- COM

Poort5--- 1 SIDE, wat betekent dat het externe apparaat dat op deze poort
is aangesloten de open-stop-sluitcyclus van de poort voor één poort (voor
voetgangers) kan activeren.

Het commando op deze aansluitingen: COM-2Side, COM-1Side kan alleen
worden gegeven door een niet-bekrachtigd relais (dat een circuit sluit).

V. Is er een verschil tussen de ingang op poort 3 en de ingang op poort 6?
Welk type apparaat kan op poort 6 worden aangesloten?

A: De “2-zijdige” ingang is bedoeld voor het aansluiten van meerdere externe
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apparaten die de twee poorten aansturen. De ingang op poort 6 “Kaartlezer”
kan commando’s ontvangen van een kaartlezer, een bedraad toetsenbord
en kan beide poorten aansturen met een aparte zelfsluitvertraging.

Het commando op deze COM-Swipe-aansluitingen kan alleen worden
gegeven door een uitgeschakeld relais (dat een circuit sluit).

V. Hoe werken uitgangspoorten 16 en 18? We hebben bijvoorbeeld de NF-
en NA-aansluitingen en het aansluitschema nodig.

A: Poorten 16 en 18 zijn bedoeld voor het aansluiten van 24V-vergrendelingen,
bouten of elektromagneten voor het sluiten van deuren/poorten.

COM + poort 16 = 24V-uitgang alleen wanneer geactiveerd
COM + poort 18 =24V continu, die wordt uitgeschakeld wanneer geactiveerd

V. Waar verwijst het menu “Pb - Instellen van de elektromagnetische
deurvergrendelingstijd” naar? Waarvoor wordt het gebruikt?

A: Dit betekent de bedrijfstijd van het slot voor uitgangen 16 en 18.

V. Wat is de specificatie voor de inschakelduur van dit apparaat?

A: 80% of ongeveer 42.000 keer/cycli

V. Wat gebeurt er als de poort een obstakel raakt?

A: Als de fotocellen niet zijn aangesloten of niet werken, bestaat het risico
dat de poort een obstakel raakt. In dat geval stopt de poort afhankelijk
van de blokkeerkracht die is ingesteld in het daarvoor bestemde menu.
Controleer de correcte werking van de fotocellen voordat u de installatie
voltooit.

Als de poort is voorzien van functionerende fotocellen en de poort sluit,
detecteert de fotocel het obstakel en stopt de poort, waarna deze weer
opengaat.

V. Hoe werkt de P9-instelling? Wanneer is deze instelling beschikbaar? Voor
welk commando?
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A:Indien ingeschakeld en u deze timer instelt, sluit de functie de poort na
de in het menu ingestelde tijd. De functie is alleen beschikbaar voor:
bediening via afstandsbediening of via de bedrade ingangen COM + 1Side
of COM + 2Side. Als er een obstakel tussen de fotocellen verschijnt, stopt
de poort en gaat weer open. De sluitprocedure start zodra het obstakel
uit de buurt van de fotocellen is.

V. Hoe werkt de P6-instelling? Wanneer is deze instelling beschikbaar? Voor
welk commando?

A.Deze automatische sluitvertragingis alleen beschikbaar als het commando
voor het openen van de poort afkomstig is van de bekabelde verbinding
COM + kaartlezer. Als er een obstakel tussen de fotocellen verschijnt, stopt
de poort en gaat weer open. De sluitprocedure start zodra het obstakel
uit de buurt van de fotocellen is.

Vereenvoudigde EU-conformiteitsverklaring

ONLINESHOP SRL verklaart dat de PNI MAB600 automatische dubbele
draaipoortopener voldoet aan de Richtlijn EMC 2014/30/EU, ROHS 2011/65/
EU en LVD 2014/35/EU. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring
is beschikbaar op het volgende internetadres:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informacje dotyczqce bezpiecznego montazu i uzytkowania

Nalezy uwaznie przeczytad instrukcje obstugi i przestrzegaé wszystkich
instrukcji instalacji i obstugi urzadzenia.

Niniejszy system automatycznego otwierania jest przeznaczony do montazu
na bramach skrzydtowych w domach, na parkingach lub w garazach.

Nieprawidtowo zainstalowany lub konserwowany system automatycznego
otwierania bram moze stanowic¢ zagrozenie dla uzytkownika i oséb w
poblizu.

Przed zainstalowaniem systemu automatycznego otwierania brama musi
by¢ prawidtowo zamontowana i musi sie swobodnie poruszaé w obu
kierunkach.

Brama musi by¢ zamontowana w miejscu, w ktérym podczas otwierania
i zamykania zachowana jest wystarczajaca przestrzen miedzy bramg a
sgsiednim budynkiem. Bramy skrzydtowe nie mogg otwieraé sie w miejscach
publicznych.

System automatycznego otwierania jest przeznaczony wytacznie do bram
przeznaczonych dla pojazdéw. Dla pieszych nalezy zapewnic osobng furtke.
Przejscie dla pieszych musi by¢ zlokalizowane w taki sposéb, aby osoby
nie miaty kontaktu z poruszajgcymi sie bramami skrzydtowymi.

Piesi nigdy nie moga przechodzi¢ przez obszar otwarcia bramy.

Przed instalacjg produktu lub wykonywaniem prac konserwacyjnych nalezy
odtaczyd zasilanie sieciowe.

Jesli przewdd elektryczny jest uszkodzony, nalezy go wymienié na nowy,
aby uniknaé zwarcia.

Nie nalezy prébowac recznie zatrzymywac bram w ruchu.

Okresowo sprawdzaj integralno$¢ mechanizméw systemu, zuzycie ramion
lub zawiasow, prawidtowe dziatanie fotokomoérek oraz stan przewodéw
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elektrycznych.

Uzywaj pilota tylko wtedy, gdy masz bezposrednig widoczno$é na brame.

Zawartos¢ opakowania
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No. |Opis Ilos¢

1 Silnik ramienia wysuwanego 2

2 Skrzynka sterownicza i Sruby mocujace 1

3 Lampa 2

4 Pilot zdalnego sterowania 2

5 Fotokomérka 2

6 Gumowy ogranicznik 1
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7 Sruba mocujgca gumowy ogranicznik 2
8 Klucz do recznego zwalniania blokady 2
9 Wspornik stupka i bramy 6
10 Wspornik obrotowy stupka 2
11 Sruby, nakretki, podktadki 8
12 Sruba z nakretka i podktadka 8
13 Sworzen widetkowy 4
14 Klips do gwozdzi 4
15 Wspornik obrotowy bramy 2
16 Klucz imbusowy (do regulacji ogranicznika 1
skoku)

Narzedzia wymagane do instalacji

N\ | O

\
\\

Electric drill Screwdriver set Electrical tape

and drill bits

Wire cutter G-Clamp
and stripper
=

/ S 4
\\.\_7 )
Socket set Spanner set Soldering iron Voltmeter
(recommended) (recommended)

Dane techniczne
Napiecie zasilania 230VAC+10%
Napiecie silnika 24V DC
Moc silnika 60W x 2
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Predkos$¢ obrotowa 100 rpm
Maksymalna dtugosc ramienia silnika 340 mm
Predkos¢ sitownika 2.4cm/s.
Maksymalny kat otwarcia bramy 110°
Czas pracy ciagtej 5min.

Maksymalny dopuszczalny ciezar

600 kg (300 kg/skrzydto
bramy)

Maksymalna dtugosc¢ skrzydta bramy 3m
Czestotliwo$¢ komunikacji radiowej (RF) | 433 MHz
Moc transmisji radiowej (RF) 10 mw
Stopien ochrony IP55
Temperatura pracy -26°C ~+80°C

Schemat instalacji

No. | Opis

1 Wspornik obrotowy stupka

2 Wspornik stupka
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Sworzen widetkowy

Klucz do recznego zwalniania

Wspornik bramy

Wspornik obrotowy bramy

Sruba

Klips na gwozdzie

O 0o N o o bW

Kabel zasilajacy
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No. | Opis

Skrzynka przytaczeniowa

Silnik lewy

Silnik prawy

Gumowy ogranicznik

Zamek elektromagnetyczny (opcjonalnie)

Fotokomorki

~N oo b W N

Klawiatura kontroli dostepu, czytnik kart RFID (opcjonalnie)
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8 Panel stoneczny (opcjonalnie)

9 Skrzynka sterownicza

10 | Pilot zdalnego sterowania

Ostrzezenie: zasilanie jest wymagane tylko z jednej strony (lewej lub prawej).

Wazne: Kabel zasilajacy nalezy umiesci¢ w rurce PCV (brak w zestawie),
ktérg nalezy zakopaé w ziemi, aby chronié ja przed kosiarkami i
podkaszarkami.

Etapy instalacji

Krok 1. Wyréwnaj wsporniki.

Ostrzezenie: Upewnij sie, ze wysoko$¢ montazu wspornika na stupku bramy
jest doktadnie taka sama, jak wysoko$¢ montazu wspornika na bramie.

Niedoktadne ustawienie tych dwéch wspornikdéw spowoduje wygiecie
ramienia silnika, co doprowadzi do jego uszkodzenia.

Ponadto zmniejszy sie sita ciggnaca i pchajaca brame, co spowoduije, ze
brama bedzie sie otwieraé z trudem, a nawet bedzie niemozliwa.

Znaczna réznica w wysokosci montazu moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
silnika i ramienia silnika.

T
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Krok 2. Zamontuj wsporniki.

No. | Opis

Wspornik stupka

1

2 Otwor na Srube, nakretke i podktadke
3 | Sruba
4

5

Wspornik obrotowy stupka/bramy

Wspornik bramy

Krok 3. Zamocuj ramie silnika.

1. Przymocuj staty koniec ramienia silnika do wspornika na stupku bramy,
a drugi koniec do wspornika na bramie.
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No. | Opis

Wspornik stupka

Wspornik bramy

Sworzen widetkowy

H 0N

Klips na gwozdzie

Podnies$ pokrywe i wt6z kluczyk do zamka. Obré¢ klucz 0 90 stopni zgodnie
zruchem wskazéwek zegara. Ta czynnos¢ odblokowuje silnik i umozliwia
reczne wysuwanie i wsuwanie preta. Aby powréci¢ do normalnego dziatania,
obré¢ klucz 0 90° w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara..

Krok 4. Przymocuj wsporniki do bramy.

W zaleznosci od kierunku otwierania bram, mozliwe sg dwa rodzaje montazu:
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A Otwierane do wewnatrz

B Otwierane na zewnatrz

Ostrzezenie: upewnij sie, ze bramy nie otwierajg sie na teren publiczny.

Bramy otwierane do wewnqtrz (pociggnij, aby otworzyc)

Pozycja montazu wspornikéw jest bardzo wazna. Aby okresli¢ pozadany
kat otwarcia, nalezy zapoznac sie z wymiarami na ponizszym rysunku.

Wartosci w kolumnach Ai B podane sg w mm. Na przyktad, jesli A wynosi
181 mm, a B 132 mm, kat otwarcia bramy wyniesie 100 stopni. Nalezy
okresli¢ punkt Srodkowy osi i zaznaczy¢ go.
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Pozycja montazu wspornikéw jest bardzo wazna. Aby okresli¢ pozadany
kat otwarcia, nalezy zapoznac sie z wymiarami na ponizszym rysunku.
Wartosci w kolumnach Ai B podane sg w mm. Na przyktad, jesli A wynosi
240 mm, a B 100 mm, kat otwarcia bramy wyniesie 90 stopni. Nalezy okresli¢

punkt Srodkowy osi i zaznaczyc go..
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. Zgodnie z ponizszym rysunkiem, wspornik obrotowy stupa jest
przymocowany do statego wspornika stupa pod okreslonym katem.
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A: Jesli zamontujesz wspornik blizej stupka bramy, kat otwarcia bramy
bedzie wiekszy.

B: Jesli zamontujesz wspornik dalej od stupka bramy, kat otwarcia bramy
bedzie mniejszy.

C: Jesli zamontujesz wspornik dalej po lewej stronie, kat otwarcia bramy
bedzie mniejszy.

C: Jeslizamontujesz wspornik dalej po prawej stronie, kat otwarcia bramy
bedzie wiekszy.

2. Otworz catkowicie brame i cofnij ramie silnika do najkrotszej pozyciji.
Umie$¢ wspornik blisko bramy i zaznacz jego potozenie..
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3. Zamknij catkowicie brame i maksymalnie wysun ramie silnika. Umies¢
wspornik bramy w zaznaczonym wczes$niej miejscu i sprawdz, czy jest on
prawidtowy. Wywier¢ otwory i zamocuj wspornik bramy..

Ostrzezenie: Przed wywierceniem otworéw w bramie zalecamy jej
zamkniecie i otwarcie, tj. skrécenie i wydtuzenie ramienia silnika, aby
upewnié sie, ze pozycja montazu wspornika na bramie jest prawidtowa.

a. Wywieré dwa otwory o $rednicy 10,2 mm w odlegtosci 60 mm od siebie.

b. Umies¢ wspornik na bramie w miejscu wywierconych otworéw.

c. Umies¢ wspornik silnika na wsporniku bramy i mocno dokre¢ go Srubami.
Uwaga: Sruby niezbedne do przymocowania wspornika do bramy nie sg
dotaczone ze wzgledu na rézna grubos¢ bram.

d. Wtéz sworzen i podktadki mocujace.

Instrukcja obstugi 263 Polski



Krok 5. Zamocuj wsporniki do stupa.

1. Zamocuj wsporniki stupéw za pomoca kotkéw lub poprzez spawanie.

p «  Wywier¢ w Scianie 4 otwory o
$rednicy 8 mm.

« Witbz 4 Sruby do betonu
(dotaczone do zestawu) w
otwory.

T
v

« Umies¢ i zabezpiecz wspornik
silnikaza pomoca dotaczonych
@ srub..

Uwaga: Jesli masz metalowe stupki, a nie $cienne, mozesz przyspawac
wsporniki stupkéw.

Regulacja otworu drenazowego
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1 | Uchwyt stupowy Otwér odptywowy wody
2 Uchwyt obrotowy stupowy Sworzen widetkowy
3 Klips mocowany na gwozdzie Kabel zasilajacy

Otwory odptywowe wody i przewdd zasilajgcy musza byc¢ skierowane w
dot.

Krok 6. Zamontuj gumowy korek.

Krok 7. Otwdrz bramy recznie.

Po wytaczeniu zasilania silnik mozna obstugiwa¢ za pomoca klucza
odblokowujacego znajdujacego sie w zestawie.
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Regulacja ogranicznika skoku

[
[

-

= = sy

Ograniczniki skoku zapobiegaja przekroczeniu przez silnik maksymalnego
wysuniecia lub wsuniecia. Potozenie obu ogranicznikédw mozna regulowad
tak, aby sitownik zatrzymat sie doktadnie w zadanym punkcie. Limity
wysuniecia i wsuniecia mozna ustawic zgodnie z potrzebami.

Gdy silnik pracuje i osigga punkt graniczny ustawiony przez ogranicznik
skoku, jednostka sterujaca natychmiast odcina zasilanie. W ten sposéb
silnik zatrzymuje sie w miejscu. Limity skoku sa tatwe w regulacji,a brama
automatycznie zatrzyma sie w zadanej pozycji dzieki tym ogranicznikom.

Przed regulacjg ogranicznika skoku nalezy upewnic sie, ze ramie silnika
jest catkowicie wsuniete, gdy brama jest catkowicie otwarta (w przypadku
bram otwieranych do wewnatrz) lub catkowicie zamknieta (w przypadku
bram otwieranych na zewnatrz).

Ograniczniki znajduja sie na spodniej stronie ramienia. Aby utatwié regulacje,
moze by¢ konieczne obrdcenie ramienia, aby uzyskac¢ dostep do $rub
ogranicznika.

Po zakonczeniu regulacji nalezy ustawic¢ ramie w prawidtowej pozycji. Do
regulacji wymagany jest kluczimbusowy (w zestawie). Pozycja ogranicznika
Ajest ustawiona fabrycznie, wiec nie ma potrzeby jej ponownej regulacji.
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Regulacja ogranicznika skoku dla bram otwieranych do wewngtrz

Gdy ramie jest catkowicie schowane, brama jest w pozycji otwartej. Gdy
ramie jest catkowicie wysuniete, brama jest w pozycji zamkniete;j.

Wyreguluj potozenie ogranicznika skoku B, aby ustawi¢ granice zamykania
bramy:

« Zamknij brame. Ramie silnika wysunie sie.

« Gdy brama jest catkowicie zamknieta, naci$nij przycisk pilota, aby
zatrzymad silnik.

« Zmierz dtugos$¢ preta. Maksymalna dtugos¢ preta wynosi 340 mm. Jesli
w Twoim przypadku, przy catkowicie zamknietej bramie, pret ma dtugos¢
300 mm, nalezy przesuna¢ ogranicznik skoku 0 40 mm do wewnatrz.

« Uzywajac klucza dotaczonego do opakowania, lekko poluzuj Srube
ogranicznika skoku i przesun ogranicznik do wewnatrz. Dokreé Srube z
powrotem.

« Brama zamknie sie teraz w pozycji ustawionej przez ogranicznik skoku.
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Regulacja ogranicznika skoku dla bram otwieranych na zewnqtrz

Gdy ramie jest catkowicie schowane, brama jest w pozycji zamknietej. Gdy
ramie jest catkowicie wysuniete, brama jest w pozycji otwartej.

Wyreguluj potozenie ogranicznika skoku B, aby ustawié limit otwarcia
bramy:

+ Otworz brame. Ramie silnika wysunie sie.
« Gdy brama jest catkowicie otwarta, nacisnij przycisk pilota, aby zatrzymac
silnik.

« Zmierz dtugos¢ preta. Maksymalna dtugosc¢ preta wynosi 340 mm. Jesli
w Twoim przypadku, przy catkowicie otwartej bramie, pret ma dtugosc
300 mm, nalezy przesunac ogranicznik skoku 0 40 mm do wewnatrz.

« Uzywajac klucza dotaczonego do opakowania, lekko poluzuj $rube
ogranicznika skoku i przesun ogranicznik do wewnatrz. Dokreé Srube z
powrotem.

« Brama otworzy sie teraz do pozycji ustawionej przez ogranicznik skoku.

Schemat podtqczenia ptyty gtownej

Parametry techniczne:
Napiecie zasilania jednostki sterujacej: 24 V. Mozliwo$¢ instalacji
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akumulatora zapasowego 24V (brak w zestawie).
Mozliwos¢ wspétpracy z bramami pojedynczymi i podwojnymi.

Obs{uga do 120 pilotow.

1. MOTOR 1: Brama wtérna, ktéra zamyka sie pierwsza i otwiera ostatnia.
Podtacz pierwszy niebieski przewdd (od lewej do prawej) do tego zacisku.

2. MOTOR 2 (DELAY): Brama gtéwna, ktdra otwiera sie pierwsza i zamyka
ostatnia. Podtgcz pierwszy czerwony przewéd (od lewej do prawej) do
tego zacisku.

Uwaga: Jesli masz tylko jedng brame, podtacz ja do zacisku OPOZNIENIE
SILNIKA 2.

3.2SIDE: do podtaczenia dowolnego urzadzenia zewnetrznego sterujacego
podwdjnymi bramami (przekaznik nie jest zasilany).

4. COM: do podtaczenia masy urzadzen zewnetrznych.

5. 1SIDE: do podtaczenia dowolnego urzadzenia zewnetrznego sterujacego
pojedyncza brama (przekaznik nie jest zasilany).
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6. SWIPE CARD: do podtaczenia dowolnego urzadzenia zewnetrznego
sterujacego otwieraniem bramy (przekaznik nie jest zasilany).

7. COM: do podtaczenia masy urzadzen zewnetrznych.
8. IR: do podtaczenia czujnika fotoelektrycznego.

9. Wyjscie 12 V: do podtaczenia czujnika fotoelektrycznego (wyjscie DC
<200 mA)

10. Ztagcze akumulatora 24 V: do podtaczenia akumulatora zapasowego (+)
11. Ztgcze akumulatora 24 V: do podtaczenia akumulatora zapasowego (-)

12. Wyjscie 24V DC: do podtaczenia urzadzenia zewnetrznego, takiego jak
czujnik fotoelektryczny, maksymalny pobér pradu 1 A

13. GND: do podtaczenia masy urzadzen zewnetrznych

14. Wyjscie 24V DC: do podtaczenia lampy ostrzegawczej (+)

15. Wyjscie 24 V DC: do podtgczenia lampy ostrzegawczej (-)

16. LOCK(NF): zacisk NF, do podtaczenia zamka elektromagnetycznego
17. COM (NF): do podtaczenia masy zamka.

18. LOCK(NA): zacisk NO, do podtaczenia elektromagnesu.

19. GND: do podtaczenia masy systemu alarmowego.

20. SP: Wyjscie alarmowe 24V DC. 21. AC 24 V: do podtaczenia transformatora.
22. Wyswietlacz cyfrowy: do wyswietlania danych.

23. INC+: stuzy do zwiekszania wartosci podczas ustawien.

24. FUN: stuzy do zapisywania ustawien.

25. DEC-: stuzy do zmniejszania wartosci podczas ustawien.

26. Przycisk parowania do dodawania/usuwania pilotow.
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27. ANT i GND: stuza do podtaczenia anteny.

Pilot

Przycisk 1: do otwierania pojedynczej bramy (SILNIK 2)
Przycisk 2: do otwierania podwéjnej bramy (SILNIK 1i SILNIK 2)
Przycisk 3: aktywuje wyjscie alarmowe

Parowanie pilota

Naci$nij przycisk LEARN na ptycie gtownej przez 1 sekunde, dioda LED na
ptycie gtéwnej zgasnie, co oznacza wejscie w tryb uczenia.

Nacisnij dowolny przycisk pilota przez ponad 2 sekundy; Na wyswietlaczu
cyfrowym ptyty gtéwnej pojawi sie numer pilota, a dioda LED na ptycie
gtébwnej zamiga 4 razy, po czym rozlegnie sie krotki sygnat dzwiekowy.
Pilot zostat pomyslnie zaprogramowany.

Uwaga: Jesli po nacisnieciu przycisku LEARN system nie odbierze sygnatu
przez 5 sekund, dioda LED zaswieci sig, a system wyjdzie z trybu parowania.

Usuwanie pilota

Naciénij i przytrzymaj przycisk LEARN na ptycie gtownej przez 5 sekund.
Rozlegnie sie krotki sygnat dzwiekowy, a dioda LED zaswieci sie,
potwierdzajac usuniecie pilota.
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Podtgczanie przycisku dostepu

B | @ 1sioE

)|

®
=

.:| () 2SIDE
| NIOLS
.:| (© 12v

Podtacz przycisk dostepu do zaciskow 2SIDE i COM.

Jesli chcesz sterowac tylko jedng brama (MOTOR 2), podtacz urzadzenie
dostepu do zacisku 5, 1SIDE.

Podtgczanie klawiatury dostepu

POOOD®E
o i o

Podtacz klawiature kontroli dostepu do zaciskdow 9, 12 Vi 4, COM, aby ja
zasilic.

Podtacz klawiature kontroli dostepu do zaciskéw 6, PRZESUN KARTE i 4,
COM, jesli chcesz sterowad pojedynczg brama.
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Podtgczanie czujnika fotoelektrycznego

LI
ONONOROCXGROXO)
i i e
|
Jumper ——{s=x |
OUT El
|V|$|COM— El
: X
RX

Podtacz fotokomérke do zaciskéw 9, 12 Vi 4, COM, aby j3 zasilié.
Podtacz do zacisku 9, 12V ,,+” czujnika fotokomorki (RX i TX).
Podtacz do zacisku 4, COM ,,-” czujnika fotokomérki (RX i TX).
Podtacz do zacisku 8, IR, wyjscie ,,OUT” czujnika fotoelektrycznego.

Podtacz do zacisku 7, COM, wyjscie ,,COM” czujnika fotoelektrycznego.

Podtgczanie lampki kontrolnej

L o24v £
b s O 5§28
BATT| 3 3 e 839
@ @ @ @3 @ @ e @ ®
o o o i
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Connect the lamp to terminals 14 + and 15 -.

Podtgczenie zamka elektromagnetycznego

B com?
B | @ LocknNA

[ )
L ) ——

Podtacz czerwony przewdd zamka elektromagnetycznego do zacisku 16,
LOCK NF.

Podtacz niebieski przew6d zamka elektromagnetycznego do zacisku 17,
COM.

Opis funkcji ptyty gtownej

Wtqgczanie urzqdzenia

Po wtaczeniu zasilania wyswietlacz cyfrowy przeprowadzi autotest od 00
do 99, ktéremu towarzyszy sygnat dZzwiekowy. Gdy system przejdzie w
tryb normalnej pracy, zaswieci sie dioda LED, a sygnat dZwiekowy ustanie.

Menu

Nacisnij i przytrzymaj przycisk FUN, az na ekranie pojawi sie symbol PO.
Wszedtes do menu ustawien. Uzyj przyciskédw INC+ i DEC-, aby poruszac
sie po menu lub zwiekszac i zmniejszac wartosci liczbowe. Nacisnij przycisk
FUN, aby zapisaé ustawienia. Ustyszysz dZzwiek potwierdzenia. Po zapisaniu
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danych na ekranie nadal bedzie wyswietlane menu, w ktérym dokonano
ostatnich ustawien. Aby przej$¢ do nastepnego menu, nacisnij przyciski
INC+ i DEC-, aby poruszac sie po menu, oraz przycisk FUN, aby wejs¢ do
zadanego menu.

Po ustawieniu wartosci PO i naci$nieciu przycisku FUN w celu jej zapisania,
na ekranie nadal bedzie wyswietlany symbol P0. Aby wej$¢ do menu P1,
nacisnij przycisk INC+, na ekranie pojawi sie symbol P1, a nastepnie symbol
FUN, aby przej$¢ do ustawien P1.

PO - Ustawienie czasu tagodnego startu

Dostepne opcje od 0 do 3 s. Warto$¢ 0 wytacza te funkcje. Uzyj przycisku
INC+, aby zwiekszy¢ warto$¢ o jedna jednostke, i DEC-, aby jg zmniejszyc.
Nacisnij przycisk FUN, aby zapisa¢ dane. Domyslna wartos$¢ fabryczna to
2 sekundy.

P1 - Powolne zatrzymanie silnika 1

Dostepne opcje od 0 do 20. Po wybraniu wartosci naci$nij przycisk FUN,
aby zapisa¢ dane. Domyslna warto$c fabryczna to 6.

P2 - Szybkie zatrzymanie silnika 1

Dostepne opcje od 0 do 20. Po wybraniu wartosci naci$nij przycisk FUN,
aby zapisa¢ dane. Domyslna wartosc¢ fabryczna to 10.

P3 - Powolne zatrzymanie silnika 2

Dostepne opcje od 0 do 20. Po wybraniu wartosci nacisnij przycisk FUN,
aby zapisa¢ dane. Domyslna wartosc¢ fabryczna to 6.

P4 - Szybkie zatrzymanie silnika 2.

Dostepne opcje od 0 do 20. Po wybraniu wartosci naci$nij przycisk FUN,
aby zapisac¢ dane. Ustawienie fabryczne to 10.

P5 - Ustawienie czasu pracy napedu z duzq predkosciq
Dostepne opcje od 0 do 33 sekund. ,,0” oznacza prace bez duzej predkosci,
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brama bedzie otwierana z matg predkoscia. Po wybraniu wartosci nacisnij
przycisk FUN, aby zapisac¢ dane. Ustawienie fabryczne to 5 sekund.

P6 - OpdzZnienie automatycznego zamykania po poleceniu otwarcia bramy
z urzqdzenia kontroli dostepu

Dostepne opcje od 0 do 99 sekund. Ustawienie fabryczne to 10 sekund, co
oznacza, ze po poleceniu otwarcia bramy zamkna sie automatycznie po
10 sekundach. Opcja 0 oznacza, ze bramy nie zamkna sie automatycznie.

P7 - Ustawianie czasu otwierania bram podwdéjnych

Dostepne opcje od 0 do 10 sekund. ,,0” oznacza, ze bramy podwéjne
otwieraja sie jednoczesnie. , 1” oznacza, ze silnik 1 zaczyna sie otwierac 1
sekunde przed silnikiem 2. Po wybraniu wartosSci nacisnij przycisk FUN,
aby zapisac dane. Ustawienie fabryczne to 2 sekundy.

P8 - Ustawianie czasu zamykania bram dwuskrzydtowych

Dostepne opcje od 0 do 10 sekund. ,,0” oznacza, ze bramy dwuskrzydtowe
zamykaja sie jednoczesnie. ,, 1” oznacza, ze silnik 1 rozpoczyna zamykanie
1 sekunde przed silnikiem 2. Po wybraniu wartosSci naci$nij przycisk FUN,
aby zapisac¢ dane. Ustawienie fabryczne to 2 sekundy.

P9 - Opdznienie automatycznego zamykania (bez podtgczonego terminala
kontroli dostepu)

Po otwarciu brama zamknie sie automatycznie zgodnie z ustawionym
czasem. Dostepne opcje od 0 do 99 sekund. Opcja 0 oznacza, ze bramy nie
zamkna sie automatycznie. Ustawienie fabryczne to 0.

PA - Ustawianie sygnatu sterujgcego lampg/alarmu
Dostepne opcjeod 0 do 3.

0-alarm w trybie monostabilnym, lampa Swieci nieprzerwanie do momentu
zamkniecia bramy (~30 s), a nastepnie gasnie.

1-alarm w trybie monostabilnym, lampa miga tylko podczas pracy bramy.
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2 - alarm jest w trybie bistabilnym, a lampa bedzie migac¢ nieprzerwanie
do momentu zamkniecia bramy (~30 s), a nastepnie zgasnie.

3 - alarm jest w trybie bistabilnym, a lampa bedzie miga¢ tylko podczas
pracy bramy.

Po wybraniu wartosci nacisnij przycisk FUN, aby zapisac¢ dane. Ustawienie
fabryczne to 0.

Pb - Ustawianie czasu dziatania zamka elektromagnetycznego

Dostepne opcjeod 0 do 5.
0 - oznacza brak sygnatu wyjsciowego zamka

1- oznacza, ze drzwi pozostajg otwarte przez 1 sekunde, a nastepnie sie
blokuja

5 - oznacza, ze drzwi pozostajg otwarte przez 5 sekund, a nastepnie sie
blokuja

Ustawienie fabryczne to 2 sekundy.

Ostrzezenie: Otwarcie bramy zostanie opdznione o 0,5 sekundy, aby
umozliwi¢ odblokowanie zamka elektromagnetycznego.

PC - Ustawienia przyciskow pilota

Dostepne opcjeod 0 do 3.

0 - wszystkie przyciski sg nieaktywne

1- Przyciski 1i3 sg aktywne. Sterowanie bramga pojedyncza
2 - Przyciski 2 i 3 sg aktywne. Sterowanie brama podwdjna.

3 - Przyciski 1, 2 i 3 sg funkcjonalne. Sterowanie bramg podwéjng lub
pojedyncza.
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Pd - Wybér typu terminala IR

Opcje: 0 (NC) -1 (NO).

Ustawienie domyslne: 1 (NO).

PE - Wybor typu bramy

Opcje: 0 (bramy podwéjne, dwa silniki) - 1 (brama pojedyncza, jeden silnik).
PF - Wybér kategorii bramy

Opcje: 0 (brama wspélna) - 1 (brama ciezka).

Uwaga: jesli wybrano brame wsp6lna, ustaw warto$¢ 20 w menu P1, P2,
P3 lub P4.

Ustawienie fabryczne: 0 (brama wspélna).

Po - Reset

Powrét do wartosci fabrycznych. Po wybraniu wartosci nacisnij przycisk
FUN

Identyfikacja kierunku silnika

Gdy silnik pracuje, jesli dioda LED $wieci na niebiesko, silnik jest w trybie
otwierania. Je$li dioda LED Swieci na czerwono, silnik jest w trybie
zamykania.

Czesto zadawane pytania i odpowiedzi

P: Akumulator jest podtgczony bezposrednio do ztqczy 10i 11 ptytki? Jaki
typ akumulatora jest kompatybilny? Czy ptytka moze tadowaé akumulator?

O: Dwa akumulatory 12 V 7 Ah, 9 Ah lub inne podobne lub wieksze
akumulatory mozna podtaczy¢ szeregowo bezposrednio do ztaczy na
ptytce. Po podtaczeniu ptytki do zrédta zasilania 230 V akumulator bedzie
tadowany. W przypadku zaniku zasilania 230 V akumulator bedzie zasilat
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ptytke/system otwierania bramy.

P: Jaki jest schemat potgczen czujnikéw podczerwieni/fotokomérek (ztgcza
3,4,5)?

0: Ponizej znajduje sie schemat potaczen.

P: Do czego stuzy ztgcze 12?

O: Port 10 to zacisk zasilania o napieciu wyj$ciowym okoto 24-27 V.

P: Ptyta gtéwna ma 2 ztgcza: COM i GND. Czy sq one takie same?

0: Tak, COM=GND

P: Jak dziatajq porty wejsciowe 3 i 5? Jaki typ urzqdzenia zewnetrznego
moze sterowac bramgq?

O: Porty 3,4, 5 stuzg do wprowadzania polecen otwierania zinnych urzadzen
zewnetrznych, takich jak: przycisk otwierania, modut GSM, odbiornik
zewnetrzny, klawiatura zewnetrzna itp.

Port 3 --- 2 SIDE, co oznacza, ze urzadzenie zewnetrzne podtaczone do
tego portu moze sterowac cyklem otwierania-zatrzymywania-zamykania
bramy.

Port4-- COM

Port5-- 1 SIDE, co oznacza, ze urzadzenie zewnetrzne podtaczone do tego
portu moze sterowac cyklem otwierania-zatrzymywania-zamykania bramy
dla pojedynczej bramy (dla pieszych).

Polecenie na tych potaczeniach: COM-2Side, COM-1Side moze by¢ wydane
tylko przez przekaznik bez napiecia (ktéry zamyka obwod).

P: Czy istnieje réznica miedzy wejsciem na porcie 3 a wejSciem na porcie
6? Jakiego typu urzqdzenie mozna podtgczyc do portu 6?

0: Wejscie ,,dwustronne” stuzy do podtaczenia wielu urzadzern zewnetrznych,
ktére beda sterowac obiema bramami. Wejscie na porcie 6 ,,Przesuniecie
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karty” moze odbieraé polecenia z terminala czytnika kart, klawiatury
przewodowej i sterowad tylko obiema bramami z oddzielnym op6Znieniem
samozamykania.

Polecenie na tych potaczeniach COM-Swipe moze by¢ wydane tylko przez
niezasilany przekaznik (ktéry zamyka obwod).

P: Jak dziatajq porty wyjsciowe 16 i 18? Potrzebujemy na przyktad zaciskow
NF i NA oraz schematu potgczen.

O: Porty 16 i 18 s3 przeznaczone do podtaczenia zasuw, rygli lub
elektromagneséw zamykajacych drzwi/brame 24 V.

COM + port 16 = wyjsScie 24 V tylko po wyzwoleniu
COM + port 18 = ciggte 24 V, ktdre zostanie roztagczone po wyzwoleniu

P: Do czego odnosi sie menu: ,,Pb - Ustawienie czasu dziatania zamka
elektromagnetycznego drzwi”? Do czego ono stuzy?

0: Oznacza to czas dziatania zamka dla wyjs¢ 16 18.

P: Jaka jest specyfikacja cyklu pracy tego urzqdzenia?
0:80% lub okoto 42000 cykli

P: Co sie stanie, jesli brama natrafi na przeszkode?

0: Jesli fotokomoérki nie sa podtaczone lub nie dziataja, istnieje ryzyko, ze
brama natrafi na przeszkode. W tym momencie brama zatrzyma sie zgodnie
z sitg blokady ustawiong w dedykowanym menu. Przed zakonczeniem
instalacji nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania fotokomérek.

Jeslibrama ma zainstalowane sprawne fotokomorki i brama sie zamknie,
fotokomoérka wykryje przeszkode i zatrzyma brame, ktéra ponownie sie
otworzy.

P: Jak dziata ustawienie P9? Kiedy to ustawienie jest dostepne? Dla jakiego
polecenia?
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0: Jesli funkcja jest wtgczona i ustawisz ten timer, funkcja zamknie brame
po uptywie czasu skonfigurowanego w menu. Funkcja dostepna jest tylko
dla: sterowania zdalnego lub poprzez wejscia przewodowe COM + 1Side
lub COM +2Side. Jesli miedzy fotokomdrkami pojawi sie przeszkoda, brama
zatrzyma sie i ponownie otworzy. Procedura zamykania rozpocznie sie
natychmiast po usunieciu przeszkody z fotokomérek.

P. Jak dziata ustawienie P6? Kiedy to ustawienie jest dostepne? Dla jakiego
polecenia?

0: To automatyczne opdznienie zamykania jest dostepne tylko wtedy, gdy
polecenie otwarcia bramy pochodzi z potaczenia przewodowego COM +
przesuniecie karty. Jesli miedzy fotokomoérkami pojawi sie przeszkoda,
brama zatrzyma sie i ponownie otworzy. Procedura zamykania rozpocznie
sie natychmiast po usunieciu przeszkody z fotokomérek.

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

ONLINESHOP SRL os$wiadcza, ze automatyczny naped do bram
dwuskrzydtowych PNI MAB600 jest zgodny z dyrektywami EMC 2014/30/
UE, ROHS 2011/65/UE i LVD 2014/35/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci
UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Informatii privind instalarea si utilizarea in siguranta

Cititi cu atentie manualul si respectati toate instructiunile de instalare si
utilizare ale dispozitivului.

Acest sistem de deschidere automatizata este destinat instalarii pe porti
batante pentru locuinte, parcari sau garaj.

Sistemele de deschidere automatizata a portilor proiectate, instalate sau
intretinute necorespunzator pot reprezenta un risc pentru utilizator si
pentru persoanele din apropiere.

Poarta trebuie instalata corespunzator si trebuie sa se miste liberin ambele
directii inainte de instalarea sistemului de deschidere automatizata.

Poarta trebuie instalata intr-o locatie unde exista suficient spatiu intre
poarta si structura adiacenta in timpul deschiderii si inchiderii. Portile
batante nu trebuie sa se deschida in zone cu acces public.

Sistemul de deschidere automatizata este destinat utilizarii numai pe porti
folosite pentru vehicule. Pietonii trebuie sa aiba o poarta de acces separata.
Accesul pietonal trebuie amplasat astfel incat persoanele sa nu vina in
contact cu portile batante in miscare.

Pietonii nu trebuie niciodata sa traverseze zona de deschidere a portilor.

Intrerupeti sursa de curent generala inainte de instalarea produsului sau
de lucrari de intretinere aduse acestuia.

In cazul in care cablul electric este deteriorat, inlocuiti-l cu un cablu nou
pentru a evita producerea unui scurt circuit.

Nu incercati sa opriti manual portile in timp ce sunt in miscare.

Verificati periodic integritatea mecanismelor sistemului, uzura bratelor
sau a balamalelor, functionarea corecta a fotocelulelor, starea cablurilor
electrice.

Folositi telecomanda doar cand aveti vizibilitate directa asupra portilor.
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Continutul pachetului
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Nr. Descriere Nr. bucati
1 Motor cu brat extensibil 2
2 Cutie de control cu suruburi de fixare 1
3 Lampa 1
4 Telecomanda 2
5 Fotosenzor 2
6 Opritor din cauciuc 1
7 Surub fixare opritor din cauciuc 2
8 Cheie pentru deblocare manuala 2
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9 Suport fix pentru stalp si poarta

10 Suport pivotant pentru stalp

11 Suruburi, piulite, saibe

12 Surub cu piulita si saiba

13 Stift tip clevis

14 Agrafa tip cui

15 Suport pivotant pentru poarta

16 Cheie imbus (pentru reglare limitator de cursa)

Scule necesare instalarii

NEC %}

. [ O I N N I - RN R

Masina de gaurit Set surubelnite Izolirband Cleste pentru Mini menghina
si burghie cabluri
/ S|
\\.\_7 )
Set chei Set chei Ciocan de lipit Voltmetru
tubulare (recomandat) (recomandat)
Specificatii tehnice
Tensiune de alimentare 230VAC+10%
Tensiune motor 24V DC
Putere motor 60W x 2
Viteza de rotatie 100 rpm
Lungime maxima a bratului motor 340 mm
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Viteza de extindere a bratului motor 2.4 cm/sec.

Unghiul maxim de deschidere al portii 110°

Timp de functionare continua 5 min.

Greutate maxima suportata 600 kg (300 kg/foaia de
poarta)

Lungime maxima foaie de poarta 3 metri

Frecventa comunicare RF 433 MHz

Putere de transmisie RF 10 mW

Clasa de protectie la apa IP55

Temperatura de lucru -26°C ~+80°C

Schema de instalare

Nr | Descriere

Suport pivotant pentru stalp

1

2 Suport fix pentru stalp
3 Stift tip clevis
4

Cheie pentru deblocare manuala
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Suport fix pentru poarta

Suport pivotant pentru poarta

Surub

Agrafa tip cui

O |0 | N oo U»n

Cablu de alimentare

@r

Descriere

=
—

Cutie de jonctiune

Motor stanga

Motor dreapta

Opritor din cauciuc

Yala electromagnetica (optional)

Fotocelule

Tastatura de control acces, Citiror card RFID (optional)

Panou solar (optional)

O 0 | N oo ;| b W N

Cutie de control
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10 | Telecomanda

Atentionare: alimentarea este necesara doar pe o parte (stanga sau dreapta).

Important: Cablul de alimentare trebuie introdus intr-un tub PVC (neinclus)
si trebuie ingropat in pamant pentru a-l proteja de masini de tunsiarba
si trimmere cu fir.

Pasi de instalare

Pasul 1. Aliniere suporti.

Atentionare: Asigurati-va ca inaltimea de instalare a suportului de pe stalpul
portii este exact aceeasi cu inaltimea de instalare a suportului de pe poarta.

Nealinierea perfecta a acestor doi suporti va face ca bratul motorului sa
se curbeze, ducand la defectiune.

De asemenea, forta de tragere si de impingere a portii va fi redusa, cauzand
deschiderea cu dificultate a portilor sau chiarimposibilitatea de deschidere
alor.

O diferenta semnificativa de inaltime de instalare poate duce la defectarea
motorului si a bratului motor.

() \
N\
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Pasul 2. Fixare suporti.

Nr. | Descriere

Suport fix pentru stalp

1

2 Orificiu pentru surub, piulita, saiba
3 Surub
4

5

Suport pivotant pentru stalp/poarta

Suport fix pentru poarta

Pasul 3. Fixare brat motor.

1. Fixati capatul fix al bratului motor de suportul de pe stalpul portii si
capatul mobil de suportul de pe poarta.
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Nr. | Descriere

Suport fix pentru stalp

Suport fix pentru poarta
Stift tip clevis

H 0N

Agrafa tip cui

Ridicati capacul siintroduceti cheia in locasul dedicat. Rotiti cheia la 90 de
gradein sensul acelor de ceasornic. Aceasta actiune deblocheaza motorul
si permite extinderea si retragerea manuala a tijei. Pentru a reveni la
functionarea normala, rotiti cheia la 90° in sens invers acelor de ceasornic.

Pasul 4. Fixare suporti pe poarta.

Sunt posibile doua tipuri de instalare in functie de directia de deschidere
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a portilor:

&

Proprietatea dvs. Proprietatea dvs.

A B

A Deschidere spre interior

B Deschidere spre exterior

Atentionare: asigurati-va ca portile nu se deschid spre domeniul public.

Deschidere porti spre interior

Pozitia de instalare a suportilor este foarte importanta. Faceti referire la
dimensiunile din imaginea de mai jos pentru a determina unghiul de
deschidere dorit.

Valorile din coloanele A si B sunt exprimate in mm. De exemplu, daca A este
de 181 mm si B este de 132 mm, unghiul de deschidere al portii va fi de 100
grade. Determinati punctul central al axei si marcati-l.
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R

B 262 210 163 118 97 223 191 132

100°

Pozitia de instalare a suportilor este foarte importanta. Faceti referire la
dimensiunile din imaginea de mai jos pentru a determina unghiul de
deschidere dorit. Valorile din coloanele A si B sunt exprimate in mm. De
exemplu, daca A este de 240 mm si B este de 100 mm, unghiul de deschidere
al portii va fi de 90 grade. Determinati punctul central al axei si marcati-l.
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A 70 92 115 138 162 187 213 240

[ B 280 | 256 | 231 206 180 155 128 100
D 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90° 90°

1. Conform imaginii de mai jos, suportul pivotant pentru stalp se fixeaza
de suportul fix pentru stalp intr-un anumit unghi.

T L "3 | Z g;%. E’Q

181.5

0
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A: Daca fixati suportul mai aproape de stalpul portii, unghiul de
deschidere al portilor va fi mai mare.

B: Daca fixati suportul mai departe de stalpul portii, unghiul de
deschidere al portilor va fi mai mic.

C: Daca fixati suportul mai spre stanga, unghiul de deschidere al portilor
va fi mai mic.

C: Daca fixati suportul mai spre dreapta, unghiul de deschidere al portilor
va fi mai mare.

2. Deschideti complet poarta si retrageti bratul motorului pana la pozitia
ce mai scurta. Sprijiniti suportul pe poarta si marcati pozitia lui.
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3.Inchideti complet poarta si extindeti la maxim bratul motorului. Pozitionati
suportul pentru poarta in locul marcat anterior si verificati daca pozitia
este corecta. Faceti gauri si fixati suportul de poarta.

Atentionare: inainte de a face gauri in poarta, recomandam inchiderea si
deschiderea portii, adica scurtarea si extinderea bratului motorului pentru
ava asigura ca pozitia de instalare a suportului pe poarta este corecta.

a. Faceti doua gauri cu un diametru de 10.2 mm, la o distanta de 60 mm
intre ele.

b. Pozitionati suportul pe poarta in locul unde ati facut gaurile.

c. Pozitionati suportul pentru motor pe suportul pentru poarta si strangeti
bine cu suruburi. Nota: suruburile neceare pentru fixarea suportului de
poarta nu suntincluse datorita grosimilor diferite pe care le pot avea portile.

d. Introduceti stiftul si saibele de fixare.
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Pasul 5. Fixare suporti pe stalp.

1. Fixati suportul fix pe stalp cu dibluri sau prin sudura.

« Faceti in zid 4 gauri cu un
diametru de 8 mm.
+ Introducetiin gauri 4 dibluri de
beton (incluse in pachet).
=" . Pozitionati si fixati cu
suruburile incluse suportul
pentru motorul cu piston.

Nota: In cazulin care aveti stalpi metalici si nu de zid, puteti suda suportul
de stalp.

Reglare unghi orificiu de drenaj
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1 | Suportstalp 4 | Orificiu pentru drenaj apa

2 | Suport pivotant stalp 5 | Stifttip clevis

3 | Agrafatip cui 6 | Cablualimentare

Orificiile de drenaj apa si cablul de alimentare trebuie sa fie orientate in
jos.

Pasul 6

Instalare opritor din cauciuc.

Pasul 7. Deschidere manuala a portilor.

Cand lipseste alimentarea, motorul poate fi actionat folosind cheia de
deblocare din pachet.

Reglare limitator de cursa
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Limitatoarele de cursa impiedica motorul sa depaseasca lungimea maxima
de extindere sau retragere. Pozitia celor doua limitatoare poate fi ajustata
astfelincat actuatorul sa se opreasca exact in punctul stabilit. Puteti seta
limitele de extindere si de retragere dupa necesitatile dumneavoastra.

—

Atunci cand motorul functioneaza si ajunge in punctul limita stabilit de
limitatorul de cursa, unitatea de control opreste alimentarea imediat.
Astfel, motorul se opreste pe loc. Limitatoarele de cursa sunt usor de reglat,
iar poarta se va opri automat in pozitia dorita datorita acestor limitatoare.

Inainte de reglarea limitatorului de cursa, asigurati-va ca bratul motorului
este complet retras atunci cand poarta este total deschisa (pentru portile
cu deschidere spre interior) sau complet inchisa (pentru portile cu deschidere
spre exterior).

Limitatoarele sunt amplasate pe partea inferioara a bratului. Pentru a
realiza reglajul mai usor, este posibil sa fie necesar sa intoarceti bratul
astfelincat suruburile limitatorului sa fie accesibile.

Dupa finalizarea reglajului, readuceti bratul in pozitia corecta. Pentru
ajustare este necesara cheia imbus (inclusa). Pozitia limitatorului A este
setata din fabrica, prin urmare nu trebuie reglata din nou.
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Reglare limitator de cursa pentru portile cu deschidere spre interior

Cand bratul este complet retras, poarta este in pozitia deschisa. Cand
bratul este complet extins, poarta este in pozitia inchisa.

Reglati pozitia limitatorului de cursa B pentru a stabili limita de inchidere
a portii:
« Inchideti portile. Bratul motorului se va extinde.

+ Cand portile sunt complet inchise, apasati telecomanda pentru a opri
motorul.

+ Masurati lungimea tijei. Lungimea maxima a tijei este de 340mm. Daca,
in cazul dumneavoastra, cu portile complet inchise, tija are o lungime de
300mm, trebuie sa mutati limitatorul de cursa cu 40mm spre interior.

« Cu ajutorul cheiiimpus din pachet, desfaceti putin surubul limitatorului
de cursa si glisati limitatorul spre interior. Strangeti surubul la loc.

« Acum, poarta se vainchide in pozitia stabilita de limitatorul de cursa.
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Reglare limitator de cursa pentru portile cu deschidere spre exterior

Cand bratul este complet retras, poarta este in pozitia inchisa. Cand bratul
este complet extins, poarta este in pozitia deschisa.

Reglati pozitia limitatorului de cursa B pentru a stabili limita de deschidere
a portii:
+ Deschideti portile. Bratul motorului se va extinde.

+ Cand portile sunt complet deschise, apasati telecomanda pentru a opri
motorul.

+ Masurati lungimea tijei. Lungimea maxima a tijei este de 340mm. Daca,
in cazul dumneavoastra, cu portile complet deschise, tija are o lungime de
300mm, trebuie sa mutati limitatorul de cursa cu 40mm spre interior.

« Cu ajutorul cheii impus din pachet, desfaceti putin surubul limitatorului
de cursa si glisati limitatorul spre interior. Strangeti surubul la loc.

« Acum, poarta se va deschide in pozitia stabilita de limitatorul de cursa.

Diagrama conexiuni pe placa de baza

Parametri tehnici:

Tensiune de alimentare a unitatii de control: 24 V. Se poate instala o
baterie de backup de 24V (nu este inclusa).
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Poate functiona cu porti duble sau simple.
Suporta maxim 120 telecomenzi pentru controlul de la distanta.

1.MOTOR 1: Poarta secundara, care se inchide prima si se deschide ultima.
Conectati la acest terminal primul fir albastru (de la stanga la dreapta).

2.MOTOR 2 (DELAY): Poarta principala, care se deschide prima si se inchide
ultima. Conectatila acest terminal primul fir rosu (de la stanga la dreapta).

Atentionare: Daca aveti o singura poarta, conectati-o la terminalul MOTOR
2 DELAY.

3. 2 SIDE: pentru conectarea oricarui dispozitiv extern care controleaza
porti duble (releu ne-energizat).

4. COM: pentru conectarea impamantarii dispozitivelor externe.

5.1 SIDE: pentru conectarea oricarui dispozitiv extern care controleaza o
singura poarta (releu ne-energizat).

6. SWHIPE CARD: pentru conectarea oricarui dispozitiv extern care
controleaza deschiderea portii (releu ne-energizat).

7. COM: pentru conectarea impamantarii dispozitivelor externe.
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8. IR: pentru conectarea senzorului fotoelectric.

9. lesire 12V: pentru conectarea senzorului fotoelectric (iesire curent
continuu <200mA)

10. Conexiune baterie 24V: pentru conectarea unei baterii de backup (+)
11. Conexiune baterie 24V: pentru conectarea unei baterii de backup (-)

12. lesire 24V DC: pentru conectarea unui dispozitiv extern, cum ar fi senzor
fotoelectric, consum maxim 1A

13. GND: pentru conectarea impamantarii dispozitivelor externe

14. lesire 24V DC: pentru conectarea lampii de avertizare (+)

15. lesire 24V DC: pentru conectarea lampii de avertizare (-)

16. LOCK(NF): terminal NF, pentru conectarea yalei electromagnetice
17. COM (NF): pentru conectarea impamantarii yalei.

18. LOCK(NA): terminal NA, pentru conectarea unui electromagnet de
retinere.

19. GND: pentru conectarea impamantarii sistemului de alarma.
20. SP: lesire alarma 24V DC.

21. AC 24V: pentru conectarea transformatorului.

22. Display digital: pentru afisarea datelor.

23. INC+: folosit pentru cresterea valorilor in timpul setarilor.

24. FUN: este pentru salvarea setarilor.

25. DEC-: folosit pentru descresterea valorilor in timpul setarilor.
26. Buton de imperechere pentru adaugare/stergere telecomenzi.

27. ANT si GND: folosit pentru conectare antena.

Telecomanda

Butonul 1: pentru a deschide o poarta singura (MOTOR 2)
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Butonul 2: pentru a deschide o poarta dubla (MOTOR 1 si MOTOR 2)
Butonul 3: actioneaza iesirea de alarma

Imperecherea unei telecomenzi

Apasatitimp de o secunda butonul LEARN pe placa de baza, LED-ulindicator
de pe placa de baza se va stinge, ceea ce inseamna ca ati intrat in modul
deinvatare.

Apasati orice tasta de pe telecomanda pentru mai mult de 2 secunde; pe
ecranul digital de pe placa va fi afisat numarul telecomenzii, iar LED-ul
indicator de pe placa va clipi de 4 ori urmat de un sunet scurt. Telecomanda
afostinvatata cu succes.

Nota: Daca dupa ce apasati tasta LEARN, sistemul nu primeste nici un
semnal timp de 5 secunde, indicatorul LED se va aprinde si sistemul vaiiesi
din modul de imperechere.

Stergerea unei telecomenzi

Tineti apasat timp de 5 secunde butonul LEARN de pe placa de baza, seva
auzi un sunet scurt, iar LED-ul indicator se va aprinde pentru a confirma
stergerea telecomenzii.

Conectarea unui buton de acces

| OB\
.:| (N) com
.:| OL

.:| (© 12v

B | @ 1si0e

®
=

.:| (¢9) 2SIDE

Conectati butonul de acces la terminalele 2SIDE si COM.
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Daca doriti sa controlati doar o poarta (MOTOR 2), conectati dispozitivul
de acces la terminalul 5, 1SIDE.

Conectarea unei tastaturi de acces

ONONOXGRUEOXO)
.

Conectati tastatura de control acces la terminalele 9, 12V si 4, COM

pentru a o alimenta.
Conectati tastatura de control acces la terminalele 6, SWIPEN CARD si 4,

COM daca doriti sa controlati o singura poarta.

Conectarea fotosenzorului

ONONOGNCROXOXO)
o i i i
|
Jumper——|£|
— + ] [out] — - |
|$I— 1 * |
: X
RX
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Conectati fotocelula la terminalele 9, 12V si 4, COM pentru a o alimenta.
Conectati la terminalul 9, 12V “+”-ul senzorului fotocelulei (RX si TX).
Conectati la terminalul 4, COM “-”-ul senzorului fotocelulei (RX si TX).
Conectati la terminalul 8, IR, iesirea “OUT“ a fotosenzorului.

Conectati la terminalul 7, COM, iesirea “COM*“ a fotosenzorului.

Conectarea lampii de avertizare

Conectati lampa la terminalele 14 +si 15 -,

Conectarea unei yale electromagnetice
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Conectatifirul rosu al yalei electromagnetice la terminalul 16, LOCK NF.

Conectati firul albastru al yalei electromagnetice la terminalul 17, COM.

Descriere functii placa de baza

Pornirea dispozitivului

Dupa alimentare, ecranul digital va face o auto-verificare de la 00 la 99
insotita de un sunet. Cand sistemulintrain starea normala de functionare,
indicatorul LED se aprinde, iar buzzer-ul se opreste.

Meniu

Tineti apasat butonul FUN pana cand pe ecran apare PO. Acum ati intrat
in meniul de setari. Folositi butoanele INC+ si DEC- pentru a naviga prin
meniu sau pentru a creste si a descreste valorile numerice. Apasati butonul
FUN pentru a salva setarile. Veti auzi un sunet de confirmare. Dupa salvarea
datelor pe ecran va fiin continuare afisat meniul in care ati facut ultimele
setari. Pentru a trece la meniul urmator, apasati butoanele INC+ si DEC-
pentru a naviga prin meniu si butonul FUN pentru a intra in meniul dorit.

Dupa ce ati setat valoarea PO si ati apasat butonul FUN pentru a o salva,
pe ecran va ramane tot P0. Daca doriti sa intrati in meniul P1, apasati
butonul INC+, pe ecran va aparea P1 apoi FUN pentru aintrain setarile P1.

PO - Setarea timpului de pornire lina

Optiunidisponibile intre 0 si 3 sec. Valoarea 0 dezactiveaza aceasta functie.
Folositi butonul INC+ pentru a creste valoarea cu o unitate si DEC- pentru
adescreste valoarea. Apasati FUN pentru a salva datele. Valoarea din fabrica
este de 2 secunde.

P1 - Oprire lenta pentru Motorul 1

Optiuni disponibile intre 0 si 20. Dupa alegerea valorii apasati butonul FUN
pentru a memora datele. Setarea din fabrica este 6.
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P2 - Oprire rapida pentru Motorul 1

Optiuni disponibile intre 0 si 20. Dupa alegerea valorii apasati butonul FUN
pentru a memora datele. Setarea din fabrica este 10.

P3 - Oprire lenta pentru Motorul 2

Optiuni disponibile intre 0 si 20. Dupa alegerea valorii apasati butonul FUN
pentru a memora datele. Setarea din fabrica este 6.

P4 - Oprire rapida pentru Motorul 2.

Optiuni disponibile intre 0 si 20. Dupa alegerea valorii apasati butonul FUN
pentru a memora datele. Setarea din fabrica este 10.

P5 - Setarea timpului de actionare cu viteza ridicata

Optiunidisponibile intre 0 si 33 secunde. ,,0” indica functionare fara viteza
mare, deschiderea portii va continua sa functioneze cu viteza scazuta.
Dupa alegerea valorii, apasati butonul FUN pentru a memora datele. Setarea
din fabrica este de 5 secunde.

P6 - Temporizare inchidere automata dupa comanda de deschidere poarta
din dispozitivul de control acces

Optiuni disponibile intre 0 si 99 secunde. Valoarea presetata din fabrica
este de 10 secunde, adica, dupa comanda de deschidere, portile se vor
inchide automat dupa 10 secunde. Optiunea 0 inseamna ca portile nu se
vor inchide automat.

P7 - Setarea intervalului de timp pentru deschidere porti duble

Optiuni disponibile intre 0 si 10 secunde. ,,0” inseamna ca portile duble se
deschid simultan. ,,1” inseamna ca Motorul 1 incepe sa se deschida cu 1
secunda inainte ca Motorul 2 sa inceapa sa se deschida. Dupa alegerea
valorii apasati butonul FUN pentru a memora datele. Setarea din fabrica
este de 2 secunde.

P8 - Setarea intervalului de timp pentru inchidere porti duble
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Optiuni disponibile intre 0 si 10 secunde. ,,0” inseamna ca portile duble se
inchid simultan. ,,1” inseamna ca Motorul 1 incepe sa se inchida cu 1 secunda
inainte ca Motorul 2 sa inceapa sa se inchida. Dupa alegerea valorii apasati
butonul FUN pentru a memora datele. Setarea din fabrica este de 2 secunde.

P9 - Temporizare inchidere automata (fara sa fie conectat un terminal de
control acces)

Dupa ce poarta se deschide, ea se va inchide automat in functie de timpul
setat. Optiuni disponibile intre 0 si 99 secunde. Optiunea 0 inseamna ca
portile nu se vor inchide automat. Setarea din fabrica este de 0.

PA - Setarea comenzii lampa/alarma

Optiuni disponibile intre 0 si 3.

0- alarma in mod monostabil, lampa lumineaza continuu pana ce poarta
se inchide (~30s), apoi se stinge.

1 - alarma in mod monostabil, lampa va lumina intermitent doar cand
poarta este in functiune.

2 - alarma este pe mod bistabil si lampa lumineaza continuu pana ce
poarta se inchide (~30s), apoi se stinge.

3 -alarma este pe mod bistabil si lampa va lumina intermitent doar cand
poarta este in functiune.

Dupa alegerea valorii apasati butonul FUN pentru a memora datele. Setarea
din fabrica este de 0.

Pb - Setarea timpului de blocarea a yalei electromagnetice
Optiuni disponibile intre 0 si 5.

0 -inseamna faraiesire yala
1-inseamna ca yala ramane deschisa 1 secunda, dupa care se blocheaza

5-inseamna ca yala ramane deschisa 5 secunde, dupa care se blocheaza

Setarea din fabrica este de 2 secunde.

Atentionare: Deschiderea portii se va intarzia cu 0.5 secunde pentru a
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permite yalei electromagnetice sa se deblocheze.

PC - Setare butoane telecomanda
Optiuni disponibile intre 0 si 3.

0 - toate butoanele suntinactive

1- Butoanele 1si 3 sunt functionale. Control al unei singure porti

2 - Butoanele 2 si 3 sunt functionale. Control porti duble.

3 - Butoanele 1, 2 si 3 sunt functionale. Control porti duble sau simple.

Pd - Selectare tip terminal IR
Optiuni: 0 (NC) - 1 (NO).
Setare implicita: 1 (NO).

PE - Selectare tip poarta

Optiuni: 0 (porti duble, doua motoare) - 1 (poarta simpla, un motor).

PF - Selectare categorie poarta

Optiuni: 0 (poarta comuna) - 1 (poarta grea).

Atentionare: daca ati selectat poarta comuna, setati valoarea 20 pentru
meniurile P1, P2, P3 sau P4.

Setarea din fabrica: 0 (poarta comuna).

Po - Resetare

Revenirea la valorile din fabrica.

Dupa alegerea valorii apasati butonul FUN.

Identificare directie motor

Cand motorul ruleaza, daca LED-ul este albastru, motorul este in modul
de deschidere. Daca LED-ul este rosu, motorul este in modul de inchidere.
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Intrebari frecvente si raspunsuri

I11. Bateria se conecteaza direct la conectorii placii 10 si 11? Ce tip de baterie
este compatibil? Placa poate incarca bateria?

R: Direct la conectorii de pe placa se pot conectain serie 2 bucati acumulator
12V 7Ah, 9Ah sau alti acumulatori similari sau mai mari. Cand placa este
conectata la o sursade alimentare de 230V, va mentine bateria incarcata.
La ointrerupere de curent de la alimentarea cu 230V, bateria va alimenta
placa/sistemul de deschidere porti.

I12. Care este schema de conectare a senzorilor IR/fotocelule (conector
3,4,5)?

R: Regasiti schema de conectare mai jos.

13. Pentru ce este folosit conectorul 12?

R: Portul 10 este un terminal de alimentare cu iesire aproximativ 24-27V.

14. Placa de baza are 2 descrieri COM si GND. Sunt la fel?

R: Da, COM =GND

15. Cum functioneaza porturile de intrare 3 si 5? ce tip de dispozitiv extern
poate controla poarta?

R: porturile 3, 4, 5 sunt pentru intrare comanda de deschidere de la alte
dispozitive externe cum ar fi: buton deschidere, modul GSM, receptor
extern, tastatura externa etc.

Port 3 --- 2 SIDE, adica dispozitivul extern conectat la acest port poate
declansa ciclul de deschidere-oprire-inchidere a portii.

Port4-- COM

Port 5-- 1 SIDE, adica dispozitivul extern conectat la acest port poate
declansa controlul ciclului deschidere-oprire-inchidere pentru o singura
poarta (pentru pietoni).
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Comanda pe aceste conexiuni: COM-2Side, COM-1Side poate fi data doar
de un releu neenergizat (care inchide un circuit).

16. Exista o diferenta intre intrarea de pe portul 3 si intrarea de pe portul
62 Ce tip de dispozitiv poate fi conectat la portul 6?

R:Intrarea ,,2-side” este pentru conectarea mai multor dispozitive externe
care vor controla cele doua porti. Intrarea de pe portul 6 ,Card swipe”
poate primi comanda de la un terminal cititor de card, o tastatura cu fir si
poate controla doar ambele porti avand si o temporizare separata de
autoinchidere.

Comanda pe aceste conexiuni COM-Swipe poate fi data doar de un releu
nenergizat (care inchide un circuit).

17. Cum functioneaza porturile 16 si 18 de iesire? Avem nevoie de exemplu
de terminale NF si NA si diagrama de conectare.

R: porturile 16 si 18 sunt destinate pentru conectarea unor yale, bolturi
sau electromagneti de inchidere usi / porti pe 24 V.

COM + portul 16 =24 Viesire doar la declansare
COM + portul 18 =24V continuu care va fi deconectat la declansare

18. La ce se refera meniul: ,,Pb - Setarea timpului de blocarea a yalei
electromagnetice”? Pentru ce este folosit?

R:inseamna timpul de functionare al blocarii pentru iesirile 16 si 18.

19. Care este specificatia Duty Cycle pentru acest dispozitiv?

R:80% sau in jur de 42000 de ori/cicluri

110. Ce se intampla daca poarta loveste un obstacol?

R: Daca fotocelulele nu sunt conectate sau nu functioneaza, apare riscul
ca poarta sa loveasca un obstacol. In acest moment, poarta se va opri in
functie de forta de blocare setata din meniul dedicat. Va rugam sa verificati
functionarea corecta a fotocelulelor inainte de finalizarea instalarii.
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Daca poarta are instalate fotocelule functionale, fotocelula va detecta
obstacolul si va opri poarta indiferent daca poarta e in inchidere sau
deschidere.

I111. Cum functioneaza setarea P9? Cand este disponibila aceasta setare?
Pentru ce comanda?

R: Daca este activata si setati acest temporizator, functia vainchide poarta
dupa timpul configurat in meniu. Functia este disponibila numai pentru:
comanda din telecomanda sau prin intrarile cablate COM + 1Side sau COM
+2Side . Dacaintre fotocelule apare un obstacol, poarta se va opri. Procedura
de inchidere/deschidere va incepe imediat ce obstacolul este indepartat
din raza fotocelulelor.

112. Cum functioneaza setarea P6? Cand este disponibila aceasta setare?
Pentru ce comanda?

R: Aceasta temporizare de inchidere automata este disponibila numai daca
comanda de deschidere poarta vine de la conexiunea cablata COM + Card
Swipe. Daca intre fotocelule apare un obstacol, poarta se va opri. Procedura
de inchidere/deschidere va incepe imediat ce obstacolul este indepartat
din raza fotocelulelor.

Declaratie UE de conformitate simplificata

ONLINESHOP SRL declara ca Kit automatizare porti batante PNI MAB600
este in conformitate cu Directiva EMC 2014/30/EU, ROHS 2011/65/EU si LVD
2014/35/EU. Textul integral al declaratiei UE de conformitate este disponibil
la urmatoarea adresa de internet:

https://www.mypni.eu/products/11019/download/certifications
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Connections diagram
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EN - Certificate of quality and commercial warranty

The warranty period for natural persons is 24 months as of the delivery
date for the manufacturing and material defects.

The warranty period for legal entities is 12 months as of the delivery date
for the manufacturing and material defects.

The cables, adaptors, consumables, batteries, accumulators, battery
chargers, transformers, microphones, earphones, aerials which are part
of the products or are delivered with them shall have a commercial warranty
of 6 months as of the date of the product sale to the end consumer. The
term of warranty shall be calculated as of the invoicing date of each product
individually.

The commercial warranty shall not impair the consumer rights provided
by the applicable legislation in force, namely Emergency Government
Ordinance 140/28.12.2021 on certain issues related to contracts for the
sale of goods, the Government Ordinance 21/1992 on the consumer
protection as subsequently amended and supplemented by Law 296/2004
on the consumption code as subsequently amended and supplemented.

RO - Certificat de calitate si garantie comerciala

Perioada de garantie pentru persoane fizice este de 24 luni de la data livrarii
pentru defectele de fabricatie si de material.

Perioada de garantie pentru persoane juridice este de 12 luni de la data
livrarii pentru defectele de fabricatie si de material.

Cablurile, adaptoarele, consumabilele, bateriile, acumulatorii,
alimentatoarele, transformatoarele, microfoanele, castile, antenele care
intra in componenta produselor sau se livreaza impreuna cu acestea au
garantie comerciala de 6 luni de la data vanzarii produsului catre
consumatorul final.

Durata medie de utilizare a produsului este de 48 luni cu conditia respectarii
instructiunilor de montaj si utilizare care insotesc produsul.



Garantia comerciala nu afecteaza drepturile consumatorului prevazute
prin legislatia aplicabila in vigoare, respectiv Ordonanta de Urgenta
140/28.12.2021 privind anumite aspecte referitoare la contractele de
vanzare de bunuri, OG 21/1992 privind protectia consumatorilor cu
modificarile si completarile ulterioare si Legea 296/2004 privind codul
consumului cu modificarile si completarile ulterioare.

EN - Please download the full version of the warranty certificate:

RO - Va rugam descarcati versiunea completa a certificatului de
garantie:










